


Seznam dilt

Ultrazvukovy senzor * 1 ks
Box na baterie (s lithiovymi
bateriemi) * 1 ks
Kabel 4P * 1 ks
Reproduktory * 2 ks

SG90 * 4 ks

| —

KFizovy Sroubovak * 1 ks

Kabel USB * 1 ks

Protiskluzové samolepky * 2 ks

Hlavni deska/Fidici deska * 1 ks



Spojovaci dily * 3 ks
(i
Spojovaci dily * 3 ks (1 nahradni dil)

[ |
Srouby M2 * 2 ks

ol

Pouzdro * 1 ks ‘

Samorezny Sroub M2*5 * 5 ks (1 nahradni dil)

Samorezny Sroub M2.6*8 * 5 ks (1 nahradni dil)

A § 2" > (@)
I € Ill l@] lll B Matice M2 * 10 ks (2 nahradni dily)
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Kryty hlavy * 6 ks KFizovy Sroub M2*6 * 3 ks (1 nahradni dil)



Sestaveni nohou

Davejte pozor na smér pohybu
zafizeni SG90.

vlevo

0000

(@ Matice M2 * 4 ks

I

@ KFizovy Sroub s
kulatou hlavou * 4 ks

\

vpravo

3 Serva SG90 * 2 ks

@ Leva noha * 1 ks

® Prava noha* 1 ks




i . Sestaveni nohou

@ Konektor *2 ks

@ Drzadk na nohu * 2 ks Po montazi nohou servo neotacejte na doraz, aby nedoslo k

jeho poskozeni.
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Montaz zakladni desky

: 0000
@ Matice M2 * 4 ks
(2 M2*10 kfizovy Sroub s
kulatou hlavou * 4 ks

@ zakladni deska * 1 ks (3 SG90 * 2 ks. )

(® Hlavni obvodova deska * 1 kj a

- Vénujte pozornost strané zakladni

desky ( ON a OFF jsou na zadni strang).
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® Mé&dény blok M2*20 * 2 ks
Vyjméte @ z pytle &. 2.

(o (o

@ M2*10 kfizovy $roub s
kulatou hlavou * 2 ks
Vezméte @ ze sacku &. 1.
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[PFipojte kabely podle obrazku. j

Pfipojte sestavené nohy Vedte kabel serva presk servim
na horni ¢asti, jak je znazornéno otvorech zakladni
desky a obrazku. na desce fidici jednotky
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D M2.6*8
Samorezny Sroub *
2ks

Montaz reproduktoru

@ Reproduktor
*2ks

3 Pravy bocni
panel * 1 ks

@ Levy boéni
panel *1ks
.




Montaz ultrazvukového senzoru

7T

(® Samorezny Sroub M2,6*8
*2ks

O-Q
@ Ultrazvukovy senzor * 1
ks

® Montazni kus pro
ultrazvukovy senzor * 1
(& kS J

PFipojte kabely 4P k ultrazvukovému senzoru.
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@ Sroub M2*6 Phillips s (2 Box na baterie
kulatou hlavou * 2 ks (s lithiem)
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Lepivé polstaFky na nohy

Odstrarite ochrannou félii z podloZek pod nohy a pfilepte
podloZky na spodni stranu nohou robota.

Lepici podlozky pod nohy * 2 ks




Umistéte tucriaka bota na jeho hlavu
a na kazdou stranu poloZte 2 nohy.

@ Nainstalujte stojan na nohy a
ujistéte se, Zejeumistén v uhlu 90°.
Pokud noha po obuti neni stojan na nohy mirné je kolma k opérce nohou
kolmo k podloZce a naklani se odsurite od serva. (pFipustna odchylka 5°).
do strany, neotacejte sedackou
Servo v zapnutém stavu
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Samorezny Sroub M2*5 * 2
ks Vyjméte 3rouby z kapsy
serva.

® Servo SG90 je zkalibrovano a Srouby
jsou zajistény.

Stejnym zptisobem opravte i druhé servo.

Neotacejte servo, kdyz je zapnuté

Vypnéte napajeni a otoCte servo.

\ dotahnéte servo a poté dotahnéte

Srouby. Tento postup zopakujte i u
druhé nohy.

Nainstalujte 2 nohy a zajistéte, aby
byly kolmo k zakladni desce
(pFipustna odchylka 5°).



Instalace pokryvky hlavy

K dispozici je 6 raznych typt pokryvek hlavy, véetné
jedné prazdné a jedné s linkami, které si mazete
oznacit anamalovat podlesvy ch pfedstav, pokud
jde o barvy nebo vzory atd.

VloZte oboustrannou lepici pasku do pole
s prerusovanou carou.

Slepte odpovidajici dily k sobé podle obrazku.




B

Nasadte kryt na hlavu robota. Zatlacte klip na zadni strané krytu do
Stérbiny.




k uréeni

vzdalenosti k prekazce
na levé strané
Infraterveny senzor._ _ _ _
vlevo

Servo pro levou

nohu pohybuje levou
nohou

uu

L=
g

Servo pro levou - - -~

nohu pohybuje levou
nohou

- . Ultrazvukovy senzor pro

— — — -Servo pro pravou nohu

Funkce jednotlivych
soucasti

urceni vzdalenosti od
prekazky

k ureni vzdalenosti k prekazce
na prave strané Infracerveny
----- senzor vpravo

pohvbuie pravou nohou

_ - — —Servo pro pravou nohu
pohybuje pravou nohou




Funkce jednotlivych souéasti
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Reproduktory 0
Prehravani hudby |§ &?Dﬂ

“

_Bateriovy box
Napajeci jednotka
Port USB pro nabijeni
Nabijeni baterie
Rozhrani pro ukladani hudebnich

b f
“ “soubor(na kartu TF

_ Klavesa Shift pro Bluetooth /
* programovani

PFipojeni k
bateriovemu boxu
Rozhrani baterie

Port USB pro nabijeni
baterie



Nahrat program

Poznamka: Potrebné programy jsou jiz predinstalovany, takze jejich
nahrdvani mazete preskocit. Pokud v3ak chcete kédy zménit, musite je
nahrat znovu.

Vyukovy program pro Penguin Bot je k dispozici na webovych strankach Elegoo:
http://www.elegoo.com/download/.

Poté vyberte pfislusny vyukovy program podle operacniho systému pocitace.Poté
vyberte pFislusny vyukovy program podle operaé¢niho systému potitace.

Pro systém Windows "Upload Penguin Bot program pro Windows.pdf " Pro

systém 0S "Upload Penguin Bot program pro Windows.pdf "
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http://www.elegoo.com/download/

Krok 1 : Instalace aplikace Nejnovéjsi verzi aplikace
"ELEGOO BLE TOOL" si muZete stdhnout z App Store nebo
Googel Play.

Krok 2: Nastaveni aplikace
Nejprve prepnéte rezim na rezim
Bluetooth.

"Vyberte "Penguin Bot
® ELEGOD

~\

Penguin Bot




Kliknéte na ikonu " [l " vyvolate
rozhrani pro vyhledavani.

V levém hornim rohu kliknéte na
polozku ikona " E " zobrazi seznam
Otevrete zafizeni Bluetooth.

ELEGOO BT16

Umistéte mobilni telefon do blizkosti zafizeni
Penguin Bot ( do vzdalenosti 10 cm).
Aplikace se k nému automaticky pfipoji.

Po pfipojeni se stavovy
symbol Bluetooth zméni na
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Kolébkovy ovladaci panel aplikace "

: Stisknutim jednoho ze 4
smérovych tlatitek se pfepne do rezimu Fize
sméru. Bot se pohybuje podle sméru.
Stfedovym tlacitkem se zastavi.

: Tato funkce umoznuje
nastavit Uhel kazdého serva zvlast.

| Po stisknut tlacitka pro kalibraci serva se
zobrazi Ctyfi ikony, které odpovidaji témto = e
J Etyfem servim.

Pokud nejsou chodidlo a noha navzajem kolmé a thel odchylky je v

@0
rozmezi + 15°, Ize jej pomoci APP doladit. Servo se pomoci "+" a "-" - ’/‘D\\

natoCi o jeden stupen doleva nebo doprava.

Pokud je uhel odchylky servopohonu vétsi nez + 15°, je
tfeba jej nastavit podle predchoziho postupu "Kalibrace
servopohonu" na strané 12-13.




- Hlasitost upravite pomoci " + "a" - ".

Zacina tanec tucnaka Bota. DalSim stisknutim tlacitka mdzete
prepinat mezi hudbou na pozadi a tane¢nimi pohyby.

Standardné jsou k dispozici tfi tanecni kroky.

SlouZzi k prehravéni hudby. Dal$im stisknutim tladitkam G Zete
skladbu zménit. Na karté TF jsou uloZeny t¥i skladby.

Umistéte ruku do vzdalenosti 7 cm od levého infraCerveného
senzoru a tucnak se otodi doleva. A pied pravym infraCervenym senzorem se
otoci doprava, podrzte ruku primo pred nim do vzdalenosti 20 cm a bude se pohybovat
dopredu. Pokud nerozpozna objekt v okruhu 20 cm, zastavi
se.

V tomto reZimu se tucnaci robot automaticky pohybuje vpred, dokud nezjisti prekazku ve
vzdalenosti 20 cm, a pak se vyda jinym smérem.
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- Penguin Bot

forward

left  stop  right

back

Ve vychozim nastaveni jsou v uZivatelském
rozhrani stale prazdné mrizky. MiZete nastavit
jejich ndzvy, zpravy a barvy.

Stisknéte a podrzte tlacitko, které chcete
definovat, dokud se nezobrazi "Editor tlacitek";
musite vybrat "Nazev tlacitka", "Zprava" a
poZadovanou barvu (
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Penguin Bot

Message

DWW == =O|=n

Volume+: 4 Volume : 5

Angle+: 9 Angle-: d

Angle+: 0 Angle-: e

Angle+: 7 Angle-: a

uswisid ydAjew e yoky|an Is 919UWIsA,

Angle+: 8 Angle-: ¢

Baterie by mély byt prfed pouZitim plné
nabité. Pokud je baterie téméF vybita,
indikator stavu blika modfe.

Nabijeni pFes kabel USB.



Preventivni opatfeni

e Baterie by mély byt pred pouzitim plné nabité. Pokud je baterie témé¥ vybit3,
indikator stavu blika modfe. Nabijeni pomoci kabelu USB.

e Penguin Bot nemusi spravné fungovat pfi silném slunecnim svétle, protoze
infratervené paprsky mohou zhorsit citlivost snimace.

K ukladani hudby se dodava karta TF. Spole¢nost Elegoo nenese Zzadnou pravni
odpovédnost za nahranou hudbu.

Servopohon SG90 se nesmi otacet, kdy? je zapnuty, jinak by se po3kodil.
° Dulezita je kalibrace serva. Pokud nejsou nohy ve svislé poloze, bude mit robot
problémy s pohybem.

Tri pfedem uloZené skladby lze nahradit. Podrobnosti naleznete v navodu na
® webovych strankach spole¢nosti ELEGOO.

V tane¢nim rezimu reproduktor vydava Sum nebo nevydava zadny zvuk, muze to byt
® zplsobeno tim, Ze jsou baterie téméF vybité.

Pokud budete mit pFi sestavovani Pengui Bota potize, podivejte se na video s ndvodem k
® sestaveni zwebu www.elegoo.com.

Vyukovy program si stahnéte z nasich webovych stranek elegoo.com/download.

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
Ceska republika, Praha 9
www.sunnysoft.cz


http://www.elegoo.com/
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