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User Guide

ELEGOQO Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit V1.1

Quick Start Guide

1. About the kit

The ELEGOO Tumbller is a two-wheeled self-balancing robot car that you assemble yourself.
It is controlled by an Arduino NANO board on an expansion board; a GY-521 module
(MPUG6050 chip) detects the motion of the car, a TB6612FNG module drives the two motors,
Hall sensors measure their speed, an ultrasonic sensor measures the distance to obstacles
ahead and two infrared sensors detect obstacles on the left and right. LEDs show the current
mode. You operate the Tumbller with the mode switch button on the car or with the
ElegooKit app over Bluetooth.

The programs are already loaded at the factory, so the car works as soon as it is assembled.
If you want to change the program, you can do so in the Arduino IDE; ELEGOQ’s tutorial
explains how (section 10).

This guide describes version V1.1 (battery box with a built-in lithium battery, charged
through USB; ElegooKit app). ELEGOO also made a version V1.0 with its own files on the
same download page.

2. Kit contents

Part Qty Part Qty
NANO board 1  M3x12 pan head machine screw 2
Expansion board 1  M3x6 pan head machine screw 29
TB6612FNG module 1 M4x6 round head Phillips screw 7
GY-521 module (MPUG6050 chip) 1 M3x5 countersunk screw 11
Ultrasonic sensor 1 M3x45 copper pillar (male—female) 5
Battery box (lithium battery inside) 1  M3x23 copper column 5
(female—female)
Motor 2  M3x11 copper column 8
(female—female)
Motor bracket 2 M3 K-type gear nut 2
Coupling 2 6P cable 2
Wheel 2 USB cable 1
Aluminium alloy board 1 Phillips screwdriver 1
Top plate 1 Foothold 1
Fastener for battery box 1
2
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Some illustrations in ELEGOQO’s manual are for illustration purposes only; the actual parts

may vary.

3. Assembly

The kit comes with ELEGOQ’s illustrated assembly instructions, which show every step in
pictures. Follow them step by step: the motor brackets, the motors, the couplings and wheels,
the foothold, the circuit boards, the ultrasonic sensor, the battery box, the top plate and
finally the motor cables. The same instructions are part of the download (section 10). Each
step says which numbered bag (No. 1 to No. 5) the parts are in.

ELEGOOQ’s notes for assembly:

e Remove the protective film from the acrylic plates.

e Mind the position of the motor axles, and fix each motor bracket with four screws only,
as shown in the pictures. A page of the instructions shows the wrong way to install the

motors.

e The screw on each coupling must line up with the flat side of the motor shaft.
e Plug the TB6612FNG module into the expansion board so that it matches the marking

on the board.

e For the ultrasonic sensor, use the shortest copper columns from bag No. 4.

e Connect the left port on the main board to the left motor and the right port to the
right motor. The direction of the motor plug does not affect the function.

4. Parts and what they do

Part

Function

Battery box

TB6612FNG module
GY-521 module
Ultrasonic sensor
Expansion board

Mode switch button

Left / right infrared sensor
NANO

USB port (on the NANO)
Motor

Hall sensor

Power supply

Motor drive

Motion detection

Measures the distance to an obstacle ahead
Connects the modules

Switches between the modes

Measures the distance to an obstacle on the left / right
Main controller

Uploading programs

Drives the car

Measures the speed

5. Battery and charging

a Power switch

b Status indicator: lights green while charging and goes
off when the battery is fully charged

¢ USB charging port

e Charge the battery fully before using the car for the first time. Charge it through the
USB port of the battery box.
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e When the battery is running low, the LED flashes red.

6. Switching on and the six modes

Put the Tumbller on the ground and tilt it forward, then turn on the switch on the battery
box. The Tumbller stands up by itself and keeps its balance. You can then operate it with
the mode switch button or the app.

Mode switch button on the expansion board. Press it repeatedly to
go through the modes in this order:

Press Mode

1x: Auto-follow mode (forward) The car lights up green. If there is an obstacle 10-35 c¢cm in
front, the two front LEDs flash green and the car moves forward
with the obstacle. If there is an obstacle 0-20 cm on the left or
right, it turns left or right with it. If there are obstacles on
both sides within 0-20 cm, it moves forward with them.

2x: Obstacle-avoidance mode The car lights up yellow and automatically avoids obstacles
within 0-50 cm in front.

3x: Auto-follow mode The car lights up green. If there is an obstacle 10-35 cm in

(backward) front, the two rear LEDs flash green and the car moves

backward with the obstacle. If there is an obstacle 0—20 c¢m on
the left or right, it turns left or right with it. If there are
obstacles on both sides within 0—20 cm, it moves backward with

them.
4x: Glowing mode The car shows a random lighting effect.
5x: Standby mode The car stops all motion. Pressing again starts the sequence

from the beginning.

Bounce mode and driving with the joystick are available in the app (section 7).

7. Controlling the Tumbller with the app

7.1. Install and connect

1. Install the ElegooKit app: on iPhone and iPad from the App Store, on Android from
Google Play. On Android you can also copy the file ElegooKit.apk from ELEGOQ’s
tutorial download to the device and install it.

2. Open ElegooKit and tap Tumbller V1.1 to open the project page. You can choose
the app language with the settings icon in the top right corner.

3. Tap the link icon in the top right corner to open the Bluetooth search.

4. Hold the phone close to the Tumbller (within 10 ¢cm); the app connects automatically.
Alternatively, open the list of Bluetooth devices with the menu icon in the top left
corner and select ELEGOO BT16.
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5. Tap Remote control to open the control screen.

Tumbller v/

k3 & =

Remote control | Manual

Project selection: Tumbller V1.1 Project page: Remote control, Build,
DIY, Manual

7.2. The control screen

Tumbller

Icon Function

Joystick: move the Tumbller in 8 directions by holding the joystick; it moves in
the direction the joystick points. When you release it, the Tumbller goes into

standby.
o= Auto-follow mode (forward): the car flashes green and behaves as described in
» the table above.
& Auto-follow mode (backward): the car flashes green and follows an obstacle

backwards.

Obstacle-avoidance mode: the car flashes yellow and avoids obstacles within
0-50 cm in front.

Bounce mode: the upper icon makes the Tumbller stand up instantly and keep
its balance; the lower icon (tilt forward) starts bounce mode.

Standby mode: the Tumbller stops all actions.

Light effect switch: each tap switches to the next of six light effects.

Light intensity: brighter (+) or darker (-).

oo ] El = E]

7.3. DIY page

On the DIY page you can define your own buttons to test and debug your own program.
Long-press a button to open the Button editor and fill in its name and the message it sends.
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The command window shows the commands sent and received, and you can type commands
there and send them. The Tumbller program understands these messages:

Message Function Message Function
f Forward 0 Auto-follow mode (backward)
b Backward 1 Auto-follow mode (forward)
1 Turn left 2 Obstacle-avoidance mode
i Turn right 3 Light effect switch
s Standby mode 4 Tilt forward
5 Stand up instantly 7 Light decrease
8 Light increase

8. Precautions

ELEGOO lists the following points to be aware of when using the Tumbller:

1.

=~

Make sure the battery is fully charged before use. The indicator of the battery box
lights green while charging and goes off when the battery is full.

The LED flashes red when the battery is running out of power.

If you lift the Tumbller vertically, the wheels keep turning. They stop when the
Tumbller is tilted by more than +27°.

In all motion modes, the Tumbller automatically goes into standby, or the motors stop,
if it hits something and tilts by more than £27°.

Do not use the Tumbller in very strong sunlight or very bright light: strong brightness
affects the sensors.

Charge the battery through the USB port of the battery box.

The screw on the coupling tends to work loose; tighten it firmly.

The USB port on the NANO is only for uploading programs. When uploading a
program, turn off the switch on the battery box to prevent interference.

9. Troubleshooting

The app cannot find the Tumbller or cannot connect to it (ELEGOO’s Bluetooth
self-check):

1.
2.

D.

Switch the car off, switch it on again and try to connect again.

Open the Bluetooth device list in the app, find the device and tap it to connect
manually.

Allow the app to use location: the phone’s Bluetooth function requires this permission.
ELEGOO states that it does not record your location.

Some phones connect to Bluetooth devices only with GPS turned on: turn on GPS /
location on your phone.

Close the app completely and start it again.

The Arduino IDE reports “No such file or directory” when uploading: a library is
missing. Copy the libraries from the folder Copy Me First in ELEGOQ’s tutorial download
into the libraries folder of your Arduino installation and upload again (ELEGOOQO’s Program
FAQ@ in the download shows this step by step).
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10. Full tutorial and programming

ELEGOQ’s download page has all files for the kit free of charge: in the entry Tumbller Self-
Balancing Robot Car Kit choose the files for V1.1. The ElegooKit app is linked there as
well.

https://www.elegoo.com/pages/arduino-kits-support-files

The download contains the assembly instructions (also in French), the Tumbller program,
Lesson 0 (setting up the Arduino development environment on Windows and macOS) and
Lessons 1-7 (moving, balancing, follow mode, obstacle mode, light mode, Bluetooth control,
battery voltage measurement), the libraries in Copy Me First, data sheets of the chips and
3D models of the plates. The lessons are in English. If you change the program, you have
to upload it again; turn off the battery box first (see Precautions). ELEGOQO’s videos are at
https://www.youtube.com/elegooofficial/.

11. Manufacturer

Elegoo Inc.

Shenzhen, China

https://www.elegoo.com

E-mail: service@elegoo.com (North America), euserviceQelegoo.com (Europe and Asia)

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.cz



Bedienungsanleitung

ELEGOQO Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit V1.1

Schnellstartanleitung

1. Uber das Set

Der ELEGOO Tumbller ist ein zweirddriges, selbstbalancierendes Roboterauto zum Sel-
berbauen. Gesteuert wird er von einer Arduino-NANO-Platine auf einer Erweiterungs-
platine; ein GY-521-Modul (Chip MPU6050) erfasst die Bewegung des Fahrzeugs, ein
TB6612FNG-Modul treibt die beiden Motoren an, Hall-Sensoren messen ihre Drehzahl, ein
Ultraschallsensor misst den Abstand zu Hindernissen vorn und zwei Infrarotsensoren erkennen
Hindernisse links und rechts. LEDs zeigen den aktuellen Modus an. Bedient wird der Tumbller
iiber die Modustaste am Fahrzeug oder iiber die App ElegooKit per Bluetooth.

Die Programme sind ab Werk aufgespielt, das Fahrzeug funktioniert also sofort nach dem
Zusammenbau. Wenn Sie das Programm &ndern mochten, kénnen Sie das in der Arduino
IDE tun; das ELEGOO-Tutorial erklért, wie (Abschnitt 10).

Diese Anleitung beschreibt die Version V1.1 (Batteriebox mit eingebautem Lithium-Akku,
Laden iiber USB; App ElegooKit). ELEGOO hat auch eine Version V1.0 hergestellt, deren
Dateien auf derselben Download-Seite stehen.

2. Lieferumfang

Teil Menge Teil Menge

NANO-Platine 1 M3x12 2
Flachkopf-Maschinenschraube

Erweiterungsplatine 1 M3x6 Flachkopf-Maschinenschraube 29

TB6612FNG-Modul 1 M4x6 Kreuzschlitzschraube mit 7
rundem Kopf

GY-521-Modul (Chip MPUG6050) 1 M3x5 Senkkopfschraube 11

Ultraschallsensor 1 M3x45 Abstandshalter mit Innen- 5
und Aufsengewinde

Batteriebox (mit Lithium-Akku) 1  M3x23 Abstandshalter mit 5
Innengewinde

Motor 2 M3x11 Abstandshalter mit 8
Innengewinde

Motorhalterung 2 M3-Zahnscheibenmutter (K-Typ) 2

Kupplung 2 6P-Kabel

Rad 2 USB-Kabel 1
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Teil Menge Teil Menge
Aluminiumplatte 1 Kreuzschlitz-Schraubendreher 1
Deckplatte 1 Standbein 1
Befestigungselement fiir die 1

Batteriebox

FEinige Abbildungen in der ELEGOO-Anleitung dienen nur der Veranschaulichung; die
tatsdchlichen Teile konnen abweichen.

3. Zusammenbau

Dem Set liegt die bebilderte Montageanleitung von ELEGOQO bei, die jeden Schritt in
Bildern zeigt. Folgen Sie ihr Schritt fiir Schritt: Motorhalterungen, Motoren, Kupplungen
und Réader, Standbein, Platinen, Ultraschallsensor, Batteriebox, Deckplatte und zum Schluss
die Motorkabel. Dieselbe Anleitung ist auch im Download enthalten (Abschnitt 10). Bei
jedem Schritt ist angegeben, in welchem nummerierten Beutel (Nr. 1 bis Nr. 5) sich die Teile

befinden.

Hinweise von ELEGOO zum Zusammenbau:

e Entfernen Sie die Schutzfolie von den Acrylplatten.

e Achten Sie auf die Lage der Motorachsen und befestigen Sie jede Motorhalterung nur
mit vier Schrauben, wie in den Bildern gezeigt. Eine Seite der Anleitung zeigt den
falschen Einbau der Motoren.

e Die Schraube an jeder Kupplung muss auf die abgeflachte Seite der Motorwelle
ausgerichtet sein.

e Stecken Sie das TB6612FNG-Modul so auf die Erweiterungsplatine, dass es mit der
Markierung auf der Platine iibereinstimmt.

e Verwenden Sie fiir den Ultraschallsensor die kiirzesten Abstandshalter aus Beutel Nr. 4.

e Verbinden Sie den linken Anschluss der Hauptplatine mit dem linken Motor und den
rechten Anschluss mit dem rechten Motor. Die Richtung des Motorsteckers hat keinen
Einfluss auf die Funktion.

4. Die Teile und ihre Funktion

Teil Funktion
Batteriebox Stromversorgung
TB6612FNG-Modul Motorantrieb
GY-521-Modul Bewegungserkennung

Ultraschallsensor
Erweiterungsplatine
Modustaste

Linker / rechter Infrarotsensor
NANO

USB-Anschluss (am NANO)
Motor

Hall-Sensor

Misst den Abstand zu einem Hindernis vorn
Anschluss der Module

Umschalten zwischen den Modi

Misst den Abstand zu einem Hindernis links / rechts
Hauptsteuerung

Hochladen von Programmen

Antrieb des Fahrzeugs

Misst die Drehzahl
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5. Akku und Laden

a Ein/Aus-Schalter

b Statusanzeige: leuchtet beim Laden griin und erlischt,
sobald der Akku vollstdndig geladen ist

¢ USB-Ladeanschluss

e Laden Sie den Akku vor dem ersten Gebrauch vollstandig auf. Laden Sie ihn {iber den
USB-Anschluss der Batteriebox.
e Wenn der Akku fast leer ist, blinkt die LED rot.

6. Einschalten und die sechs Modi

Stellen Sie den Tumbller auf den Boden, kippen Sie ihn nach vorn und schalten Sie dann
den Schalter an der Batteriebox ein. Der Tumbller richtet sich selbst auf und hélt das
Gleichgewicht. Danach kénnen Sie ihn mit der Modustaste oder mit der App bedienen.

Modustaste auf der Erweiterungsplatine. Durch wiederholtes Driicken
schalten Sie die Modi in dieser Reihenfolge durch:

Driicken Modus
1x: Auto-Folgemodus Das Fahrzeug leuchtet griin. Befindet sich 10-35 c¢m vor ihm ein
(vorwérts) Hindernis, blinken die beiden vorderen LEDs griin und das

Fahrzeug fahrt dem Hindernis nach vorn hinterher. Befindet
sich links oder rechts in 0—20 c¢m ein Hindernis, dreht es nach
links bzw. rechts mit. Sind auf beiden Seiten in 0-20 cm
Hindernisse, fahrt es mit ihnen vorwérts.

2X: Das Fahrzeug leuchtet gelb und weicht Hindernissen in 0-50 cm
Hindernisvermeidungsmodus vor ihm automatisch aus.

3x: Auto-Folgemodus Das Fahrzeug leuchtet griin. Befindet sich 10-35 c¢m vor ihm ein
(riickwérts) Hindernis, blinken die beiden hinteren LEDs griin und das

Fahrzeug fahrt mit dem Hindernis riickwérts. Befindet sich
links oder rechts in 0-20 cm ein Hindernis, dreht es nach links
bzw. rechts mit. Sind auf beiden Seiten in 020 ¢m Hindernisse,
fahrt es mit ihnen riickwarts.

4x: Leuchtmodus Das Fahrzeug zeigt einen zufélligen Lichteffekt.

5x: Standby-Modus Das Fahrzeug stoppt alle Bewegungen. Erneutes Driicken
beginnt die Reihenfolge von vorn.

Den Bounce-Modus und das Fahren mit dem Joystick gibt es in der App (Abschnitt 7).

310
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7. Steuerung des Tumbller mit der App

7.1.
1.

Installieren und verbinden

Installieren Sie die App ElegooKit: auf iPhone und iPad aus dem App Store, auf
Android aus Google Play. Unter Android konnen Sie auch die Datei ElegooKit.apk
aus dem ELEGOO-Tutorial-Download auf das Gerat kopieren und installieren.

. Offnen Sie ElegooKit und tippen Sie auf Tumbller V1.1, um die Projektseite zu

6ffnen. Die Sprache der App wéhlen Sie mit dem Einstellungssymbol oben rechts.
Tippen Sie auf das Verbindungssymbol oben rechts, um die Bluetooth-Suche zu 6ffnen.
Halten Sie das Handy nahe an den Tumbller (ndher als 10 cm); die App verbindet
sich automatisch. Alternativ 6ffnen Sie mit dem Meniisymbol oben links die Liste der
Bluetooth-Geréate und wahlen ELEGOO BT16.

Tippen Sie auf Remote control, um die Steuerungsseite zu 6ffnen.

@ = I =8

Remote control Manual

Projektauswahl: Tumbller V1.1 Projektseite: Remote control, Build,

7.2.

DIY, Manual

Die Steuerungsseite

Symbol Funktion

B

Joystick: Halten Sie den Joystick, um den Tumbller in 8 Richtungen zu bewegen;

n er fahrt in die Richtung, in die der Joystick zeigt. Wenn Sie ihn loslassen, geht der

Tumbller in den Standby.

Auto-Folgemodus (vorwirts): Das Fahrzeug blinkt griin und verhélt sich wie

rol

& in der Tabelle oben beschrieben.

g Auto-Folgemodus (riickwérts): Das Fahrzeug blinkt griin und folgt einem
» Hindernis riickwérts.

Hindernisvermeidungsmodus: Das Fahrzeug blinkt gelb und weicht

Hindernissen in 0-50 cm vor ihm aus.

Bounce-Modus: Das obere Symbol lidsst den Tumbller sofort aufstehen und das
Gleichgewicht halten; das untere Symbol (nach vorn kippen) startet den
Bounce-Modus.

11
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Symbol Funktion

), Standby-Modus: Der Tumbller stoppt alle Aktionen.
E Lichteffekt-Schalter: Jedes Antippen schaltet zum néchsten von sechs
Lichteffekten.
B
® ichtstérke: heller (+) oder dunkler (-).

7.3.

DIY-Seite

Auf der Seite DIY konnen Sie eigene Tasten anlegen, um Ihr eigenes Programm zu testen
und zu debuggen. Halten Sie eine Taste lange gedriickt, um den Button editor zu 6ffnen,
und tragen Sie ihren Namen und die Nachricht ein, die sie sendet. Im Befehlsfenster sehen
Sie die gesendeten und empfangenen Befehle; dort konnen Sie auch Befehle eingeben und
senden. Das Tumbller-Programm versteht diese Nachrichten:

Nachricht Funktion Nachricht Funktion
f Vorwiérts 0 Auto-Folgemodus (riickwérts)
b Riickwérts 1 Auto-Folgemodus (vorwérts)
1 Links abbiegen 2 Hindernisvermeidungsmodus
i Rechts abbiegen 3 Lichteffekt-Schalter
s Standby-Modus 4 Nach vorn kippen
5 Sofort aufstehen 7 Licht dunkler
8 Licht heller

8. Vorsichtsmafsnahmen

ELEGOO nennt folgende Punkte, die beim Gebrauch des Tumbller zu beachten sind:

1.

~

Stellen Sie sicher, dass der Akku vor dem Gebrauch vollstiandig geladen ist. Die Anzeige
der Batteriebox leuchtet beim Laden griin und erlischt bei vollem Akku.

Die LED blinkt rot, wenn der Akku fast leer ist.

Wenn Sie den Tumbller senkrecht hochheben, drehen sich die Rdder weiter. Sie stoppen,
wenn der Tumbller um mehr als £27° geneigt wird.

. In allen Bewegungsmodi geht der Tumbller automatisch in den Standby oder die

Motoren stoppen, wenn er irgendwo anstofst und sich um mehr als +27° neigt.

. Verwenden Sie den Tumbller nicht in sehr starkem Sonnenlicht oder sehr hellem Licht:

Starke Helligkeit beeintréichtigt die Sensoren.

Laden Sie den Akku tiber den USB-Anschluss der Batteriebox.

Die Schraube an der Kupplung lockert sich leicht; ziehen Sie sie fest an.

Der USB-Anschluss am NANO dient nur zum Hochladen von Programmen. Schalten Sie
beim Hochladen eines Programms den Schalter an der Batteriebox aus, um Stérungen
zu vermeiden.

12
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9. Fehlerbehebung

Die App findet den Tumbller nicht oder kann sich nicht verbinden (Bluetooth-
Selbsttest von ELEGOO):

1. Schalten Sie das Fahrzeug aus und wieder ein und versuchen Sie erneut, die Verbindung
herzustellen.

2. Offnen Sie in der App die Liste der Bluetooth-Geriite, suchen Sie das Gerét und tippen
Sie darauf, um es manuell zu verbinden.

3. Erlauben Sie der App den Zugriff auf den Standort: Die Bluetooth-Funktion des Handys
bendtigt diese Berechtigung. ELEGOO gibt an, Thren Standort nicht aufzuzeichnen.

4. Manche Handys verbinden sich nur bei eingeschaltetem GPS mit Bluetooth-Geréten:
Schalten Sie GPS bzw. den Standort am Handy ein.

5. Beenden Sie die App vollstdndig und starten Sie sie neu.

Die Arduino IDE meldet beim Hochladen ,,No such file or directory*: Es fehlt eine
Bibliothek. Kopieren Sie die Bibliotheken aus dem Ordner Copy Me First des ELEGOO-
Tutorial-Downloads in den Ordner lzbraries Threr Arduino-Installation und laden Sie erneut
hoch (das Program FAQ von ELEGOO im Download zeigt das Schritt fiir Schritt).

10. Vollstandiges Tutorial und Programmierung

Auf der Download-Seite von ELEGOO finden Sie alle Dateien zum Set kostenlos: Wihlen
Sie im Eintrag Tumbller Self-Balancing Robot Car Kit die Dateien fiir V1.1. Dort ist auch

Der Download enthélt die Montageanleitung (auch auf Franzosisch), das Tumbller-
Programm, Lesson 0 (Einrichten der Arduino-Entwicklungsumgebung unter Windows
und macOS) und die Lektionen 1-7 (Fahren, Balancieren, Folgemodus, Hindernismodus,
Lichtmodus, Bluetooth-Steuerung, Messen der Akkuspannung), die Bibliotheken in Copy
Me First, Datenblédtter der Chips und 3D-Modelle der Platten. Die Lektionen sind auf
Englisch. Wenn Sie das Programm &ndern, miissen Sie es erneut hochladen; schalten Sie
vorher die Batteriebox aus (siehe Vorsichtsmafnahmen). Videos von ELEGOO finden Sie
unter https://www.youtube.com/elegooofficial/.
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11. Hersteller

Elegoo Inc.

Shenzhen, China

https://www.elegoo.com

E-Mail: service@elegoo.com (Nordamerika), euservice@elegoo.com (Europa und Asien)

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.eu
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Uzivatelska prirucka

ELEGOQO Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit V1.1

Strucny néavod k pouziti

1. O stavebnici

ELEGOO Tumbller je dvoukolové samovyvazovaci robotické auto, které si sami sestavite.
Ridi ho deska Arduino NANO na rozsifujici desce; modul GY-521 (¢ip MPU6050) snima
pohyb auta, modul TB6612FNG pohéani oba motory, Hallovy senzory méii jejich otéacky,
ultrazvukovy senzor méti vzdéalenost od prekazek vpredu a dva infracervené senzory zjistuji
prekazky vlevo a vpravo. LED diody ukazuji aktualni rezim. Tumbller ovladéte tlacitkem pro
prepinani rezimi na auté nebo aplikaci ElegooKit pies Bluetooth.

Programy jsou nahrané z vyroby, takze auto funguje hned po sestaveni. Pokud chcete program
zménit, mizete to udélat v Arduino IDE; vyukovy navod ELEGOO vysvétluje jak (oddil 10).

Tento navod popisuje verzi V1.1 (bateriovy box s vestavénym lithiovym akumulatorem,
nabijeni pres USB; aplikace ElegooKit). ELEGOO vyrabél také verzi V1.0, jejiz soubory jsou

na stejné strance ke stazeni.

2. Obsah baleni

Dil Pocet Dil Pocet

Deska NANO 1 Sroub M3x12 s valcovou hlavou 2

Rozsitujici deska 1 Sroub M3x6 s valcovou hlavou 29

Modul TB6612FNG Sroub M4x6 s pulkulatou hlavou a 7
kfizovou drazkou

Modul GY-521 (¢ip MPU6050) 1 Sroub M3x5 se zépustnou hlavou 11

Ultrazvukovy senzor 1 Distan¢ni sloupek M3x45 (vnéjsi a 5
vnitini zavit)

Bateriovy box (s lithiovym 1 Distanéni sloupek M3x23 (vnitini 5

akumulatorem) zavity )

Motor 2 Distan¢ni sloupek M3x11 (vnitini 8
zavity )

Drzék motoru 2 Matice M3 s ozubenou podlozkou 2
(typ K)

Spojka 2 Kabel 6P 2

Kolo 2 Kabel USB 1

Deska z hlinikové slitiny 1 Kriizovy Sroubovik 1

Horni deska 1 Opérna noha 1
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Dil Pocet Dil Pocet

Drzak bateriového boxu 1

Nekteré obrdzky v ndvodu ELEGOQO jsou pouze ilustracni; skutecné dily se mohou lisit.

3. Sestaveni

Ke stavebnici je pfilozen obrazkovy navod ELEGOO, ktery ukazuje kazdy krok v obrazcich.
Postupujte podle néj krok za krokem: drzaky motort, motory, spojky a kola, opérna noha,
elektronické desky, ultrazvukovy senzor, bateriovy box, horni deska a nakonec kabely motort.
Stejny navod je i ve stazeném souboru (oddil 10). U kazdého kroku je uvedeno, ve kterém
¢islovaném sacku (¢. 1 az ¢. 5) dily najdete.

Upozornéni ELEGOO k sestaveni:

7 akrylovych desek odstrainte ochrannou folii.
Dbejte na polohu os motori a kazdy drzédk motoru pripevnéte jen ¢tyimi Srouby, jak

ukazuji obrazky. Jedna strana navodu ukazuje nespravnou montaz motort.

Sroub na kazdé spojce musi licovat s plochou stranou hiidele motoru.

Modul TB6612FNG zasunte do rozsitujici desky tak, aby odpovidal zna¢ce na desce.
Pro ultrazvukovy senzor pouzijte nejkratsi distancni sloupky ze sacku ¢. 4.

Levy port na hlavni desce pfipojte k levému motoru a pravy port k pravému motoru.

Orientace konektoru motoru nemé na funkei vliv.

4. Dily a jejich funkce

Dil

Funkce

Bateriovy box

Modul TB6612FNG

Modul GY-521
Ultrazvukovy senzor
Rozsitujici deska

Tlac¢itko pro prepinani rezimu
Levy / pravy infracerveny
senzor

NANO

Port USB (na desce NANO)
Motor

Halltv senzor

Napajeni

Pohon motori

Snimani pohybu

Méii vzdalenost od prekazky vpredu
Pripojeni modula

Ptepinani rezimi

Meé#{ vzdalenost od prekazky vlevo / vpravo

Hlavni idici jednotka
Nahravani programu
Pohon auta

MEéfti otacky

5. Akumulator a nabijeni

a Vypinac

b Stavova kontrolka: pfi nabijeni sviti zelen€, po uplném
nabiti zhasne

¢ Nabijeci port USB
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e Pred prvnim pouzitim akumulator plné nabijte. Nabiji se pres port USB bateriového
boxu.

e Kdyz se akumulator vybiji, LED blika cervené.

6. Zapnuti a Sest rezimu

Postavte Tumbller na zem, naklonite ho dopiedu a pak zapnéte vypina¢ na bateriovém boxu.
Tumbller se sam postavi a udrzuje rovnovahu. Potom ho muzete ovladat tlac¢itkem pro
prepinani rezimi nebo aplikaci.

Tlacitko pro prepinani rezimu na rozsifujici desce. Opakovanym
stisknutim prochéazite rezimy v tomto pofadi:

Stisknuti RezZzim
1x: Rezim automatického Auto se rozsviti zelené. Je-li 10-35 cm pied nim prekazka, obé
sledovani (vpied) predni LED blikaji zelené a auto jede za prekazkou dopredu.

Je-li prekazka 0-20 cm vlevo nebo vpravo, otoc¢i se za ni doleva
nebo doprava. Jsou-li pfekdzky na obou stranach do 0-20 cm,
jede s nimi dopfedu.

2x: Rezim vyhybani se Auto se rozsvit{ zluté a automaticky se vyhyba prekazkam do
prekazkam 0-50 cm pied sebou.

3x: Rezim automatického Auto se rozsviti zelené. Je-li 10-35 cm pied nim piekazka, obé
sledovani (vzad) zadni LED blikaji zelené a auto couvé spolu s prekazkou. Je-li

prekdzka 0—20 cm vlevo nebo vpravo, otodi se za ni doleva nebo
doprava. Jsou-li prekazky na obou stranach do 0-20 cm, couva s

nimi.
4x: Svitici rezim Auto zobrazi ndhodny svételny efekt.
5x: Pohotovostni rezim Auto zastavi veskery pohyb. Dalsim stisknutim za¢ne poradi

znovu od zacatku.

Rezim Bounce a jizda joystickem jsou k dispozici v aplikaci (oddil 7).

7. Ovladani aplikaci

7.1. Instalace a pripojeni

1. Nainstalujte aplikaci ElegooKit: na iPhonu a iPadu z App Store, na Androidu z
Google Play. Na Androidu muzete také zkopirovat do zafizeni soubor ElegooKit.apk
z vyukovych materiali ELEGOOQO a nainstalovat ho.

2. Otevrete ElegooKit a klepnutim na Tumbller V1.1 oteviete stranku projektu. Jazyk
aplikace zvolite ikonou nastaveni v pravém hornim rohu.

3. Klepnutim na ikonu propojeni v pravém hornim rohu oteviete vyhledavani Bluetooth.

4. Prilozte telefon k Tumbllerovi (bliz nez 10 cm); aplikace se pfipoji automaticky.
Pripadné oteviete ikonou nabidky v levém hornim rohu seznam zafizeni Bluetooth
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a zvolte ELEGOO BT16.
5. Klepnutim na Remote control oteviete ovlddaci obrazovku.

Tumbller V1.1

: ® B

Remote control | Build Manual

Vybér projektu: Tumbller V1.1 Stranka projektu: Remote control, Build,
DIY, Manual

7.2. Ovladaci obrazovka

Tumbller

Funkce

Joystick: podrzenim joysticku pohybujete Tumbllerem v 8 smérech; jede tim
smérem, kam joystick ukazuje. Po uvolnéni pfejde Tumbller do pohotovostniho

=
~
]
=]
o

rezimu.
ge Rezim automatického sledovani (vpred): auto blika zelené a chova se, jak
> popisuje tabulka vyge.
g Rezim automatického sledovani (vzad): auto blika zelené a sleduje piekazku
-

smérem dozadu.

ReZim vyhybani se prekazkam: auto blika zluté a vyhyba se prekazkam do
0-50 cm pied sebou.

ReZim Bounce: horni ikonou se Tumbller okamzité postavi a udrzuje rovnovahu;
dolni ikona (néklon dopfedu) spusti rezim Bounce.

Pohotovostni rezim: Tumbller zastavi vSechny ¢innosti.

Piepinaé svételnych efekti: kazdym klepnutim pfepnete na dalsi ze Sesti
svételnych efekti.

= B @ = 0

Intenzita svétla: jasnéji (+) nebo tmavéji (-).
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7.3.

Stranka DIY

Na strance DIY si miizete vytvofit vlastni tlacitka a testovat a ladit s nimi vlastni program.
Dlouhym stisknutim tlacitka oteviete Button editor a vyplnite jeho nézev a zpravu, kterou
odesila. V prikazovém okné vidite odeslané a prijaté piikazy a mizete tam prikazy i psat a
odesilat. Program Tumbllera rozumi témto zpravam:

Zprava Funkce Zprava Funkce

f Vpred 0 Rezim automatického sledovani
(vzad)

b Vzad 1 Rezim automatického sledovani
(vpted)

1 Odbotit vlevo 2 Rezim vyhybéni se prekidzkim

i Odbocit vpravo 3 Prepinac¢ svételnych efektu

s Pohotovostni rezim 4 Naklon dopredu

5 Okamzité se postavit 7 Snizit jas

8 Zvysit jas

8. Upozornéni

ELEGOOQO uvadi tyto body, na které je tfeba pii pouzivani Tumbllera dbat:

1.

~

Pred pouzitim se ujistéte, ze je akumulator plné nabity. Kontrolka bateriového boxu
pri nabijeni sviti zelené a po tplném nabiti zhasne.

Kdyz se akumulator vybiji, LED blika ¢ervené.

Zvednete-li Tumbller svisle, kola se dél otaceji. Zastavi se, kdyz Tumbller naklonite o
vice nez +27°.

Ve vSech pohybovych rezimech piejde Tumbller automaticky do pohotovostniho rezimu
nebo se zastavi motory, kdyz do né¢eho narazi a nakloni se o vice nez +27°.

Tumbller nepouzivejte na velmi silném slunci nebo pfi velmi jasném svétle: silny jas
ovliviiuje senzory.

Akumulator nabijejte pres port USB bateriového boxu.

Sroub na spojce se snadno uvoliiuje; pevné ho utahnéte.

Port USB na desce NANO slouzi jen k nahravani programu. Pii nahravani programu
vypnéte vypina¢ bateriového boxu, aby nedochézelo k ruseni.

9. ResSeni problému

Aplikace Tumbller nenajde nebo se k nému nepfipoji (kontrola Bluetooth podle
ELEGOO):

1.
2.

Auto vypnéte, znovu zapnéte a zkuste se pfipojit znovu.

Oteviete v aplikaci seznam zafizeni Bluetooth, najdéte zarizeni a klepnutim na néj se
pfipojte ruc¢né.

Povolte aplikaci pristup k poloze: funkce Bluetooth v telefonu toto opravnéni vyzaduje.
ELEGOO uvadi, ze vasi polohu nezaznamenava.

Neékteré telefony se k zafizenim Bluetooth pripoji jen se zapnutym GPS: zapnéte v
telefonu GPS / polohu.

. Aplikaci tplné ukoncete a spustte znovu.
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Arduino IDE pfi nahravani hlasi ,,No such file or directory*: chybi knihovna.
Zkopirujte knihovny ze slozky Copy Me First ve vyukovych materidlech ELEGOO do slozky
libraries vasi instalace Arduino a nahrajte program znovu (krok za krokem to ukazuje Program
FAQ od ELEGOO ve stazeném souboru).

10. Uplny vyukovy navod a programovani

Na stréance ke stazeni ELEGOO najdete vSechny soubory ke stavebnici zdarma: v polozce
Tumbller Self-Balancing Robot Car Kit zvolte soubory pro V1.1. Je tam odkaz i na aplikaci
ElegooKit.

https://www.elegoo.com/pages/arduino-kits-support-files

Ke stazeni je navod k sestaveni (také ve francouzsting), program Tumbllera, Lesson 0
(pfiprava vyvojového prostiedi Arduino ve Windows a macOS) a lekce 1-7 (pohyb,
vyvazovani, rezim sledovani, rezim prekazek, svételny rezim, ovladani pres Bluetooth, méfeni
napéti akumulatoru), knihovny ve slozce Copy Me First, datové listy ¢ipt a 3D modely desek.
Lekce jsou v angli¢tiné. Pokud program zménite, musite ho znovu nahrat; predtim vypnéte
bateriovy box (viz Upozornéni). Videa ELEGOO najdete na https://www.youtube.com/
elegooofficial/.

11. Vyrobce

Elegoo Inc.

Shenzhen, China

https://www.elegoo.com

E-mail: service@elegoo.com (Severni Amerika), euservice@elegoo.com (Evropa a Asie)

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.cz
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ELEGOQO Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit V1.1

Struény navod na pouzitie

1. O stavebnici

ELEGOO Tumbller je dvojkolesové samovyvazovacie robotické auto, ktoré si sami zostavite.
Riadi ho doska Arduino NANO na rozsirujicej doske; modul GY-521 (¢ip MPU6050) snima
pohyb auta, modul TB6612FNG pohéana oba motory, Hallove senzory meraja ich otéacky,
ultrazvukovy senzor meria vzdialenost od prekazok vpredu a dva infracervené senzory zistuju
prekazky vliavo a vpravo. LED di6dy ukazuju aktualny rezim. Tumbller ovladate tla¢idlom
na prepinanie rezimov na aute alebo aplikaciou ElegooKit cez Bluetooth.

Programy st nahraté z vyroby, takze auto funguje hned po zostaveni. Ak chcete program
zmenit, moZete to urobit v Arduino IDE; vyucébovy navod ELEGOO vysvetluje ako
(oddiel 10).

Tento navod opisuje verziu V1.1 (batériovy box so vstavanym litiovym akumulatorom,
nabijanie cez USB; aplikicia ElegooKit). ELEGOO vyrabal aj verziu V1.0, ktorej stibory st
na tej istej stranke na stiahnutie.

2. Obsah balenia

Diel Pocéet Diel Pocet

Doska NANO 1 Skrutka M3x12 s valcovou hlavou 2

Rozsirujica doska 1 Skrutka M3x6 s valcovou hlavou 29

Modul TB6612FNG 1 Skrutka M4x6 s polgulatou hlavou a 7
krizovou drazkou

Modul GY-521 (¢ip MPU6050) 1 Skrutka M3 x5 so zapustnou hlavou 11

Ultrazvukovy senzor 1 Distancény stipik M3x45 (vonkajii a 5
vnutorny zavit)

Batériovy box (s litiovym 1 Distanény stlpik M3x23 (vnatorné 5

akumulatorom) zavity )

Motor 2 Distanc¢ny stipik M3x11 (vnitorné 8
zavity )

Drziak motora 2 Matica M3 s ozubenou podlozkou 2
(typ K)

Spojka 2 Kabel 6P

Koleso 2 Kabel USB 1

Doska zo zliatiny hlinfka 1 Krizovy skrutkovaé 1
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Diel Pocéet Diel Pocet

Horné doska 1 Oporné noha 1
Drziak batériového boxu

Niektoré obrdzky v ndavode ELEGQOO su len ilustracné; skutocné diely sa mozu lisit.

3. Zostavenie

K stavebnici je priloZeny obrazkovy ndvod ELEGOO, ktory ukazuje kazdy krok na obrézkoch.
Postupujte podla neho krok za krokom: drziaky motorov, motory, spojky a kolesé, oporné
noha, elektronické dosky, ultrazvukovy senzor, batériovy box, horna doska a nakoniec kable
motorov. Rovnaky névod je aj v stiahnutom stubore (oddiel 10). Pri kazdom kroku je uvedené,
v ktorom ¢islovanom vrecku (¢. 1 az ¢. 5) diely najdete.

Upozornenia ELEGOO k zostaveniu:

e 7 akrylovych dosiek odstrante ochranna féliu.

e Dbajte na polohu osi motorov a kazdy drziak motora pripevnite len styrmi skrutkami,
ako ukazujua obrazky. Jedna strana navodu ukazuje nespravnu montaz motorov.
Skrutka na kazdej spojke musi licovat s plochou stranou hriadela motora.

Modul TB6612FNG zasunte do rozsirujtcej dosky tak, aby zodpovedal znacke na doske.
Pre ultrazvukovy senzor pouzite najkratsie distancné stlpiky z vrecka ¢. 4.

Lavy port na hlavnej doske pripojte k Tavému motoru a pravy port k pravému motoru.
Orientacia konektora motora neméa na funkciu vplyv.

4. Diely a ich funkcie

Diel Funkcia

Batériovy box Napéajanie

Modul TB6612FNG Pohon motorov

Modul GY-521 Snimanie pohybu

Ultrazvukovy senzor Meria vzdialenost od prekazky vpredu
Roz8irujica doska Pripojenie modulov

Tlac¢idlo na prepinanie rezimov Prepinanie rezimov

Lavy / pravy infracerveny Meria vzdialenost od prekazky vlavo / vpravo
senzor

NANO Hlavna riadiaca jednotka

Port USB (na doske NANO) Nahrévanie programov

Motor Pohon auta

Hallov senzor Meria otacky

5. Akumulator a nabijanie

a Vypinad

b Stavova kontrolka: pri nabijani svieti nazeleno, po
dplnom nabiti zhasne

¢ Nabijaci port USB
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e Pred prvym pouzitim akumuldtor uplne nabite. Nabija sa cez port USB batériového
boxu.

e Ked sa akumulator vybija, LED blika nacerveno.

6. Zapnutie a Sest rezimov

Postavte Tumbller na zem, naklofite ho dopredu a potom zapnite vypina¢ na batériovom
boxe. Tumbller sa saim postavi a udrziava rovnovahu. Potom ho mézete ovladat tla¢idlom na
prepinanie rezimov alebo aplikaciou.

Tlac¢idlo na prepinanie reZimov na rozsirujicej doske. Opakovanym
stlacanim prechédzate rezimami v tomto poradi:

Stlacenie RezZzim
1x: Rezim automatického Auto sa rozsvieti nazeleno. Ak je 10-35 cm pred nim prekézka,
sledovania (vpred) obe predné LED blikaji nazeleno a auto ide za prekazkou

dopredu. Ak je prekazka 0-20 cm vlavo alebo vpravo, otodi sa
za fiou dolava alebo doprava. Ak si prekazky na oboch
stranach do 0-20 cm, ide s nimi dopredu.

2x: Rezim vyhybania sa Auto sa rozsvieti nazlto a automaticky sa vyhyba prekazkam do
prekazkam 0-50 cm pred sebou.

3x: Rezim automatického Auto sa rozsvieti nazeleno. Ak je 10-35 cm pred nim prekézka,
sledovania (vzad) obe zadné LED blikaju nazeleno a auto ciiva spolu s prekazkou.

Ak je prekazka 0-20 cm vlavo alebo vpravo, oto¢i sa za nou
dol'ava alebo doprava. Ak st prekazky na oboch stranach do
0—20 cm, civa s nimi.

4x: Svietiaci rezim Auto zobrazi ndhodny svetelny efekt.

5x: Pohotovostny rezim Auto zastavi v8etok pohyb. Dalsim stladenim sa poradie za¢ne
znova od zadiatku.

Rezim Bounce a jazda joystickom sua k dispozicii v aplikacii (oddiel 7).

7. Ovladanie aplikiciou

7.1. InStalacia a pripojenie

1. Nainstalujte aplikdciu ElegooKit: na iPhone a iPade z App Store, na Androide z
Google Play. Na Androide mozete aj skopirovat do zariadenia stiibor ElegooKit.apk z
vyucbovych materidlov ELEGOO a nainstalovat ho.

2. Otvorte ElegooKit a tuknutim na Tumbller V1.1 otvorte stranku projektu. Jazyk
aplikacie zvolite ikonou nastaveni v pravom hornom rohu.

3. Tuknutim na ikonu prepojenia v pravom hornom rohu otvorte vyhladavanie Bluetooth.

4. Prilozte telefon k Tumbllerovi (blizsie ako 10 cm); aplikicia sa pripoji automaticky.
Pripadne otvorte ikonou ponuky v Tavom hornom rohu zoznam zariadeni Bluetooth a
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zvolte ELEGOO BT16.
5. Tuknutim na Remote control otvorte ovladaciu obrazovku.

Tumbller V1.1

Penguin Bot V2.0

D
% Remote control
. Tumbller V1.1
Vyber projektu: Tumbller V1.1 Stranka projektu: Remote control, Build,
DIY, Manual

7.2. Ovladacia obrazovka

Tumbller P>
-

Funkcia

Joystick: podrzanim joysticku pohybujete Tumbllerom v 8 smeroch; ide tym
smerom, kam joystick ukazuje. Po uvolneni prejde Tumbller do pohotovostného
rezimu.

Rezim automatického sledovania (vpred): auto blika nazeleno a sprava sa,
ako opisuje tabulka vyssie.

=
Eng
Y

v

Rezim automatického sledovania (vzad): auto blika nazeleno a sleduje
prekazku smerom dozadu.

3

ReZim vyhybania sa prekazkam: auto blikd nazlto a vyhyba sa prekazkam do
0-50 cm pred sebou.

ReZim Bounce: hornou ikonou sa Tumbller okamZite postavi a udrziava
rovnovahu; dolné ikona (naklon dopredu) spusti rezim Bounce.

Pohotovostny rezim: Tumbller zastavi vSetky ¢innosti.

Prepinaé svetelnych efektov: kazdym tuknutim prepnete na d'alsi zo Siestich
svetelnych efektov.

Intenzita svetla: jasnejsie (4) alebo tmavsie (-).

oo ] El = E]

7.3. Stranka DIY

Na stranke DIY si mozete vytvorit vlastné tlac¢idla a testovat a ladit s nimi vlastny program.
Dlhym stlacenim tlac¢idla otvorite Button editor a vyplnite jeho nazov a spravu, ktoru
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odosiela. V prikazovom okne vidite odoslané a prijaté prikazy a mozete tam prikazy aj pisat
a odosielat. Program Tumbllera rozumie tymto spravam:

Sprava Funkcia Sprava Funkcia

f Vpred 0 Rezim automatického sledovania
(vzad)

b Vzad 1 Rezim automatického sledovania
(vpred)

1 Odbocit vlavo 2 Rezim vyhybania sa prekédzkam

i Odbo¢it vpravo 3 Prepinac¢ svetelnych efektov

s Pohotovostny rezim 4 Naklon dopredu

5 OkamzZite sa postavit 7 Znizit jas

8 Zvysit jas

8. Upozornenia

ELEGOOQO uvadza tieto body, na ktoré treba pri pouzivani Tumbllera dbat:

1.

~

Pred pouzitim sa uistite, Ze je akumulator uplne nabity. Kontrolka batériového boxu
pri nabijani svieti nazeleno a po uplnom nabiti zhasne.

Ked sa akumuléator vybija, LED blikid nacerveno.

Ak Tumbller zdvihnete zvisle, kolesa sa dalej otacaju. Zastavia sa, ked Tumbller
naklonite o viac ako £27°.

Vo vsetkych pohybovych rezimoch prejde Tumbller automaticky do pohotovostného
rezimu alebo sa zastavia motory, ked do nie¢oho narazi a nakloni sa o viac ako +27°.
Tumbller nepouZzivajte na velmi silnom slnku alebo pri velmi jasnom svetle: silny jas
ovplyviuje senzory.

Akumulator nabijajte cez port USB batériového boxu.

Skrutka na spojke sa 'ahko uvolfiuje; pevne ju utiahnite.

Port USB na doske NANO slazi len na nahravanie programov. Pri nahravani programu
vypnite vypina¢ batériového boxu, aby nedochadzalo k ruseniu.

9. RieSenie problémov

Aplikidcia Tumbller nenajde alebo sa k nemu nepripoji (kontrola Bluetooth podla
ELEGOO):

1.
2.

D.

Auto vypnite, znova zapnite a skuste sa pripojit znova.

Otvorte v aplikacii zoznam zariadeni Bluetooth, najdite zariadenie a tuknutim nan sa
pripojte rucne.

Povolte aplikécii pristup k polohe: funkcia Bluetooth v telefone toto povolenie vyzaduje.
ELEGOOQO uvadza, ze vasu polohu nezaznamenéva.

Niektoré telefony sa k zariadeniam Bluetooth pripoja len so zapnutym GPS: zapnite v
telefone GPS / polohu.

Aplikaciu tplne ukoncite a spustite znova.

Arduino IDE pri nahravani hlasi ,,No such file or directory*: chyba kniznica.
Skopirujte kniznice z priec¢inka Copy Me First vo vyucbovych materidloch ELEGOO do
priecinka libraries vaSej insStalacie Arduino a nahrajte program znova (krok za krokom to
ukazuje Program FAQ) od ELEGOO v stiahnutom stubore).
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10. Uplny vyuébovy navod a programovanie

Na stranke na stiahnutie ELEGOO néajdete vsetky stibory k stavebnici zadarmo: v polozke
Tumbller Self-Balancing Robot Car Kit zvolte subory pre V1.1. Je tam odkaz aj na aplikiciu
ElegooKit.

https://www.elegoo.com/pages/arduino-kits-support-files

Na stiahnutie je navod na zostavenie (aj vo franctuzstine), program Tumbllera, Lesson 0
(priprava vyvojového prostredia Arduino vo Windows a macOS) a lekcie 1-7 (pohyb,
vyvazovanie, rezim sledovania, rezim prekazok, svetelny rezim, ovladanie cez Bluetooth,
meranie napétia akumulatora), kniznice v prie¢inku Copy Me First, katalogové listy ¢ipov
a 3D modely dosiek. Lekcie st v angli¢tine. Ak program zmenite, musite ho znova nahrat;
predtym vypnite batériovy box (pozri Upozornenia). Videda ELEGOO najdete na https:
//www.youtube.com/elegooofficial/.

11. Vyrobca

Elegoo Inc.

Shenzhen, China

https://www.elegoo.com

E-mail: service@elegoo.com (Severna Amerika), euservice@elegoo.com (Eurépa a Azia)

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.sk

626



Instrukcja obstugi

ELEGOQO Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit V1.1

Skrocona instrukcja obstugi

1. O zestawie

ELEGOO Tumbller to dwukotowy, samobalansujacy robot-samoch6d do samodzielnego
ztozenia. Steruje nim ptytka Arduino NANO osadzona na ptytce rozszerzen; modut GY-521
(uktad MPUG6050) wykrywa ruch pojazdu, modut TB6612FNG napedza oba silniki, czujniki
Halla mierza ich predkosé obrotowa, czujnik ultradzwickowy mierzy odlegto$é¢ od przeszkod z
przodu, a dwa czujniki podczerwieni wykrywaja przeszkody po lewej i prawej stronie. Diody
LED pokazuja biezacy tryb. Tumblerem steruje si¢ przyciskiem zmiany trybu na pojezdzie
lub aplikacja ElegooKit przez Bluetooth.

Programy sa wgrane fabrycznie, wiec pojazd dziala od razu po zlozeniu. Jesli chcesz
zmieni¢ program, mozesz to zrobi¢ w Arduino IDE; kurs ELEGOO wyjasnia, jak to zrobié¢
(rozdzial 10).

Niniejsza instrukcja opisuje wersje V1.1 (pojemnik akumulatora z whudowanym akumu-
latorem litowym, tadowanie przez USB; aplikacja ElegooKit). ELEGOO produkowalo tez
wersje V1.0, ktorej pliki znajduja sie na tej samej stronie do pobrania.

2. Zawartosé zestawu

Element Ilosé Element Tlosé

Plytka NANO 1 Sruba M3x12 z tbem walcowym 2

Plytka rozszerzen 1 Sruba M3x6 z tbem walcowym 29

Modut TB6612FNG 1 Sruba M4x6 z tbem okraglym, 7
krzyzakowa

Modut GY-521 (uktad MPU6050) 1 Sruba M3x5 z tbem stozkowym 11

Czujnik ultradzwieckowy 1 Tuleja dystansowa M3x45 (gwint 5
zewnetrzny i wewnetrzny)

Pojemnik akumulatora (z 1 Tuleja dystansowa M3x23 (gwint 5

akumulatorem litowym) wewnetrzny)

Silnik 2 Tuleja dystansowa M3x11 (gwint 8
wewnetrzny )

Uchwyt silnika 2 Nakretka M3 z podkladka zebata 2
(typ K)

Sprzegto 2 Przewod 6P

Koto 2 Kabel USB 1

127



Instrukcja obstugi

Element Ilos¢ Element Tlosé
Plyta ze stopu aluminium 1 Srubokret krzyzakowy 1
Plyta gérna 1 Podporka 1
Uchwyt pojemnika akumulatora 1

Niektore ilustracje w instrukcji ELEGOO majq charakter poglgdowy; rzeczywiste elementy

mogq sie T0zZnic.

3. Montaz

Do zestawu dotaczona jest ilustrowana instrukcja montazu ELEGOO, ktora pokazuje kazdy
krok na rysunkach. Postepuj zgodnie z nig krok po kroku: uchwyty silnikoéw, silniki, sprzegta
i kota, podporka, ptytki elektroniki, czujnik ultradzwiekowy, pojemnik akumulatora, ptyta
gorna, a na koncu przewody silnikow. Ta sama instrukcja jest cze$ciag materiatéw do pobrania
(rozdziat 10). Przy kazdym kroku podano, w ktérym numerowanym woreczku (nr 1 do nr 5)

znajduja si¢ elementy.

Wskazowki ELEGOO dotyczace montazu:

e Zdejmij folie ochronng z ptyt akrylowych.

e Zwr6é uwage na potozenie osi silnikow i przykreé kazdy uchwyt silnika tylko czterema
srubami, jak pokazano na rysunkach. Jedna strona instrukcji pokazuje nieprawidtowy

montaz silnikéw.

e Sruba w kazdym sprzegle musi trafia¢ w plaska strone watka silnika.

e W16z modul TB6612FNG do ptytki rozszerzen tak, aby pasowal do oznaczenia na

plytce.

e Do czujnika ultradzwickowego uzyj najkrotszych tulei dystansowych z woreczka nr 4.

e Podtacz lewe gniazdo plytki gléwnej do lewego silnika, a prawe do prawego. Kierunek
wtyczki silnika nie ma wplywu na dziatanie.

4. Elementy i ich funkcje

Element

Funkcja

Pojemnik akumulatora
Modut TB6612FNG
Modut GY-521

Czujnik ultradzwieckowy
Plytka rozszerzen
Przycisk zmiany trybu
Lewy / prawy czujnik
podczerwieni

NANO

Port USB (na plytce NANO)
Silnik

Czujnik Halla

Zasilanie

Naped silnikow

Wykrywanie ruchu

Mierzy odlegto$é od przeszkody z przodu
Podtaczenie modutow

Przetaczanie trybow

Mierzy odlegtosé od przeszkody po lewej / prawej

Glowny sterownik
Wgrywanie programéw
Naped pojazdu

Mierzy predkosé
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5. Akumulator i tadowanie

a Wtacznik

b Wskaznik stanu: podczas tadowania $wieci na zielono,
po pelnym naladowaniu gasnie

¢ Port ladowania USB

e Przed pierwszym uzyciem w pelni naladuj akumulator. Laduje sie go przez port USB
pojemnika akumulatora.
e Gdy akumulator sie roztadowuje, dioda LED miga na czerwono.

6. Wlaczanie i szesS¢ trybow

Postaw Tumblera na podltodze, przechyl go do przodu, a nastepnie wltacz wlacznik na
pojemniku akumulatora. Tumbller sam si¢ podniesie i utrzyma réwnowage. Nastepnie mozesz
nim sterowaé¢ przyciskiem zmiany trybu lub aplikacja.

Przycisk zmiany trybu na plytce rozszerzen. Kolejne naci$niecia
przetaczaja tryby w tej kolejnosci:

Naciéniecie Tryb
1x: Tryb automatycznego Pojazd $wieci na zielono. Jesli 10-35 cm przed nim jest
podazania (do przodu) przeszkoda, obie przednie diody migaja na zielono, a pojazd

jedzie za przeszkoda do przodu. Jesli przeszkoda jest 0-20 cm z
lewej lub z prawej, skreca za niag w lewo lub w prawo. Jesli po
obu stronach sa przeszkody w odlegtosci 0-20 cm, jedzie z nimi

do przodu.
2x: Tryb omijania przeszkod Pojazd $wieci na z6tto i automatycznie omija przeszkody w
odleglosci 0-50 cm przed soba.
3x: Tryb automatycznego Pojazd $wieci na zielono. Jesli 10-35 cm przed nim jest
podazania (do tytu) przeszkoda, obie tylne diody migaja na zielono, a pojazd cofa

sie razem z przeszkoda. Jesli przeszkoda jest 0-20 cm z lewej
lub z prawej, skreca za niag w lewo lub w prawo. Jesli po obu
stronach sg przeszkody w odleglosci 0-20 cm, cofa sie razem z

nimi.
4x: Tryb $wiecenia Pojazd wyswietla losowy efekt $wietlny.
5x: Tryb czuwania Pojazd zatrzymuje wszelki ruch. Kolejne nacisniecie rozpoczyna

sekwencje od poczatku.

Tryb Bounce i jazda joystickiem sa dostepne w aplikacji (rozdzial 7).
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7. Sterowanie aplikacja

7.1.
1.

Instalacja i polaczenie

Zainstaluj aplikacje ElegooKit: na iPhonie i iPadzie z App Store, na Androidzie z
Google Play. Na Androidzie mozesz tez skopiowaé¢ na urzadzenie plik ElegooKit.apk
z materialow ELEGOO do pobrania i go zainstalowac.

Otworz ElegooKit i stuknij Tumbller V1.1, aby otworzy¢ strone projektu. Jezyk
aplikacji wybierzesz ikong ustawienn w prawym goérnym rogu.

Stuknij ikone polaczenia w prawym goérnym rogu, aby otworzy¢ wyszukiwanie
Bluetooth.

Zbliz telefon do Tumblera (na mniej niz 10 cm); aplikacja potaczy sie automatycznie.
Mozesz tez otworzy¢ liste urzadzern Bluetooth ikona menu w lewym gérnym rogu i

wybra¢ ELEGOO BT16.
Stuknij Remote control, aby otworzy¢ ekran sterowania.

Tumbller V1.1

k1 I =

Remote control ‘ i Manual

Wybér projektu: Tumbller V1.1 Strona projektu: Remote control, Build,

7.2.

DIY, Manual

Ekran sterowania

Tumbller

Funkcja

Joystick: przytrzymujac joystick, poruszasz Tumblerem w 8 kierunkach; jedzie w
kierunku, w ktorym wskazuje joystick. Po zwolnieniu Tumbller przechodzi w tryb
czuwania.

Ikona
Tryb automatycznego podazania (do przodu): pojazd miga na zielono i
N

@l

zachowuje sie jak opisano w tabeli powyzej.

Tryb automatycznego podazania (do tylu): pojazd miga na zielono i podaza
za przeszkoda do tytu.

Tryb omijania przeszkéd: pojazd miga na zoétto i omija przeszkody w odlegtosci
0-50 cm przed soba.
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Tkona Funkcja
Tryb Bounce: gorna ikona sprawia, ze Tumbller natychmiast sie podnosi i
& utrzymuje rownowage; dolna ikona (przechyl do przodu) uruchamia tryb Bounce.

Przelacznik efektéw $wietlnych: kazde stukniecie przetacza na kolejny z
szesciu efektow Swietlnych.

Tryb czuwania: Tumbller zatrzymuje wszystkie czynnodci.
®
=

Jasnosé swiatla: jasniej (+) lub ciemniej (-).

7.3. Strona DIY

Na stronie DIY mozesz utworzy¢ wtasne przyciski, aby testowaé¢ i debugowaé wtasny
program. Przytrzymaj przycisk, aby otworzy¢ Button editor, i wpisz jego nazwe oraz
wysylana wiadomosé. W oknie polecenn widaé¢ polecenia wystane i odebrane; mozna tam tez
wpisywaé i wysyta¢ polecenia. Program Tumblera rozpoznaje nastepujace wiadomogci:

Wiadomo$é Funkcja Wiadomo$é Funkcja
f Do przodu 0 Tryb automatycznego
podazania (do tytu)
b Do tylu 1 Tryb automatycznego

podazania (do przodu)

Tryb omijania przeszkod
Przetacznik efektéw Swietlnych
Przechyt do przodu

Mniejsza jasnosé

Skret w lewo

Skret w prawo

Tryb czuwania
Natychmiastowe podniesienie
Wieksza jasnosé

o o1 n -
~N D WwN

8. Srodki ostroznosci

ELEGOO podaje nastepujace kwestie, na ktore nalezy zwroci¢ uwage podczas korzystania z
Tumblera:

1. Przed uzyciem upewnij sie, ze akumulator jest w petni natadowany. Wskaznik pojemnika
akumulatora podczas tadowania $wieci na zielono, a po pelnym natadowaniu gasnie.

2. Gdy akumulator sie roztadowuje, dioda LED miga na czerwono.

3. Jesli podniesiesz Tumblera pionowo, kota nadal sie obracajg. Zatrzymuja sie, gdy
Tumbller zostanie przechylony o wiecej niz +27°.

4. We wszystkich trybach jazdy Tumbller automatycznie przechodzi w tryb czuwania lub
silniki sie zatrzymuja, gdy w cos uderzy i przechyli sie o wiecej niz +27°.

5. Nie uzywaj Tumblera w bardzo silnym storicu ani przy bardzo jasnym swietle: silna
jasnos$é zaktoca dzialanie czujnikow.

6. Laduj akumulator przez port USB pojemnika akumulatora.

Sruba w sprzegle tatwo sie luzuje; dokreé¢ ja mocno.

~

8. Port USB na plytce NANO stuzy wytacznie do wgrywania programoéw. Podczas
wgrywania programu wyltacz wtacznik na pojemniku akumulatora, aby uniknaé¢
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zaklocen.

9. Rozwiazywanie probleméw

Aplikacja nie znajduje Tumblera lub nie moze sie z nim polaczyé (samodzielna
kontrola Bluetooth wedlug ELEGOO):

1. Wytlacz pojazd, wlacz go ponownie i sprobuj potaczy¢ sie jeszcze raz.

2. Otworz w aplikacji liste urzadzen Bluetooth, znajdz urzadzenie i stuknij je, aby potaczy¢
sie recznie.

3. Zezwol aplikacji na dostep do lokalizacji: funkcja Bluetooth telefonu wymaga tego
uprawnienia. ELEGOO zapewnia, ze nie zapisuje Twojej lokalizacji.

4. Niektore telefony tacza sie z urzadzeniami Bluetooth tylko przy wlaczonym GPS: wlacz
GPS / lokalizacje w telefonie.

5. Calkowicie zamknij aplikacje i uruchom ja ponownie.

Arduino IDE podczas wgrywania zglasza ,No such file or directory”: brakuje
biblioteki. Skopiuj biblioteki z folderu Copy Me First z materialow ELEGOO do folderu
libraries instalacji Arduino i wgraj program ponownie (krok po kroku pokazuje to Program
FAQ ELEGOO w materiatach do pobrania).

10. Pelny kurs i programowanie

Na stronie ELEGOO do pobrania znajdziesz bezptatnie wszystkie pliki do zestawu: w pozycji
Tumbller Self-Balancing Robot Car Kit wybierz pliki dla V1.1. Jest tam tez odnosnik do
aplikacji ElegooKit.

https://www.elegoo.com/pages/arduino-kits-support-files

Materialty do pobrania zawieraja instrukcje montazu (takze po francusku), program
Tumblera, Lesson 0 (przygotowanie srodowiska Arduino w systemach Windows i macOS)
oraz lekcje 1-7 (jazda, balansowanie, tryb podazania, tryb przeszkod, tryb s$wietlny,
sterowanie przez Bluetooth, pomiar napiecia akumulatora), biblioteki w folderze Copy Me
First, karty katalogowe uktadéw i modele 3D ptyt. Lekcje sa w jezyku angielskim. Jesli
zmienisz program, musisz go ponownie wgra¢; najpierw wytacz pojemnik akumulatora (patrz
Srodki ostroznosci). Filmy ELEGOO znajdziesz pod adresem https://www.youtube.com/
elegooofficial/.
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11. Producent

Elegoo Inc.

Shenzhen, China

https://www.elegoo.com

E-mail: service@elegoo.com (Ameryka Polnocna), euservice@elegoo.com (Europa i Azja)

Dystrybutor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.pl
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Felhasznaloi kézikonyv

ELEGOQO Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit V1.1

Rovid hasznalati ttmutatd

1. A készletrol

Az ELEGOO Tumbller kétkerekd, 6negyenstlyozo robotauto, amelyet On szerel 6ssze. Egy
bévitskartyara helyezett Arduino NANO kartya vezérli; a GY-521 modul (MPUG6050 chip)
érzékeli az autdé mozgéasat, a TB6612FNG modul hajtja a két motort, Hall-érzékel6k mérik
a fordulatszamukat, az ultrahangos érzékels az eldl 1évé akadélyok tavolsagat méri, két
infravoros érzékels pedig a bal és jobb oldali akadalyokat érzékeli. LED-ek mutatjak az
aktualis iizemmodot. A Tumbllert az autéon 1évs tizemmodvaltéo gombbal vagy Bluetooth-on
keresztiil az ElegooKit alkalmazéssal vezérelheti.

A programok gyarilag fel vannak toltve, igy az aut6é az Osszeszerelés utan azonnal miikodik.
Ha modositani szeretné a programot, ezt az Arduino IDE-ben teheti meg; az ELEGOO
oktatdanyaga elmagyarazza, hogyan (10. fejezet).

Ez az atmutaté a V1.1 valtozatot ismerteti (akkumulatordoboz beépitett litiumakkuval,
USB-s toltés; ElegooKit alkalmazés). Az ELEGOO V1.0 valtozatot is gyartott; ennek fajljai
ugyanazon a letoltési oldalon talalhatok.

2. A csomag tartalma

Alkatrész Db Alkatrész Db
NANO kartya 1 M3x12 hengeres fejd gépcsavar 2
Bévitskartya 1 M3x6 hengeres fejii gépcsavar 29
TB6612FNG modul 1 M4x6 domboru feji csillagesavar 7
GY-521 modul (MPU6050 chip) 1 M3x5 siillyesztett fejii csavar 11
Ultrahangos érzékel6 1 M3x45 tavtarto (kiilss és belss
menettel)

Akkumulatordoboz (litiumakkuval) 1 M3x23 tavtarto (bels6 menettel) 5
Motor 2 M3x11 tavtarto (bels6 menettel) 8
Motortarto 2 M3 fogazott alatétes anya (K tipus) 2
Tengelykapcsolo 2 6P kabel 2
Kerék 2 USB kabel 1
Aluminiumétvozet lap 1 Csillagesavarhuzo 1
Fels6 lap 1 Tamasztolab 1
Akkumulatordoboz-rogzits 1

Az ELEGOO dtmutatdjanak egyes képei csak illusztraciok; a tényleges alkatrészek eltérhetnek.
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3. Osszeszerelés

A készlethez mellékelt ELEGOO szerelési ttmutaté minden 1épést képekkel mutat be.
Kovesse 1épésrdl 1épésre: motortartok, motorok, tengelykapcsolok és kerekek, tamasztolab,
elektronikai kartyak, ultrahangos érzékels, akkumulatordoboz, fels lap, végiil a motorka-
belek. Ugyanez az utmutatd a letolthetd anyagban is megtalalhato (10. fejezet). Minden
lépésnél fel van tiintetve, melyik szamozott tasakban (1-5.) vannak az alkatrészek.

Az ELEGOO szerelési tudnivaloi:

e Huzza le a védsfoliat az akrillapokrol.

e Ugyeljen a motortengelyek helyzetére, és minden motortartot csak négy csavarral
rogzitsen, ahogy a képek mutatjak. Az utmutaté egyik oldala a motorok hibas

beszerelését mutatja.

e Minden tengelykapcsold csavarjanak a motortengely lapos oldalara kell illeszkednie.

e A TB6612FNG modult tgy dugja a bdévitSkirtyaba, hogy egyezzen a kartyan 1évé

jeloléssel.

e Az ultrahangos érzékel6hoz a 4. tasakban 1évé legrovidebb tavtartokat hasznélja.

e A f6kartya bal oldali csatlakozojat a bal motorhoz, a jobb oldalit a jobb motorhoz
csatlakoztassa. A motorcsatlakozo irdnya nem befolyésolja a miikddést.

4. Az alkatrészek és feladatuk

Alkatrész Feladat
Akkumulatordoboz Tapellatas
TB6612FNG modul Motorhajtas
GY-521 modul Mozgasérzékelés

Ultrahangos érzékels
Bévitskartya

Uzemmodvalté gomb

Bal / jobb infravoros érzékels
NANO

USB-csatlakozé (a NANO-n)
Motor

Hall-érzékels

Meéri az elol 1évs akadaly téavolsagat

A modulok csatlakoztatéasa

Az tizemmobdok valtasa

Meéri a bal / jobb oldali akadaly tavolsagat
F6 vezérls

Programok feltdltése

Az aut6 hajtéasa

Méri a fordulatszamot

5. Akkumulator és toltés

a Fdékapcsold

b Allapotjelz6:  toltés kozben zolden vilagit, teljes
feltoltés utan kialszik

¢ USB toltGcesatlakozo

e Az els6 hasznalat el6tt toltse fel teljesen az akkumulatort. Az akkumuladtordoboz USB-
csatlakozdjan keresztiil toltse.
e Ha az akkumulator lemeriil6ben van, a LED pirosan villog.
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6. Bekapcsolas és a hat iizemmod

Tegye a Tumbllert a padlora, dontse elére, majd kapcsolja be az akkumulatordoboz
kapcsolojat. A Tumbller magatol felall és megtartja az egyensulyat. Ezutan az iizemmodvalto
gombbal vagy az alkalmazassal vezérelheti.

Uzemmodvalté gomb a bovitdkartyan. Ismételt megnyomésaval
ebben a sorrendben 1épkedhet az tizemmodok kozott:

Megnyomas Uzemmod

1x: Automatikus kévetés (elére) Az autd zolden vilagit. Ha 10-35 cm-re elStte akadaly van, a

két els6 LED zdlden villog, és az auto el6refelé koveti az
akadalyt. Ha bal vagy jobb oldalon 0—20 cm-en beliil akadaly
van, balra vagy jobbra fordul vele. Ha mindkét oldalon

0-20 cm-en beliil akadaly van, elére halad veliik.

2x: Akadalykerils tizemmod Az aut6 sargan vilagit, és automatikusan kikeriili az elGtte
0-50 cm-en beliil 1év§ akadalyokat.

3x: Automatikus kiovetés Az aut6 zolden vilagit. Ha 10-35 cm-re elGtte akadaly van, a

(hatra) két hatso LED zolden villog, és az autd az akadallyal egyiitt

hatrafelé halad. Ha bal vagy jobb oldalon 0-20 cm-en beliil
akadaly van, balra vagy jobbra fordul vele. Ha mindkét oldalon
0—20 cm-en beliil akadaly van, hatrafelé halad veliik.

4x: Vilagito tizemmod Az autd véletlenszert fényeffektust jelenit meg.
5x: Készenléti iizemmod Az aut6 minden mozgast leallit. A kiovetkezd megnyomassal a

sorrend elolrsl kezdddik.

A Bounce iizemmadd és a joystickos vezetés az alkalmazéasban érhetd el (7. fejezet).

7. Vezérlés az alkalmazassal

7.1.
1.

Telepités és csatlakozas

Telepitse az ElegooKit alkalmazést: iPhone-ra és iPadre az App Store-bol, Androidra
a Google Playrél. Androidon az ELEGOO letolthets anyagaban 1év6 ElegooKit . apk
fajlt is atméasolhatja a késziilékre és telepitheti.

Nyissa meg az ElegooKit alkalmazast, és koppintson a Tumbller V1.1 elemre
a projektoldal megnyitasdhoz. Az alkalmazas nyelvét a jobb fels6 sarokban 1évd
beallitasok ikonnal vélaszthatja ki.

Koppintson a jobb fels6 sarokban 1évé kapcsolodas ikonra a Bluetooth-keresés
megnyitasahoz.

Tartsa a telefont a Tumbller kozelébe (10 cm-en beliil); az alkalmazas automatikusan
csatlakozik. Masik lehetGségként a bal fels6 sarokban 1év6 menii ikonnal nyissa meg a
Bluetooth-eszkozok listajat, és valassza az ELEGOO BT16 elemet.

Koppintson a Remote control elemre a vezérl6képernyé megnyitasahoz.
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Felhasznéloi kézikonyv

Tumbller V1.1

Penguin Bot V2.0

“.—'|
-
umbller V1.1

Projekt kivalasztasa: Tumbller V1.1 Projektoldal: Remote control, Build,
DIY, Manual

7.2. A vezérl6képernyé

Tumbller

Funkcio

Joystick: a joystick nyomva tartaséval 8 iranyba mozgathatja a Tumbllert; abba
az iranyba halad, amerre a joystick mutat. Elengedése utan a Tumbller készenléti
allapotba keriil.

=
n o
=

Automatikus kovetés (el6re): az auté zolden villog, és a fenti tablazat szerint

SO
& mukodik.
g Automatikus kovetés (hatra): az aut6 zolden villog, és hatrafelé koveti az

akadalyt.

Akadalykeriils tizemmod: az auté sargan villog, és kikeriili az elGtte
0-50 cm-en beliil 1év6 akadalyokat.

Bounce ilizemmod: a fels§ ikonnal a Tumbller azonnal felall és megtartja az
egyensulyat; az also ikon (eléredontés) elinditja a Bounce tizemmodot.

Készenléti tizemmod: a Tumbller minden miiveletet leallit.

Fényeffekt-valto: minden koppintas a hat fényeffektus koziil a kovetkezdre valt.

Fényerd: vilagosabb (4) vagy s6tétebb ().

oo ] El = E]

7.3. A DIY oldal

A DIY oldalon sajat gombokat hozhat 1étre, és ezekkel tesztelheti, hibakeresheti sajét
programjat. Egy gomb hosszi megnyomésaval megnyilik a Button editor, ahol megadhatja
a gomb nevét és az altala kiildott tizenetet. A parancsablakban lathatok az elkiildott és
fogadott parancsok, és ott parancsokat is beirhat és elkiildhet. A Tumbller programja ezeket
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az lzeneteket ismeri:

Uzenet Funkcié Uzenet Funkcié
f Elére 0 Automatikus kovetés (hatra)
b Hatra 1 Automatikus kovetés (eldre)
1 Balra fordulas 2 Akadalykeriil6 izemmod
i Jobbra fordulés 3 Fényeffekt-valto
S Készenléti tizemmod 4 Elgredontés
5 Azonnali felallas 7 Fényer6 csokkentése
8 Fényers novelése

8. Figyelmeztetések

Az ELEGOO a Tumbller hasznélataval kapcsolatban a kévetkezékre hivja fel a figyelmet:

1.

~

Hasznalat el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy az akkumulator teljesen fel van toltve. Az
akkumulétordoboz jelz6fénye toltés kdzben zolden vilagit, teljes feltoltés utéan kialszik.
Ha az akkumulator lemeriil6ben van, a LED pirosan villog.

Ha a Tumbllert fiiggdlegesen felemeli, a kerekek tovabb forognak. Akkor allnak meg,
ha a Tumbller +27°-nal jobban megddl.

Minden mozgasos tizemmodban a Tumbller automatikusan készenléti allapotba kapcsol,
vagy a motorok leallnak, ha valaminek nekiiitkézik és +27°-nal jobban megddl.

Ne hasznélja a Tumbllert nagyon erds napfényben vagy nagyon erds fényben: az erds
fényesség zavarja az érzékelSket.

Az akkumulatort az akkumulatordoboz USB-csatlakozdjan keresztiil toltse.

A tengelykapcsolo csavarja konnyen meglazul; htizza meg erésen.

A NANO USB-csatlakozoja csak programok feltoltésére szolgal. Programfeltoltés
koézben kapcsolja ki az akkumulatordoboz kapcsolojat, hogy elkeriilje a zavarokat.

9. Hibaelharitas

Az alkalmazas nem taldlja a Tumbllert, vagy nem tud csatlakozni hozza (az
ELEGOO Bluetooth-ellenérzé 1épései):

1.
2.

d.

Kapcsolja ki, majd djra be az autot, és probaljon djra csatlakozni.

Nyissa meg az alkalmazéasban a Bluetooth-eszk6zok listajat, keresse meg az eszkozt, és
koppintson ra a kézi csatlakozashoz.

Engedélyezze az alkalmazasnak a helyadatok hasznalatat: a telefon Bluetooth-funkcidja
igényli ezt az engedélyt. Az ELEGOO kozlése szerint nem rogziti az On tartézkodasi
helyét.

Egyes telefonok csak bekapcsolt GPS mellett csatlakoznak Bluetooth-eszk6zokhoz:
kapcsolja be a telefonon a GPS-t / helymeghatérozast.

Zarja be teljesen az alkalmazast, majd inditsa djra.

Az Arduino IDE feltoltéskor ,,No such file or directory” hibat jelez: hidnyzik egy
konyvtar. Masolja az ELEGOO letolthets anyagéban 1évé Copy Me First mappa konyvtarait
az Arduino-telepités libraries mappéajaba, majd toltse fel jra a programot (az ELEGOO
Program FA(Q) dokumentuma a letdltésben lépésrdl 1épésre bemutatja).
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10. A teljes oktatéanyag és a programozas

Az ELEGOO letoltési oldalan ingyenesen megtalélja a készlet 6sszes fajljat: a Tumbller Self-
Balancing Robot Car Kit bejegyzésnél vélassza a V1.1 fajljait. Itt talalhato az ElegooKit
alkalmazas hivatkozasa is.

https://www.elegoo.com/pages/arduino-kits-support-files

A letoltés tartalmazza a szerelési itmutatot (francidul is), a Tumbller programjat, a Lesson 0
leckét (az Arduino fejlesztékornyezet beallitasa Windows és macOS alatt) és az 1-7. leckét
(mozgas, egyensulyozas, kovetd lizemmod, akadaly tizemmod, fény tizemmod, Bluetooth-
vezérlés, akkumulatorfesziiltség mérése), a Copy Me First mappaban 1évé konyvtarakat,
a chipek adatlapjait és a lapok 3D-modelljeit. A leckék angol nyelviiek. Ha modositja
a programot, ujra fel kell toltenie; elStte kapcsolja ki az akkumulatordobozt (lasd:
Figyelmeztetések). Az ELEGOO videoi: https://www.youtube.com/elegooofficial/.

11. Gyartoé

Elegoo Inc.

Shenzhen, China

https://www.elegoo.com

E-mail: service@elegoo.com (Eszak-Amerika), euservice@elegoo.com (Eurépa és Azsia)

Forgalmazo
Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.hu
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Ghid de utilizare

ELEGOQO Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit V1.1

Ghid de pornire rapida

1. Despre set

ELEGOO Tumbller este o masina robot cu doua roti, cu autoechilibrare, pe care o asamblati
singuri. Este comandata de o placa Arduino NANO montata pe o placa de extensie; modulul
GY-521 (cip MPUG6050) detecteaza miscarea masinii, modulul TB6612FNG actioneaza cele
doua motoare, senzorii Hall le masoara turatia, senzorul ultrasonic masoara distanta pana la
obstacolele din fata, iar doi senzori infrarosu detecteaza obstacolele din stanga si din dreapta.
LED-urile indica modul curent. Tumbller se comanda cu butonul de schimbare a modului de
pe masina sau cu aplicatia ElegooKit prin Bluetooth.

Programele sunt incarcate din fabrica, astfel incat masina functioneaza imediat dupa
asamblare. Daca doriti sa modificati programul, o puteti face in Arduino IDE; tutorialul
ELEGOO explica cum (sectiunea 10).

Acest ghid descrie versiunea V1.1 (cutia acumulatorului cu acumulator cu litiu incorporat,
incércare prin USB; aplicatia ElegooKit). ELEGOO a produs si o versiune V1.0, ale carei
fisiere se afla pe aceeasi pagina de descarcare.

2. Continutul pachetului

Piesa Buc. Piesa Buc.
Placa NANO 1 Surub M3x12 cu cap cilindric 2
Placa de extensie 1 Surub M3x6 cu cap cilindric 29
Modul TB6612FNG 1 Surub M4x6 cu cap rotund, in cruce 7
Modul GY-521 (cip MPU6050) 1 Surub M3x5 cu cap inecat 11
Senzor ultrasonic 1 Distantier M3x45 (filet exterior si 5
interior)

Cutia acumulatorului (cu acumulator 1 Distantier M3x23 (filet interior) 5
cu litiu)

Motor 2 Distantier M3x11 (filet interior) 8
Suport motor 2 Piulita M3 cu saiba dintata (tip K) 2
Cuplaj 2 Cablu 6P 2
Roata 2 Cablu USB 1
Placa din aliaj de aluminiu 1 Surubelnita in cruce 1
Placa superioara 1 Picior de sprijin 1
Suport pentru cutia acumulatorului 1
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Unele imagini din manualul ELEGOO au doar rol ilustrativ; piesele reale pot difersi.

3. Asamblarea

Setul este insotit de instructiunile de asamblare ilustrate ale ELEGOO, care arata fiecare
pas in imagini. Urmati-le pas cu pas: suporturile motoarelor, motoarele, cuplajele si
rotile, piciorul de sprijin, placile electronice, senzorul ultrasonic, cutia acumulatorului, placa
superioara si, la final, cablurile motoarelor. Aceleasi instructiuni se gasesc si in materialele
de descércat (sectiunea 10). La fiecare pas este indicatd punga numerotata (nr. 1 pana la
nr. 5) in care se afla piesele.

Indicatiile ELEGOO pentru asamblare:

indepértat,i folia de protectie de pe placile acrilice.

Atentie la pozitia axelor motoarelor si fixati fiecare suport de motor doar cu patru
suruburi, asa cum arata imaginile. O pagina a instructiunilor aratd montarea gresita a
motoarelor.

Surubul de pe fiecare cuplaj trebuie sa fie aliniat cu partea plata a axului motorului.
Introduceti modulul TB6612FNG in placa de extensie astfel incat sa corespunda
marcajului de pe placa.

Pentru senzorul ultrasonic folositi cei mai scurti distantieri din punga nr. 4.

Conectati portul din stanga al placii principale la motorul din stanga si portul
din dreapta la motorul din dreapta. Orientarea mufei motorului nu influenteaza
functionarea.

4. Piesele si rolul lor

Piesa Functie

Cutia acumulatorului Alimentare

Modul TB6612FNG Actionarea motoarelor

Modul GY-521 Detectarea miscarii

Senzor ultrasonic Masoara distanta pana la un obstacol din fata
Placa de extensie Conectarea modulelor

Buton de schimbare a modului Schimbarea modurilor

Senzor infrarosu stanga / Masoara distanta pana la un obstacol din stanga / dreapta
dreapta

NANO Controler principal

Port USB (pe placa NANO) Incarcarea programelor

Motor Actionarea masinii

Senzor Hall Masoara turatia

5. Acumulatorul si incarcarea

a Comutator de pornire

b Indicator de stare: verde in timpul incarcarii, se stinge
cand acumulatorul este complet incarcat

¢ Port de incarcare USB
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e Inainte de prima utilizare incarcati complet acumulatorul. Se incarca prin portul USB
al cutiei acumulatorului.

e (Cand acumulatorul se descarca, LED-ul clipeste rosu.

6. Pornirea si cele sase moduri

Asezati Tumbller pe podea, inclinati-l in fata, apoi porniti comutatorul de pe cutia
acumulatorului. Tumbller se ridica singur si isi mentine echilibrul. Apoi il puteti comanda
cu butonul de schimbare a modului sau cu aplicatia.

Butonul de schimbare a modului de pe placa de extensie.
Apasati-1 repetat pentru a trece prin moduri in aceastd ordine:

Apasare Mod

1x: Mod de urmarire automata  Masina se aprinde verde. Daca exista un obstacol la 10-35 cm
(inainte) in fata, cele doua LED-uri din fata clipesc verde, iar masina se
deplaseaza inainte dupa obstacol. Daca exista un obstacol la
0-20 cm in stanga sau in dreapta, vireaza odata cu el la stanga
sau la dreapta. Daca exista obstacole de ambele parti la
0-20 cm, merge inainte odata cu ele.

2x: Mod de ocolire a Masina se aprinde galben si ocoleste automat obstacolele aflate
obstacolelor la 0-50 cm in fata ei.

3x: Mod de urmarire automata  Masina se aprinde verde. Daca exista un obstacol la 10-35 cm
(inapoi) in fata, cele doua LED-uri din spate clipesc verde, iar masina se

deplaseaza tnapoi odata cu obstacolul. Daca exista un obstacol
la 0-20 cm in stanga sau in dreapta, vireaza odatd cu el la
stanga sau la dreapta. Dacé exista obstacole de ambele parti la
0-20 cm, merge inapoi odata cu ele.

4x: Mod luminos Masina afiseaza un efect luminos aleatoriu.

5x: Mod de asteptare Masina opreste orice miscare. La urmatoarea apasare, ordinea
reincepe de la inceput.

Modul Bounce si conducerea cu joystickul sunt disponibile in aplicatie (sectiunea 7).

7. Comanda cu aplicatia

7.1. Instalare si conectare

1. Instalati aplicatia ElegooKit: pe iPhone si iPad din App Store, pe Android din Google
Play. Pe Android puteti copia pe dispozitiv si fisierul ElegooKit.apk din materialele
de descarcat ELEGOO si il puteti instala.

2. Deschideti ElegooKit si atingeti Tumbller V1.1 pentru a deschide pagina proiectului.
Limba aplicatiei o alegeti cu pictograma de setari din coltul din dreapta sus.

3. Atingeti pictograma de conectare din coltul din dreapta sus pentru a deschide cautarea
Bluetooth.
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4. Tineti telefonul aproape de Tumbller (la mai putin de 10 cm); aplicatia se conecteaza
automat. Alternativ, deschideti lista dispozitivelor Bluetooth cu pictograma de meniu

din coltul din stanga sus si selectati ELEGOO BT16.
5. Atingeti Remote control pentru a deschide ecranul de comanda.

Tumbller V1.1

Penguin Bot V2.0

bt ® =

Remote control | Manual

Tumbller V1.1

Selectarea proiectului: Tumbller V1.1 Pagina proiectului: Remote control,
Build, DIY, Manual

7.2. Ecranul de comanda

Tumbller

Pictograma Functie

Joystick: tinand apasat joystickul, deplasati Tumbller in 8 directii; merge in
directia in care indica joystickul. Cand il eliberati, Tumbller trece in modul de

asteptare.
g= Mod de urmadrire automata (inainte): masina clipeste verde si se comporta
» asa cum este descris in tabelul de mai sus.
& Mod de urmadrire automata (inapoi): masina clipeste verde si urméreste un
-

obstacol inapoi.

Mod de ocolire a obstacolelor: masina clipeste galben si ocoleste obstacolele
aflate la 0-50 cm in fata ei.

Mod Bounce: pictograma de sus face ca Tumbller sa se ridice imediat si sa isi
mentind echilibrul; pictograma de jos (inclinare in fatd) porneste modul Bounce.

Mod de asteptare: Tumbller opreste toate actiunile.

Comutator de efecte luminoase: fiecare atingere trece la urmaétorul dintre cele
sase efecte luminoase.

Intensitatea luminii: mai luminos (+) sau mai intunecat (-).

oo ] El = El
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7.3.

Pagina DIY

Pe pagina DIY va puteti crea propriile butoane pentru a testa si depana propriul program.
Apasati lung un buton pentru a deschide Button editor si completati numele lui si mesajul
pe care il trimite. Fereastra de comenzi afiseaza comenzile trimise si primite; acolo puteti si
scrie si trimite comenzi. Programul Tumbller recunoaste aceste mesaje:

Mesaj Functie Mesaj Functie
f Inainte 0 Mod de urmarire automata
(inapoi)
b Inapoi 1 Mod de urmarire automata
(inainte)

Mod de ocolire a obstacolelor
Comutator de efecte luminoase

Viraj la stanga
Viraj la dreapta
Mod de asteptare
Ridicare imediata
Cresterea luminii

Inclinare in fata
Reducerea luminii

o o1 n B
~N D W N

8. Masuri de precautie

ELEGOO enumera urmatoarele aspecte de care trebuie sa tineti cont cand folositi Tumbller:

1.

~

Inainte de utilizare, asigurati-va ca acumulatorul este complet incarcat. Indicatorul
cutiei acumulatorului este verde in timpul incarcarii si se stinge cand acumulatorul este
plin.

Cand acumulatorul se descarca, LED-ul clipeste rosu.

Daca ridicati Tumbller vertical, rotile continua sa se roteasca. Se opresc cand Tumbller
este inclinat cu mai mult de +27°.

. In toate modurile de deplasare, Tumbller trece automat in modul de asteptare sau

motoarele se opresc daca loveste ceva si se inclina cu mai mult de £27°.

Nu folositi Tumbller in soare foarte puternic sau la lumina foarte intensa: luminozitatea
puternica afecteaza senzorii.

incérca‘gi acumulatorul prin portul USB al cutiei acumulatorului.

Surubul de pe cuplaj se slabeste usor; strangeti-1 bine.

Portul USB de pe placa NANO serveste doar la incarcarea programelor. Cand incarcati
un program, opriti comutatorul de pe cutia acumulatorului pentru a evita interferentele.

9. Depanare

Aplicatia nu gaseste Tumbller sau nu se poate conecta (verificarea Bluetooth
recomandata de ELEGOO):

1.
2.

Opriti masina, porniti-o din nou si incercati din nou conectarea.

Deschideti in aplicatie lista dispozitivelor Bluetooth, gasiti dispozitivul si atingeti-1
pentru a va conecta manual.

Permiteti aplicatiei accesul la locatie: functia Bluetooth a telefonului necesita aceasta
permisiune. ELEGOQO declara ca nu va inregistreaza locatia.

Unele telefoane se conecteaza la dispozitive Bluetooth doar cu GPS-ul pornit: porniti
GPS-ul / locatia pe telefon.

. Inchideti complet aplicatia si porniti-o din nou.
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Arduino IDE afiseaza la incarcare ,,No such file or directory’: lipseste o biblioteca.
Copiati bibliotecile din dosarul Copy Me First din materialele ELEGOO in dosarul libraries
al instalarii Arduino si incéarcati din nou programul (documentul Program FAQ al ELEGOO
din materialele de descircat arata pasii unul cate unul).

10. Tutorialul complet si programarea

Pe pagina de descarcare ELEGOO gasiti gratuit toate fisierele setului: la intrarea Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit alegeti fisierele pentru V1.1. Tot acolo este si legatura catre
aplicatia ElegooKit.

https://www.elegoo.com/pages/arduino-kits-support-files

Materialele contin instructiunile de asamblare (si in franceza), programul Tumbller, Lesson 0
(pregitirea mediului de dezvoltare Arduino pe Windows si macOS) si lectiile 1-7 (deplasare,
echilibrare, mod de urmarire, mod obstacole, mod luminos, comanda prin Bluetooth,
masurarea tensiunii acumulatorului), bibliotecile din dosarul Copy Me First, fisele tehnice
ale cipurilor si modelele 3D ale placilor. Lectiile sunt in limba engleza. Daca modificati
programul, trebuie si il incdrcati din nou; Inainte opriti cutia acumulatorului (vezi
Masuri de precautie). Videoclipurile ELEGOO se afli la https://www.youtube.com/
elegooofficial/.

11. Producator

Elegoo Inc.

Shenzhen, China

https://www.elegoo.com

E-mail: service@elegoo.com (America de Nord), euservice@elegoo.com (Europa si Asia)

Distribuitor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.ro
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Navodila za uporabo

ELEGOQO Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit V1.1

Kratka navodila za uporabo

1. O kompletu

ELEGOO Tumbller je dvokolesni samouravnotezeni robotski avtomobil, ki ga sestavite sami.
Krmili ga plos¢a Arduino NANO na razsiritveni plos¢i; modul GY-521 (¢ip MPUG6050)
zaznava gibanje avtomobila, modul TB6612FNG poganja oba motorja, Hallovi senzorji merijo
njuno hitrost vrtenja, ultrazvoc¢ni senzor meri razdaljo do ovir spredaj, dva infrardec¢a senzorja
pa zaznavata ovire levo in desno. Lucke LED kaZejo trenutni nacin. Tumbller upravljate s
tipko za izbiro na¢ina na avtomobilu ali z aplikacijo ElegooKit prek Bluetootha.

Programi so nalozeni Ze v tovarni, zato avtomobil deluje takoj po sestavljanju. Ce zelite
program spremeniti, lahko to storite v okolju Arduino IDE; ELEGOO-jev u¢ni priro¢nik
razlozi, kako (razdelek 10).

Ta navodila opisujejo razli¢ico V1.1 (ohiSje baterije z vgrajenim litijevim akumulatorjem,
polnjenje prek USB; aplikacija ElegooKit). ELEGOO je izdeloval tudi razli¢ico V1.0, katere
datoteke so na isti strani za prenos.

2. Vsebina kompleta

Del Kos Del Kos
Plos¢a NANO 1 Vijak M3x12 s cilindri¢no glavo 2
RazSiritvena plosca 1 Vijak M3x6 s cilindri¢no glavo 29
Modul TB6612FNG 1 Vijak M4x6 z okroglo glavo, krizni 7
Modul GY-521 (¢ip MPU6050) 1 Vijak M3x5 z ugreznjeno glavo 11
Ultrazvo¢ni senzor 1 Distan¢nik M3x45 (zunanji in 5
notranji navoj)
Ohisje baterije (z litijevim 1 Distan¢nik M3x23 (notranji navoj) 5
akumulatorjem)
Motor 2 Distan¢énik M3x11 (notranji navoj) 8
Nosilec motorja 2 Matica M3 z nazob¢ano podlozko 2
(tip K)
Sklopka 2 Kabel 6P 2
Kolo 2 Kabel USB 1
Plosc¢a iz aluminijeve zlitine 1 Krizni izvija¢ 1
Zgornja plosca 1 Opornik 1
Nosilec ohisja baterije 1
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Nekatere slike v ELEGOO-jevih navodilih so le ponazoritvene; dejanski deli se lahko
razlikujejo.

3. Sestavljanje

Kompletu so prilozena ELEGOO-jeva slikovna navodila za sestavljanje, ki vsak korak
prikazejo s slikami. Sledite jim korak za korakom: nosilci motorjev, motorja, sklopki in kolesi,
opornik, elektronske plosce, ultrazvo¢ni senzor, ohisje baterije, zgornja plosca in nazadnje
kabli motorjev. Enaka navodila so tudi v gradivu za prenos (razdelek 10). Pri vsakem
koraku je navedeno, v kateri ostevil¢eni vrecki (8t. 1 do §t. 5) so deli.

ELEGOO-jeva opozorila za sestavljanje:

e 7 akrilnih plos¢ odstranite zascitno folijo.

e Pazite na lego osi motorjev in vsak nosilec motorja pritrdite samo s Stirimi vijaki, kot
kazejo slike. Ena stran navodil prikazuje napacno vgradnjo motorjev.

Vijak na vsaki sklopki mora biti poravnan s ploskim delom gredi motorja.

Modul TB6612FNG vstavite v razsiritveno plosco tako, da se ujema z oznako na plos¢i.
Za ultrazvocni senzor uporabite najkrajse distancnike iz vrecke st. 4.

Levi prikljuc¢ek na glavni plos¢i povezite z levim motorjem, desnega pa z desnim. Smer
vtica motorja ne vpliva na delovanje.

4. Deli in njihova vloga

Del Vloga

Ohigje baterije Napajanje

Modul TB6612FNG Pogon motorjev

Modul GY-521 Zaznavanje gibanja
Ultrazvo¢ni senzor Meri razdaljo do ovire spredaj
Razsiritvena plosca Prikljucitev modulov

Tipka za izbiro nacina Preklapljanje na¢inov

Levi / desni infrardedi senzor Meri razdaljo do ovire levo / desno
NANO Glavni krmilnik

Prikljuc¢ek USB (na plosci Nalaganje programov

NANO)

Motor Pogon avtomobila

Hallov senzor Meri hitrost

5. Akumulator in polnjenje

a Stikalo za vklop

b Lucka stanja: med polnjenjem sveti zeleno, ko je
akumulator poln, ugasne

¢ Polnilni priklju¢ek USB

e Pred prvo uporabo akumulator do konca napolnite. Polni se prek prikljucka USB na
ohisju baterije.
e Ko se akumulator izprazni, lucka LED utripa rdece.
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6. Vklop in Sest nac¢inov

Postavite Tumbller na tla, ga nagnite naprej in nato vklopite stikalo na ohisju baterije.
Tumbller se sam postavi pokonci in ohranja ravnotezje. Nato ga lahko upravljate s tipko za
izbiro nacina ali z aplikacijo.

Tipka za izbiro nadina na razsiritveni plos¢i. Z zaporednimi pritiski
preklapljate nacine v tem vrstnem redu:

Pritisk Nacéin

1x: Nacin samodejnega sledenja  Avtomobil zasveti zeleno. Ce je 10-35 cm pred njim ovira, obe
(naprej) sprednji lucki LED utripata zeleno in avtomobil se z oviro

premika naprej. Ce je ovira 0-20 cm levo ali desno, zavije z njo
levo ali desno. Ce so ovire na obeh straneh v razdalji 0-20 cm,
se z njimi premika naprej.

2x: Nacin izogibanja oviram Avtomobil zasveti rumeno in se samodejno izogiba oviram v

razdalji 0-50 cm pred seboj.

3x: Nagin samodejnega sledenja  Avtomobil zasveti zeleno. Ce je 10-35 c¢m pred njim ovira, obe
(nazaj) zadnji lucki LED utripata zeleno in avtomobil se z oviro

premika nazaj. Ce je ovira 0-20 cm levo ali desno, zavije z njo
levo ali desno. Ce so ovire na obeh straneh v razdalji 0-20 cm,
se z njimi premika nazaj.

4x: Svetlobni nacin Avtomobil prikaze naklju¢ni svetlobni u¢inek.
5x: Nacin pripravljenosti Avtomobil ustavi vsako gibanje. Naslednji pritisk zacne

zaporedje znova od zacetka.

Nacin Bounce in voznja z igralno palico sta na voljo v aplikaciji (razdelek 7).

7. Upravljanje z aplikacijo

7.1.
1.

Namestitev in povezava

Namestite aplikacijo ElegooKit: na iPhone in iPad iz trgovine App Store, na Android
iz trgovine Google Play. Na Androidu lahko na napravo kopirate in namestite tudi
datoteko ElegooKit.apk iz ELEGOO-jevega gradiva za prenos.

Odprite ElegooKit in tapnite Tumbller V1.1, da odprete stran projekta. Jezik
aplikacije izberete z ikono nastavitev v zgornjem desnem kotu.

Tapnite ikono povezave v zgornjem desnem kotu, da odprete iskanje naprav Bluetooth.
Telefon drzite blizu Tumbllerja (manj kot 10 cm); aplikacija se poveZe samodejno.

Lahko pa z ikono menija v zgornjem levem kotu odprete seznam naprav Bluetooth in
izberete ELEGOQO BT16.

. Tapnite Remote control, da odprete zaslon za upravljanje.
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Tumbller V1.1

Penguin Bot V2.0

% Remote control

: Tumbller V1.1

Izbira projekta: Tumbller V1.1 Stran projekta: Remote control, Build,
DIY, Manual

7.2. Zaslon za upravljanje

Tumbller

Funkcija

Igralna palica: ko jo drzite, premikate Tumbller v 8 smereh; pelje v smer, kamor
kaze palica. Ko jo spustite, Tumbller preide v nacin pripravljenosti.

-
3
(@]
=
[V

Nacé¢in samodejnega sledenja (naprej): avtomobil utripa zeleno in deluje, kot
je opisano v zgornji tabeli.

&R

Nacin samodejnega sledenja (nazaj): avtomobil utripa zeleno in sledi oviri
vzvratno.

3

Nacin izogibanja oviram: avtomobil utripa rumeno in se izogiba oviram v
razdalji 0-50 cm pred seboj.

Nacin Bounce: z zgornjo ikono se Tumbller takoj postavi pokonci in ohranja
ravnoteZje; spodnja ikona (nagib naprej) zaZene nacin Bounce.

Nacin pripravljenosti: Tumbller ustavi vsa dejanja.

Stikalo svetlobnih uéinkov: vsak dotik preklopi na naslednjega od Sestih
svetlobnih ucinkov.

oo ] El = E]

Jakost svetlobe: svetleje (+) ali temneje (—).

7.3. Stran DIY

Na strani DIY lahko ustvarite lastne gumbe, s katerimi preizkusate in razhrosc¢ujete lasten
program. Z dolgim pritiskom gumba odprete Button editor in vpiSete njegovo ime ter
sporocilo, ki ga poslje. V ukaznem oknu so prikazani poslani in prejeti ukazi; tam lahko
ukaze tudi vpisujete in posiljate. Program Tumbllerja razume ta sporocila:
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Sporoédilo  Funkcija Sporoédilo  Funkcija
f Naprej 0 Nacin samodejnega sledenja
(nazaj)
b Nagzaj 1 Nacin samodejnega sledenja
(naprej)
Zavij levo Nacin izogibanja oviram

Stikalo svetlobnih u¢inkov
Nagib naprej
Manj svetlobe

Zavij desno

Nagin pripravljenosti
Takojsnja postavitev pokonci
Vec svetlobe

0w Ul !
NS W N

8. Previdnostni ukrepi

ELEGOOQO navaja te tocke, na katere morate paziti pri uporabi Tumbllerja:

1.

~

Pred uporabo se prepric¢ajte, da je akumulator popolnoma napolnjen. Lucka na ohisju
baterije med polnjenjem sveti zeleno in ugasne, ko je akumulator poln.

Ko se akumulator izprazni, lucka LED utripa rdece.

Ce Tumbller dvignete navpic¢no, se kolesi Se naprej vrtita. Ustavita se, ko je Tumbller
nagnjen za ve¢ kot £27°.

V vseh nacinih gibanja Tumbller samodejno preide v nacin pripravljenosti ali se motorja
ustavita, ¢e v kaj tr¢i in se nagne za ve¢ kot +27°.

Tumbllerja ne uporabljajte na zelo mo¢nem soncu ali pri zelo moc¢ni svetlobi: moc¢na
svetloba moti senzorje.

Akumulator polnite prek prikljucka USB na ohisju baterije.

Vijak na sklopki se rad zrahlja; trdno ga privijte.

Prikljucek USB na plos¢i NANO je namenjen samo nalaganju programov. Med
nalaganjem programa izklopite stikalo na ohisju baterije, da preprecite motnje.

9. Odpravljanje tezav

Aplikacija ne najde Tumbllerja ali se z njim ne more povezati (ELEGOO-jev
samopregled za Bluetooth):

1.
2.

D.

Avtomobil izklopite, ga znova vklopite in se poskusite znova povezati.

V aplikaciji odprite seznam naprav Bluetooth, pois¢ite napravo in jo tapnite, da se
poveZete rocno.

Aplikaciji dovolite dostop do lokacije: funkcija Bluetooth v telefonu to dovoljenje
zahteva. ELEGOOQO navaja, da vaSe lokacije ne belezi.

Nekateri telefoni se z napravami Bluetooth povezejo le z vklopljenim GPS: v telefonu
vklopite GPS / lokacijo.

Aplikacijo popolnoma zaprite in jo znova zazenite.

Arduino IDE pri nalaganju javi ,,No such file or directory*: manjka knjiznica.
Knjiznice iz mape Copy Me First v. ELEGOO-jevem gradivu kopirajte v mapo libraries
vase namestitve Arduino in program nalozite znova (ELEGOO-jev dokument Program FAQ
v gradivu to prikaze korak za korakom).
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10. Celoten uc¢ni priroc¢nik in programiranje

Na ELEGOO-jevi strani za prenos so brezpla¢no na voljo vse datoteke za komplet: pri vnosu
Tumbller Self-Balancing Robot Car Kit izberite datoteke za V1.1. Tam je tudi povezava do
aplikacije ElegooKit.

https://www.elegoo.com/pages/arduino-kits-support-files

Gradivo vsebuje navodila za sestavljanje (tudi v francos¢ini), program Tumbllerja, Lesson 0
(priprava razvojnega okolja Arduino v sistemih Windows in macOS) in lekcije 1-7
(premikanje, uravnoteZenje, nacin sledenja, nac¢in ovir, svetlobni naé¢in, upravljanje prek
Bluetootha, merjenje napetosti akumulatorja), knjiznice v mapi Copy Me First, podatkovne
liste ¢ipov in 3D-modele plos¢. Lekcije so v anglescini. Ce program spremenite, ga morate
znova naloziti; prej izklopite ohigje baterije (glejte Previdnostni ukrepi). ELEGOO-jevi
videoposnetki so na https://www.youtube.com/elegooofficial/.

11. Proizvajalec

Elegoo Inc.

Shenzhen, China

https://www.elegoo.com

E-posta: service@elegoo.com (Severna Amerika), euservice@elegoo.com (Evropa in Azija)

Distributer

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.si
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ELEGOO Tumbller
Self-Balancing Robot Car Kit V1.1

Kpatko pbKkoBOICTBO 32 ynoTpeda

1. 3a koMmjIeKTa

ELEGOO Tumbller e nBykonecHa camoOanaHcupaiia ce poOOT-Koia, KOSITO CIIo0sBaTe CaMHu.
VYnpaensiBa ce ot riatka Arduino NANO Bbpxy pasmupurenHa miatka; MogynsT GY-521 (uun
MPU6050) otuura ABMkKEHHETO Ha Kojara, moaymbT TB6612FNG 3aaBuxkBa aBara mMoTopa,
CeH30pH Ha XOJI U3MepBaT OOOPOTHUTE WM, YITPA3BYKOBHSAT CEH30P HM3MEpBa PA3CTOSHHETO JIO
MPEMSATCTBHUATA OTIPE/, a IBa HH(PpaudepBEHH CEH30pa OTKPUBAT MPEISATCTBUS OTISBO M OTISICHO.
CBeTroauoau MokasBaT TeKyILUs pexxuM. Yrpasnssare Tumbller ¢ OyToHa 3a cMsHa Ha pexuma Ha
konara wim ¢ npunoxenuero ElegooKit mpes Bluetooth.

[IporpamuTte ca 3apenenu padpuyHO, Taka ye KojaTa pabOTH BeAHara ciell Crio0siBaHeTo. AKO
MCKaTe J1a MPOMEHHTE MporpaMara, MokeTe /1a ro Hampasute B Arduino IDE; pproBoncTBOTO Ha
ELEGOO o06scHsBa kak (pazaen 10).

HacrosmoTo ppkoBozcTBO onrca Bepeus V1.1 (kyTus Ha OaTepusita ¢ BrpajeHa JuTHeBa OaTepus,
3apexaane npe3 USB; npunoxenne ElegooKit). ELEGOO e npoussexxaan u Bepcust V1.0, unuro
daiinose ca Ha chIllaTa CTpaHUIIA 32 U3TETIISHE.

2. CbhabpikaHue HA KOMILJIEKTA

Yacr bp. Yacrt bp.
ITnatka NANO Bunatr M3x12 ¢ nqunmuHapUyHAa Tl1aBa 2
Pazmmupurenna nnarka Bunt M3x6 ¢ nuiMHapruyHa 11aBa 29
Monyn TB6612FNG Bunt M4x6 ¢ monyo6na riaBa, KpbCTar

Monyn GY-521 (uwar MPU6050)
VYiTpa3ByKOB CEH30D

Bunat M3x5 ¢ norpBalia riasa 11
JucranuponHa koona M3 x45
(BBHIIHA M BBTpEIIHA pe30a)

—

KyTus Ha Garepusita (c muTreBa 1 JucraHuuoHHa KonoHa M3x23 5

Oarepusn) (BBTpEmnIHA pe3da)

Mortop 2 JluctanuyoHHA KojoHa M3x11 8
(BBpTpEmnIHA pe3da)

Jpprkad Ha MOTOpa laiixa M3 cbe 350Ha maiida (tun K)

CrenuHuTen Kaben 6P

Konemno USB kaben

IIno4a oT a;mymMHHHEBA CILIAB
I'opHa moua

Kpscrara orBepTka
OnopeH Kpak

—_— =N NN
—_— == NN
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Yacr bp. Yacr bp.

Jbpkad Ha KyTHsTa Ha OaTepusTa 1

Hsakou uzobpasicenus 6 ppkosoocmeomo na ELEGOQO ca camo untocmpamughu, 0eucmeumenrume
yacmu Mo2am 0a ce paznuyasan.

3. Criio0aBane

KbM KoMImiekTa € mpuiiokeHa WII0CTpoBaHaTa MHCTPYKIMS 3a criodsBane Ha ELEGOO, kosito
MOKa3Ba BCsIKa CTHIIKAa B KapTHUHKHU. CrlienBaiiTe s CTHIIKA MO CTBHIKA: IbpPXKAYUTE HA MOTOPUTE,
MOTOpUTE, Ch€AMHUTEINTE U KOJIeJaTa, OMOPHUAT KpakK, €JIEKTPOHHUTE TUIATKH, YATPa3BYKOBUST
CeH30p, KyTusATa Ha OarepusAra, ropHara Iulouya M Hakpas kabenure Ha Moropute. Chluara
MHCTPYKLUS € BKJIIOUCHA U B MaTepranuTe 3a u3rerisase (paszaen 10). [Tpu Besika cThIIKaA € HOCOYEHO
B Koe HoMepupaHo miuk4de (Ne 1 1o Ne 5) ca wacture.

Vkazanusg Ha ELEGOO 3a criio0saBaHeTo:

» OTcTpaHeTe 3alUTHOTO (POJIMO OT AKPUITHHUTE TUIOYH.

» BHuMaBaiiTe 3a MOJIOKEHUETO HAa OCHTE Ha MOTOPUTE U 3aKpereTe BCEKH IbpiKad Ha MOTOP
CaMO C YCTUPHU BUHTA, KAKTO € ITIOKA3aHO Ha KAPTHUHKHUTE. EI[Ha CTpaHUlla OT MHCTPYKIUATA
IIOKa3Ba rp€IIHUs HAYMH Ha MOHTaXX Ha MOTOPHUTC.

* BUHTBHT Ha BCEKU ChETMHUTEI TPSIOBA J1a TOTa/1a BHPXY IUIOCKATa CTPaHa Ha Bajla Ha MOTOpA.

* [TocraBetre momyna TB6612FNG B pa3mmpurenHara rjiaTka Taka, 4e Ja ChBIaJia ¢ MapKu-
pOBKaTa Ha TIaTKaTa.

* 3a ynTpa3ByKOBHUS CCH30D U3I0JI3BAiTe HAl-KbCUTE IUCTAHIIMOHHU KOJIOHU OT IUTHKYe Ne 4,

® CB’bp)KCTe JICBUA NOPT HaA ITIaBHATA IUIATKA KbM JICBUA MOTOP, a ACCHUS IMMOPT — KbM ACCHHUA
Mmortop. [Tocokara Ha mekepa Ha MOTOpa He BIUsie Ha padboTara.

4. YacTHuTe U TAXHOTO MPEAHASHAYCHHC

Yacr

DyHKUMA

Kyrtus na 6arepusra

Mogyn TB6612FNG

Monyn GY-521

VYITpa3ByKoB CEH30D
Pazmmpurenna miarka

ByTtoH 3a cmsHa Ha pexnmMa

JIsB / necen uH(ppadepBeH CEH30P
NANO

USB nopt (1a miarkata NANO)
Mortop

Cen3zop Ha Xon

3axpaHBaHe

3aBUKBaHE HA MOTOPHUTE

OTt4unTaHe Ha IBHKEHUETO

W3mepBa pa3cToSHUETO 0 MPEMSTCTBUE OTIPE
CBbp3BaHE HA MOIYJINTE

ITpeBkiroYBaHe Ha PEKUMUTE

W3mepBa pa3cTOIHUETO 10 MPETATCTBUE OTISABO / OTASCHO
I'maBeH KOHTpoOJIEp

Kausane Ha nporpamu

3anBUKBaHE Ha Kojara

N3mepBa obopoTute
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5. barepus u 3apeKaaHe

a Kimtou 3a 3axpaHBane

b Wupukatop 3a ChCTOSHHE: CBETH B 3€JIEHO IO BpeMe
Ha 3apeXJaHe W M3racBa, Koraro OarepusiTa € HaITbIHO
3apeneHa

¢ USB nopr 3a 3apexaane

* Ilpenn mepBara ynorpeba 3apenere Oarepusita HaBIHO. 3apexnaa ce npe3 USB nopra Ha
KyTHsITa Ha OarepusTa.
+ Koraro 6arepusita ce U3TOIaBa, CBETOANOIBT MHUTra B YEPBEHO.

6. BrurouBaHe M HIECTTE PeKUMA

IToctaBere Tumbller Ha ImoJia, HAKJIOHETE 0 HAnpea U CJICA TOBA BKIIFOYCTE KJIFOYa Ha KyTHUATA HA
6aTepI/I$ITa. Tumbller ce H3IIpaBd CaM U 3alla3Ba paBHOBECHC. Cnez[ TOBA MOXKCTC J1a I'O YIIPABJIABATC
C 6yTOHa 34 CMsIHA Ha pCiKUMa HUJIU C IIPUITOKCHUCTO.

ByTon 3a cMsiHa Ha peskMMa Ha pazmmpuTenHara miatka. C
MOCIIEIOBATEIHA HATUCKAHNS TIPEBKITIOUBATE PEKUMHUTE B TO3U PEI:

Haruckane Pexxum
1x: Pexxum Ha aBTOMaTUYHO Konara cBerBa B 3eneHo. Ako Ha 10—35 cm npen Hest uma
cienBane (Hampen) MPETSITCTBHUE, IBATa MPEIHA CBETOMOA MUTAT B 3€JICHO M KOJIaTa ce

JIBIDKM Harpes ciie mpensaTcTBueto. Ako Ha 0—20 cm oTIsIBO WK

OTJISICHO MMa TIPETISITCTBHE, TS 3aBHUBA C HETO HAJISIBO X HAMISICHO.
AKo oT JiBeTe cTpaHu uma npenarcTBus Ha 0—20 cm, T4 ce IBHXKU

HaTpe]] 3a¢IHO C TAX.

2x: PexxuM Ha u30srBaHe Ha Komnara cBeTBa B XBJITO M ABTOMaTU4HO 3a00MKAaJIsl IPEISATCTBUSATA
HMPETSTCTBUSL Ha 0-50 cm npen Hes.

3x: Pe:xuM Ha aBTOMAaTu4yHO Konara cBerBa B 3eneHo0. Ako Ha 10-35 cm npen Hest uma
crnenBane (Ha3an) MIPEMATCTBHE, ABATa 3alHU CBETOMO/Ia MUTaT B 3€JIEHO U KoJaTa ce

JIBIDKY Ha3al 3a€IHO C MPEensITCTBUETO. Ako Ha 0—20 cm OTISIBO WITH
OTJSICHO MMa MPETISITCTBUE, TS 3aBHUBA C HETO HAJISIBO WX HAASCHO.
AKxo ot nBete cTpanu nMa npenarctBus Ha 0-20 cm, TS ce IBIKA
Ha3aj 3aeaHo C TIX.

4x: CBeTIMHEH PEeXUM Komara mokasBa cirydaeH CBETJINHEH €(DeKT.

5%: PesxuM Ha TOTOBHOCT Komnara criupa Besako asmxkenue. [Ipu cienpaiio HaTUCKaHE PeabT
3aI10YBa OTHAYAJIoO.

Pe:xxumbT Bounce u yripaBiieHUETO C IKONCTHUK Ca JOCTBIIHU B IPUIIOKEHUETO (pa3znen 7).
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7. YnpaspiieHHe ¢ IPUJI0KEHUETO

7.1. UHcTanupaHe U CBbpP3BaHe

1. Mucranupaiite npunoxenuero ElegooKit: na iPhone u iPad ot App Store, nHa Android
or Google Play. Ha Android moxere cbIIo Aa Komupare Ha YCTpOMCTBOTO (aiina
ElegooKit.apk ot marepuanute 3a usrenisie Ha ELEGOO u na ro uncranupare.

2. Otopete ElegooKit u qoxocuere Tumbller V1.1, 3a 1a oTBOpuTE CTpaHHIIATa HA MMPOEKTA.
E3uka Ha npuiokeHHeTo n3bupare ¢ MKOHaTa 3a HACTPOMKHU B TOPHHUS AE€CEH BIbJI.

3. JlokocHeTe MKOHATa 3a Bpb3Ka B TOPHUSA I€CEH BI'bJI, 32 J1a OTBOPUTE ThpceHeTo Ha Bluetooth
YCTPOMCTBA.

4. Hpwxre tenedona 6mmzo no Tumbller (Ha mo-Manko ot 10 cm); MpUIOKEHUETO CE CBhP3Ba
aBTOMaTM4YHO. MoxeTe chIllo Ja oTBopuTe cnucbhka ¢ Bluetooth ycrpoiicTBa ¢ nkonara Ha
MEHIOTO B rOpHUs JisiB bI'bJ U Ja n3depere ELEGOO BT16.

5. HoxocHere Remote control, 3a 1a 0oTBOpHUTE €KpaHa 3a yIpaBJICHUE.

Tumbller V1.1

Penguin Bot V2.0

Remote control
Tumbller V1.1

W360p na npoext: Tumbller V1.1 Crpanuna Ha npoexta: Remote control, Build,
DIY, Manual

7.2. EKpaHbT 32 ynpaBjeHue

Tumbller P2

Hxona DyHKIUA
JlxoiicTHK: 10KaTo TO IbpxuTe, NBMxkuTe Tumbller B 8 mocoku; Toit ce ABMKU B
n ITOCOKaTa, B KOSITO coun JDKOUCTHKBT. Korato ro mycHete, Tumbller npemunaBa B pexum

Ha I'OTOBHOCT.

Pe:xuM HA aBTOMATHYHO CJieBaHe (Hanpe;[): KoOJIaTa MUTa B 3€JICHO U C€ AbPIKU, KAKTO

o

& € OIKMCaHO B TabIMIaTa IO-TOPE.

g PeskuM HA AaBTOMATHYHO cJIeBaHe (HA32/1): KOJIaTa MUT'a B 3€JIEHO U CIIE/IBA
> HPENATCTBUE HA3al.

PexxuM Ha M36sirBaHe HA NMPENATCTBHS: KOJIATa MUTa B XKBJITO M 3a00MKaJIs

npensTcTBusaTa Ha 0—50 cm npen Hesl.

4 O
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Hxona DyHKIUA
Pe:xum Bounce: roprara nkona kapa Tumbller BemHara na ce m3npaBH U Ja 3ama3u
$ paBHOBecHe; IoJTHATa MKOHA (HaKJIaHsHE Hampe) BKIoUBa pexkuMa Bounce.

l'[peBR.mquaTen Ha CBCTJIMHHUTE e(l)eKTI/I: BCAKO JOKOCBAaHE IMMPEBKIIIOYBA Ha
caeaBamuys OT IECT CBETIIMHHA C(beKTa.

SIpkocT Ha CBeTUIMHATA: MO-SIPKO (+) WM IMO-THMHO (—).

Pexxum Ha roroBHocT: Tumbller cnivipa Bcuuku neACTBUSL.

7.3. Crpanunara DIY

Ha crpanunara DIY moxete a cb31aere coOOCTBEHU OyTOHH, C KOUTO J1a TECTBATE U OTCTpaHsIBaTe
Ipelky B coOCTBEHaTa cH porpamMa. 3aipbexre OyToH, 3a 1a oTBopute Button editor, u BbBenere
UMETO My M CHOOILICHHETO, KOeTO M3Mmpamia. B KoOMaHIHUS MPO30per ce BHXKIAT W3MPATCHUTE
U MOJY4YEHUTE KOMaHAW; TaM MOXKETE M Ja BbBEXKJaTe W M3Ipamare komanau. IIporpamara Ha
Tumbller pa3no3HaBa ciieqHUTE CHOOIICHUS:

CpboOmenune DyHkuus Cobo0menne PyHkuus

f Hampen 0 PeskuM Ha aBTOMAaTHYHO ClIe/IBaHE
(mazam)

b Hazag 1 PexkuM Ha aBTOMaTHYHO ClIe/IBaHE
(mampenm)

1 3aBoi HAISIBO 2 Pexxum Ha n30sTBaHe Ha
MIPETSATCTBUS

i 3aBoi HaISICHO 3 [IpeBkotouBaren Ha CBETJIMHHUTE
edextu

s Pe)xyM Ha TOTOBHOCT 4 Haxknansine nanpen

5 HezabaBHo u3npassiHe 7 HamansBane Ha cBeTIIMHATA

8 VBenuyaBaHe Ha CBETJIMHATA

8. Ilpeanazuu mepku

ELEGOO mnocouBa cienHUTe Hellla, 3a KOUTO TpssOBa Ja BHUMaBare MpH u3nonssane Ha Tumbller:

1. Ilpenu ynorpeba ce yBepete, ue OarepusiTa € Ha'bJIHO 3apeaeHa. MHaukaTtopbT Ha KyTHsTa
Ha OarepusiTa CBETH B 3€JICHO IO BpeMe Ha 3apekJaHe M M3racBa, Koraro Oarepusra e
3apejieHa.

2. Koraro 6atepusitTa ce U3TOIIaBa, CBETOAUOABT MHUTa B UYEPBEHO.

3. Axo Bauruere Tumbller BepTrkanHo, Kojieaara NpoabKaBar Jia ce BbPTAT. Te criupar, koraro
Tumbller ce HakOHM Ha TTOBeUe OT +27°.

4. BbB BCHUKH pEXMMU Ha JBWkeHHe Tumbller aBroMaTMyHO NpeMHHaBa B PEXHM Ha
TOTOBHOCT MJIM MOTOPHUTE CIIMPAT, aKO C€ yAapy B HEIO U CE€ HAKJIOHU Ha MoBeue oT +27°.

5. He u3nonssaiite Tumbller Ha MHOTO CHIIHO CITBHIIE WJIM IPU MHOTO SIpKa CBETJIMHA: CHJIHATa
SPKOCT BJIMsIE HA CEH30pUTE.

6. 3apexnaiite 6arepusita mpe3 USB mopra Ha KyTusTa Ha OaTepusiTa.
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7. BUHTBT Ha CHEUHUTES JIECHO CE Pa3XJiadBa; 3aTErHETE IO 3/IPaBo.
8. USB noptst Ha nmnarkara NANO cinyxu camo 3a kauBaHe Ha nporpamu. Koraro xausate
nporpama, U3KJII0YeTe KII04a Ha KyTHsITa Ha OaTepusara, 3a 1a n30eTHeTe CMYIICHUS.

9. OTcTpaHsiBaHe HA HEM3NPABHOCTH

I[Ipunoxkenuero He Hamupa Tumbller nau He MoXke 1a ce CBbpIKe ¢ Hero (camoNpoBepKa Ha
Bluetooth no ykazanusita Ha ELEGOO):

1. M3kmrouere Kosiata, BKIFOYETE s OTHOBO M OIIUTAUTE J1a CE€ CBBPIKETE OTHOBO.

2. OtBopeTte B NpUIOKEHUETO cruchbka ¢ Bluetooth ycTpoiicTBa, HamepeTe yCcTpOWCTBOTO U IO
JIOKOCHETE, 32 J1a Ce CBbPIKETE PHUHO.

3. Pazpemiere Ha NPUIIOKEHUETO JOCTBI A0 MecTomnojiokeHuero: ¢pyHkuusra Bluetooth nHa
tenedoHa u3ncksa Tosa paspeuienre. ELEGOO 3asBsiBa, ye He 3a1McBa MECTOONI0KEHUETO
BU.

4. Hsxou tenedonu ce cebp3Bar ¢ Bluetooth ycrpoiictBa camo npu BkitoueH GPS: Bkirouere
GPS / mecTomnonoxennero Ha TenedoHa.

5. 3arBopeTe HabJIHO NPHJIOKEHUETO U I'O CTapTUPANTE OTHOBO.

Arduino IDE noka3Ba npu kauBane ,,No such file or directory*: numca OubGiamoreka.
Komnupaiite 6ubnuorexkure ot mankara Copy Me First B marepuanure Ha ELEGOO B mamkara
libraries Ha nHCTamanuATa Ha Arduino U KaueTe mporpamara OTHOBO (IOKYMeHT®HT Program FAQ
Ha ELEGOO B marepuanuTe nokas3Ba TOBa CTHIIKA 110 CTHIIKA).

10. II'baHO PHLKOBOACTBO U MPOrPAMUPAHE

Ha crpanunara 3a uzreriisine Ha ELEGOO e HamepuTe Oe311aTHO BCHUKH (hailioBe 32 KOMIUIEKTA!
B 3antuca Tumbller Self-Balancing Robot Car Kit nzbepete ¢aiinosere 3a V1.1. Tam e u Bpb3Kara
kbM npuinoxenuero ElegooKit.

https://wuw.elegoo.com/pages/arduino-kits-support-files

Marepuanure chIabpKaT HHCTPYKIHITA 32 criio0sBaHe (M Ha PpeHCKH), mporpamara Ha Tumbller,
Lesson (0 (moaroroBka Ha cpemara 3a paspaborka Arduino mox Windows u macOS) u ypoun 1—
7 (nBwxeHHe, OalaHCUpaHe, PEeXHUM Ha CIIEBaHE, PEXKHUM Ha MPEISATCTBUS, CBETIMHEH PEXUM,
ynpasienue mnpe3 Bluetooth, m3mepBane Ha HampexeHueTo Ha Oarepusra), OMOIMOTEKHUTE B
nankara Copy Me First, TeXHUYECKNTE JTUCTOBE HA YKIOBeTe U 3D Mozenu Ha Iio4uTe. Ypouure
ca Ha aHIMIMICKU €3UK. AKO MPOMEHHTE Mporpamara, TpsiOBa Ja s KauuTe OTHOBO; IpeIu TOBa
W3KJTIOYeTe KyTHusTa Ha Oarepusara (Bwxkrte [Ipennasnu mepku). Buneoknumnosere Ha ELEGOO ca
Ha https://www.youtube.com/elegooofficial/.
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11. IlpousBoauTe

Elegoo Inc.

Shenzhen, China

https://www.elegoo.com

Nwmeiin: service@elegoo.com (CeBepHa AMepuka), euservice@elegoo.com (EBpona u Azwsi)

HuctpubyTop
Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.bg
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