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1. Prohlaseni o vylou¢eni odpovédnosti a bezpecnostni opatieni

» 1.1 Prohlaseni o vylouéeni odpovédnosti

Drony jsou produkty s potencialnim nebezpecim a relativné slozitym ovladanim. Pfed pouzitim je nezbytné
si peclivé precist celou uZivatelskou pfirucku, abyste ziskali zakladni znalosti a seznamili se s funkcemi
dronu. Pro prvni pouZziti ATOM 2 se doporucuje provozovat jej v rezimu GNSS v prostorném venkovnim
prostoru, abyste se seznamili s jeho funkcemi.

Pro zajisténi bezpec¢ného a spravného pouzivani striktné dodrzujte provozni pokyny a bezpe¢nostni
opatfeni v navodu. UZivatelé mladsi 16 let by méli byt pod dohledem dospélé osoby a vyrobek by mél byt
uchovavan mimo dosah déti.

Spolec¢nost se zfika odpovédnosti a neposkytuje zaruéni servis za zadné pfimé ani nepfimé ztraty (véetné
ztraty majetku a zranéni osob) vyplyvajici z nedodrzeni bezpeénostnich pokynli uvedenych v pfiruéce
uzivatelem.

Vyhnéte se demontazi jakékoli €asti produktu s vyjimkou vrtuli ani jeho Upravam bez oficialniho pokynu;
uzivatelé budou odpovédni za jakékoli dusledky vyplyvajici z takového poruseni.

Pro pomoc s pouzivanim, provozem a Udrzbou se nevahejte obratit na naseho mistniho prodejce nebo

na spole¢nost.

Palubni software dronu pro$el pfisnou bezpecnostni certifikaci a obsahuje pokrocilé Sifrovaci a anti-tamper
mechanismy, které zajistuji, Ze jeho kod nemuze byt zménén neopravnénymi uzivateli. Tato bezpec¢nostni
opatieni dokazi okamzité odhalit a zabranit jakymkoli nelegalnim tpravam softwaru, ¢imz Géinné chrani
funkce fizeni letu a sbéru dat dronu pfed $kodlivym softwarem, viry nebo utoky hackeru.

Autorska prava a vlastnictvi tohoto dokumentu pati spole¢nosti Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. (dale
jen ,Potensic”) a informace se mohou zménit bez predchoziho upozornéni. Nejnovéjsi aktualizace naleznete na
adrese https://www.potensic.com.

1.2 Bezpeénost a bezpeénostni opatieni
Vyhybejte se pifekazkam a davim
Aby byla zajisténa bezpecnost uzivatele i okolnich osob, uchovavejte vyrobek mimo dosah preplnénych mist,
vyskovych budov a kabelt vysokého napéti. Dale jej nepouzivejte za nepfiznivych povétrnostnich podminek,
jako je silny vitr, silny dést a boutky. Toto opatieni je nezbytné, protoze vyrobek mlze vykazovat
nepredvidatelné rychlosti letu, kolisani stavu a potencialni nebezpedi.
Chrairite pred vihkosti
Abyste piedesli anomaliim nebo poskozeni zplisobenému vihkosti, ktera ovliviiuje pfesné elektronické
soucastky a mechanické ¢asti uvnitf produktu, chrarite jej pfed vihkosti.
Bezpecény provoz
P¥i provozu dronu se zvySuje pravdépodobnost nepredvidanych rizik, pokud jsou uZivatelé unaveni, ve
Spatném psychickém stavu nebo jim chybi zkuSenosti. Pro zajisténi bezpe¢nosti je nezbytné produkt znovu
namontovat nebo opravit pomoci originalnich dilt. Produkt pouZivejte striktné v ramci stanovenych limitti a
dodrzujte mistni bezpeénostni predpisy.
Chrairite pred vysokorychlostnimi rotujicimi dily
Zatimco se vrtule vyrobku otaceji vysokou rychlosti, drzte jej mimo dosah davu a zvifat, abyste predesli
poskrabani nebo ruseni. Nedotykejte se otacejicich se vrtuli rukama.
Uchovavejte mimo dosah zdroju tepla
Abyste predesli anomaliim, deformacim a moznému poskozeni, chrarite vyrobek pfed teplem a vysokymi
teplotami. Toto opatfeni je obzvlasté dllezité, protoZze vyrobek obsahuje kovové, vlaknité, plastové a
elektronické prvky.

1.3 Varovani a vyzvy
01. Uschovejte obal a navod k pouziti na bezpeéném misté, protoZze obsahuji dllezité informace.
2. Uzivatelé jsou zodpovédni za to, aby pouzivani tohoto dronu nezputsobilo Ujmu na zdravi nebo majetku
jinych osob.



3. Nase spole¢nost a prodejci nenesou odpovédnost za ztraty a zranéni osob zplsobena nespravnym
pouzitim nebo obsluhou.

4. Uzivatelé musi striktné dodrzovat kroky uvedené v uZivatelské pfirucce pro instalaci a testovani dronu.
Béhem letu dodrzujte minimalni vzdalenost 1 az 2 metry od uzivatelt nebo jinych osob, aby se zabranilo
srazce dronu s lidskymi tély a zpusobeni zranéni.

5. Vyrobek by mél byt sestaven dospélou osobou. UZivatelé mladsi 16 let by s vyrobkem neméli manipulovat
sami. Baterie by méla byt nabijena pod dohledem dospélé osoby a béhem nabijeni by méla byt uchovavana
mimo dosah hoflavych materiald.

6. Vyrobek obsahuje malé ¢asti. Uchovavejte je mimo dosah déti, aby nedoslo k jejich nahodnému poZiti.

7. Abyste predesli nehodam, nepouzivejte vyrobek nad silnicemi ani nad stojatou vodou.

8. Je zakazano demontovat nebo znovu montovat vyrobek, s vyjimkou vrtuli, protoZe by to mohlo vést k
porucham dronu.

9. Nabijejte inteligentni baterii pomoci USB nabijecky, ktera splfiuje normy FCC/CE.

10.Dalkovy ovlada¢ ma vestavénou lithiovou baterii 3,6 V, kterou neni nutné vyménovat.

11.Nezkratujte ani nemackejte baterii, abyste zabranili vybuchu.

12.Nevkladejte baterii na horka mista (do ohné nebo do blizkosti elektrického topeni).

13. Dodrzujte bezpe¢nou vzdalenost od rychle se otacejicich vrtuli; nepouzivejte vyrobek v davu, abyste
predesli poskrabani nebo zranéni.

14. Nepouzivejte vyrobek v mistech se silnym magnetickym polem, napfiklad v blizkosti kabeli vysokého
napéti, budov s kovovymi pfedméty, automobilt a vlaku; jinak mlze byt ohroZena stabilita pfipojeni.

15. Ujistéte se, Ze dukladné rozumite mistnim zakontm a predpistim, abyste zabranili neopravnénému pouziti
dronu.

16. Aby byly spInény poZzadavky leteckého radiomagnetického prostfedi, mélo by byt béhem doby platnosti
pfikazt k radiovému ovladani vydanych prislusnymi narodnimi organy v danych regionech pouzivani
dalkového ovladace pozastaveno dle pokynu.

17.Zdrzte se prosim létani v nizkych vyskach nad vodnimi plochami.

18.Zdrzujte se prosim dal od letist, letovych tras a dalSich zakazanych oblasti.

. Tipy pro ¢teni

» 2.1 Legenda

@ Zakazano (;, Navod k obsluze a pouziti

& Dulezité E Technické terminy a referencni informace

»2.2 Navrhy na pouziti

1. Pfed pouzitim manualu je vhodné shlédnout vyukové video a stru¢nou tvodni pfirucku.
2. Pfed konzultaci s manualem si nezapomerite nejprve precist ¢ast Prohlaseni a bezpe¢nostni opatfeni.

»2.3 Vyukové video/Stahnout aplikaci

Naskenujte QR kdd vpravo a mizete:
1. Stahnéte si aplikaci Potensic Eve.
2. Podivejte se na vyukova videa.

3. Ziskejte pFistup k nejnovéjsi uzivatelské pfirucce.

4. Seznamte se s Casto kladenymi otazkami (FAQ).

Q. Aplikace Potensic Eve podporuje iOS 13.0 a vy$$i, stejné jako Android 7.0 a vysSi.




» 2.4 Registrace a pomoc
PFi prvnim pouziti aplikace je nutné si zaloZit ucet, abyste méli lepsi uzZivatelsky zazitek.
Zarucujeme, Ze nikdy nebudeme shromazdovat Zadné uZivatelské informace bez jejich povoleni.
Registracéni postupy
1. Zadejte svou e-mailovou adresu na registracni strance.
2. Ziskejte ovérovaci kod a zadejte jej, poté si prectéte a souhlaste s uzivatelskou smlouvou a zasadami ochrany
osobnich udaju.
3. Pro dokonéeni registrace nastavte heslo.
Jakmile bude registrace Uspésna, budete automaticky pfihlaseni.

- « B&hem registrace se prosim ujistéte, Ze je vase mobilni zafizeni pfipojeno k internetu.
« Pokud béhem registrace neobdrzite ovéfovaci kod, zkontrolujte prosim slozku s nevyzadanou postou,
protoZe ovéfovaci e-mail mohl byt omylem oznacen jako spam.

& « Pokud se nezaregistrujete a nepfihlasite k uctu Potensic, nebudete moci dron aktivovat a budete moci
létat pouze s vyskou a vzdalenosti omezenou na 30 metrti po dobu 3 zkusebnich leti. Doporucuje se,
abyste se zaregistrovali a prihlasili ke svému Uétu, abyste dron aktivovali.

Pomoc

Dékujeme za zakoupeni dronu Potensic ATOM 2. Pfed prvnim pouZitim dronu doporu¢ujeme peclivé si
precist uzivatelskou pfirucku.

Pokud narazite na jakykoli problém s dronem, kontaktujte prosim nas tym podpory na adrese
support@potensic.com .

» 2.5 Technické terminy®

IMU IMU (inercialni méfici jednotka), nejdulezitéjsi zakladni senzor dronu.
Casovy limit TOF (doba letu), doba od vyslani do pfijeti detekce
(Doba letu) infraerveny signal, aby se urcila vzdalenost k cili.
Vidéni dolu Senzoricky systém, ktery se nachazi ve spodni ¢asti dronu a sklada se z
Systém kamera a TOF modul.

Vysoce presné polohovani, které je realizovano pomoci systému Downward

Pozicovani vidéni Vision.
Kompas Geomagneticky senzor, ktery umozriuje dronu identifikovat smér.
Senzor atmosférického tlaku, ktery umoziiuje dronu urcit
Barometr

nadmorska vyska prostfednictvim atmosférického tlaku.

Vztahuje se k pfechodu motort dronu ze stacionarniho stavu do volnobéhu
otaceni.

Zamknout/odemknout

Po odem¢eni se motor zacne otacet pevnou rychlosti, ale nemGze
poskytnout dostate¢nou vztlakovou silu pro vzlet dronu.

Volnobéh

Automaticky navrat Dron se automaticky vrati do bodu DOMU na zakladé polohy GNSS.

Hlava dronu Poloha kamery dronu.

Paka ovladani plynu Stoupnéte nebo sestupte s dronem.

Packa pro ovladani vysky
tonu Lette dronem dopfedu nebo dozadu.

Paka pro fizeni klopeni | Lette dronem doleva nebo doprava.

Paka pro fizeni staceni | UmozZiiuje dronu otacet se ve sméru nebo proti sméru hodinovych rucicek.




3. Prehled

Tato kapitola predstavuje funkéni charakteristiky dronu ATOM 2 a také schémata zapojeni dronu a dalkového
ovladace.

»3.1 Uvod

ATOM 2 se vyznacuje skladacimi rameny pro pohodiné prenaseni a lehkym télem o hmotnosti pouhych 245 g.
Dron je vybaven systémem Vision Positioning System, ktery umozfiuje pfesné vznaseni v nizkych
nadmorskych vyskach uvnitf i venku. Dron je vybaven senzorem GNSS, ktery umozriuje ur€ovani polohy a
automaticky navrat.

Kamera vyuziva 1/2palcovy obrazovy snima¢ Sony CMOS, ktery je schopen zachytit video ve vysokém rozlieni
4K/30 fps a fotografie s rozlisenim 48MP. Kamera je upevnéna na tfiosém gimbalu, cozZ ji umoziiuje pofizovat
stabilni zabéry i béhem provozu dronu.

Dalkovy ovlada¢ ATOM 2 vyuziva technologii digitalniho pfenosu PixSync 4.0, kterd dosahuje maximalni
komunikaéni vzdalenosti az 10 km a pfenosu videa v rozliseni 1080p za idealnich podminek. Ovladaé ma
zatahovaci a skladaci konstrukci, ktera v rozloZzeném stavu poskytuje misto pro vase mobilni zafizeni. Po
pfipojeni k ovladaci pomoci kabelu USB muzete dron ovladat a konfigurovat prostiednictvim aplikace a také
sledovat pfenos videa ve vysokém rozliSeni. Vestavéna lithiova baterie v dalkovém ovladaci ma maximalini
provozni dobu pfiblizné 4 hodiny.

ATOM 2 vyuziva patentovanou technologii fizeni letu SurgeFly, ktera dosahuje maximalni letové rychlosti 16
m/s.()52 stop/s)a maximalni doba letu pfiblizné 32 minut s odolnosti proti vétru az do Urovné 5.

L. Zkugebni podminky pro maximalni dobu letu: pfi okolni teploté pfiblizné 25 °C°CV bezvétfi, pfi letu vpred
konstantni rychlosti 5 m/s, pfepnut do reZimu nahravani videa 1080p/24 fps (bez nahravani videa béhem
letu) ze 100% nabiti baterie do 0%.
« Spotfeba energie se znac¢né zvysi, kdyz se dron vraci proti vétru. Pokud se v aplikaci zobrazi
upozornéni na silny vitr, snizte prosim letovou vySku a vratte se vcas, abyste zajistili bezpecnost
dronu.

»3.2 Schéma dronu

1. Indikator nabijeni

2. Nabijeci port USB-C

3. Prezka na baterii

4. Slot pro SD kartu

5. Zadni indikator

6. Monokularni vizualni modul

7. Modul TOF
8. Spodni chladici otvor

9. Indikator napajeni

10. Tlacitko napajeni/parovani
11. 3osy gimbal a kamera

12. Bezkarta¢ovy motor

13. Vrtule
14.Paze

15. Anténni stativ
16. Hridel ramene



» 3.3 Schéma dalkového ovladaée
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. Tlacitko napajeni

Jednim stisknutim zkontrolujete
aktualni stav nabiti baterie. Stisknutim
a podrZzenim zapnete nebo vypnete
dalkovy ovladac.

Indikator napajeni

Zobrazuje aktualni stav baterie
nebo dalkového ovladace.

1/4 montazni drazka pro matice
Pro pfipevnéni popruhu k
dalkovému ovladaci (*prodava
se samostatné).

Pripojovaci port USB-C
Pro pfipojeni dalkového ovladace.

Tlaéitko Navrat domu (RTH)

Jednim stisknutim dron zabrzdi a pfepne se
z automatického rezimu do viseni.
Stisknutim a podrZzenim spustite navrat do
puivodniho stavu (RTH). Dal$im stisknutim
RTH zrusite.

Ovladaci packy

Pohyby dronu ovladejte pomoci
ovladacich pacek. Rezim ovladaci packy
si muZete nastavit v aplikaci Potensic Eve
v Nastaveni > Ovladani > Nastaveni
dalkového ovladace > Rezim ovladaci
packy.

Skladaci smérova anténa

Prenasi bezdratové fidici a

obrazové signaly do dronu.

Drzak mobilniho zafizeni

Pro bezpeéné upevnéni mobilniho
zafizeni na dalkovém ovladaci.

Nabijeci port USB-C
Pro nabijeni dalkového ovladace.
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Pfizpusobitelné tlacitko C2

Jednim stisknutim pfepnete rezim rychlosti
(Video/Normalni/Sport). Dvojim stisknutim nastavite
tempomat (povolit/zakézat/aktualizovat). Stisknutim

tlacitka C2 a levého oto¢ného ovladace upravite
vyvazeni bilé. Stisknutim tlacitka C2 a pravého oto¢ného
ovladace upravite elektromagnetické vyvazeni (EM).
Funkci nastavte v aplikaci Potensic Eve v nabidce
Nastaveni > Ovladani > Nastaveni dalkového ovladani >
PrizpGsobeni tlacitek.

. Pfizpusobitelné tlaéitko C1

Jednim stisknutim pfepnete Uhel naklonu fotoaparatu
(0°/-90°). Dvojim stisknutim prepnete rezim fotoaparatu
(automaticky/manualni). Stisknutim tlacitka C1 a levého
oto¢ného ovladace upravite rychlost zavérky. Stisknutim
tla¢itka C1 a pravého oto¢ného ovladace upravite 1SO.
Funkci nastavte v aplikaci Potensic Eve v nabidce
Nastaveni > Ovladani > Nastaveni dalkového ovladani >
PrizpGsobeni tlacitek.

. Levy voli¢

Ovladejte naklon kamery.

10. Pravy voli¢
Pro ovladani digitalniho zoomu.



14. Tlacitko spousté/zaznamu
Jednim stisknutim pofidite fotografii nebo
spustite/zastavite nahravani. Stisknutim a 16. Ulozny slot pro ovladaci paku
podrzenim pfepnete mezi fotografii a Pro uloZeni ovladacich pak.
videem.

15. Chladici otvory



»4.1 Pfiprava dronu

Produkt je dodavan ve slozeném stavu. Rozlozte jej prosim takto:
1. Sejméte chranic¢ kardanu.

2. Nejprve rozlozte pfedni rameno, poté zadni.

3. Rozlozte listy vrtule.

»4.2 Pfiprava dalkového ovladaée

Namontujte mobilni zafizeni a ovladaci paky

1.RozloZte antény.
2. Vyjméte ovladaci packy z uloznych slotd.
3. Namontujte ovladaci packy na dalkovy ovladac.

4. Pfipojte adaptérovy kabel k dalkovému ovladaci
—_———
logo ovladace s dalkovym ovladacem.
5. Pripojte druhy konec kabelu k vaSemu —

mobilni zafizeni.

6. Zatlacte kabel do otvoru uvniti pravé rukojeti
dalkového ovladace.

7.Obéma rukama oteviete dalkovy ovlada¢
a zajistéte si mobilni zafizeni na misté.

8. Priprava dokoncena.

& « Adaptérovy kabel dalkového ovladace je smérovy; nezamériujte konce kabelu.
« Nevkladejte konec kabelu adaptéru dalkového ovladace s konektorem USB-C do nabijeciho portu

USB-C na dalkovém ovladaci, mohlo by dojit ke zkratu.
« Pokud se pfi pfipojovani k telefonu Android zobrazi vyzva k rezimu pfipojeni USB, vyberte ,Pfenos

dat“. Jiné moznosti mohou zplsobit selhani pfipojeni.




» 4.3 Nabijeni/spusténi a vypnuti

Pred prvnim letem je nezbytné baterii ,probudit”, jinak by se dron nespustil. Pro dokonéeni nabijeni pfipojte
nabijeci port USB-C baterie a USB nabijecku ke zdroji stfidavého proudu (USB nabijecka neni souc¢asti baleni.
K nabiti baterie Ize pouzit nabijetku, ktera splfiuje specifikaci FCC/CE). Cerveny indikator bude b&hem
nabijeni svitit a po dokonéeni nabijeni se automaticky vypne. Pokud je zakoupen Fly More Combo, muze
uzivatel baterii nabijet pomoci paralelniho nabijeciho hubu. Dal§i podrobnosti naleznete v uZivatelské pfiru¢ce
k paralelnimu nabijecimu hubu. Paralelni nabijeci hub muZe také nabijet dalkovy ovladag.

e

F) * Nejkrat$i doba nabijeni je pfiblizné 1 h 25 min pfes nabijeci port USB-C. Pro dosazeni této rychlosti
nabijeni se ujistéte, Ze vase nabijecka podporuje vystup 5 V/3 A.
« Uzivateli se doporucuje nabijet baterii pomoci paralelniho nabijeciho rozbocovace, aby se rychle
nabily 3 baterie sou¢asné.

&- Z bezpecnostnich divodl se doporucuje vyjmout baterii z dronu, aby se nabila; jinak se dron nezapne,
pokud se baterie nabiji v dronu.

« Pokud je nabijeci kabel pfipojen, kdyz je dron zapnuty, automaticky se vypne a nabijeni bude
pokracovat.

« Baterie se po pouZiti mizZe pfili§ zahfat; nenabijejte ji, dokud nevychladne; jinak muzZe byt nabijeni
chytrou baterii odmitnuto.

« Nabijejte baterii kazdé tfi mésice, aby se udrzela jeji aktivita.

« Pripojte k portu USB-C originalni kabel nebo jakykoli kabel s proudem vy3§im nez 3 A, jinak muze

dojit k selhani nabijeni nebo poskozeni baterie.

Uvedeni do provozu

Trubec:Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni, dokud se nerozsviti vSechny kontrolky napajeni, poté jej
uvolnéte pro dokonceni spusténi.

Dalkovy ovladaé:Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni, dokud se nerozsviti vSechny kontrolky napajeni,
poté jej uvolnéte pro dokonéeni spusténi.



uvolnénim dokoncete vypnuti.
Dalkovy ovladaé:Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni, dokud vSechny kontrolky napdjeni nezhasnou, poté

jej uvolnénim dokoncete vypnuti.

e Tlagitka napdjeni na dronu a dalkovém ovladaci jsou navrzena tak, aby se zabranilo nahodnému
stisknuti. Jakmile se rozsviti vSechny indikatory baterie, tlacitko ihned uvolnéte, abyste zabranili
automatickému vypnuti v dtsledku pfili§ dlouhého podrzeni.

» 4.4 Aktivace dronu

Pred prvnim pouzitim je nutné dron aktivovat pomoci aplikace Potensic Eve. Zapnéte a pfipojte dron a dalkovy

ovladag, poté oteviete aplikaci Potensic Eve a podle pokynl na obrazovce dron aktivujte.

Po aktivaci budou aktualni dron a dalkovy ovladag ve vychozim nastaveni propojeny. Uget pouzity pro aktivaci

bude mit nad dronem plnou kontrolu.

F) « Pro aktivaci je vyzadovano pfipojeni k internetu. Neaktivovany dron muZe provadét pouze omezené
lety, a to maximalné 3krat.

» 4.5 Aktualizace firmwaru
Jakmile je k dispozici nova aktualizace firmwaru, pouZijte k aktualizaci aplikaci Potensic Eve. Po propojeni dronu
a dalkového ovladace otevrete aplikaci Potensic Eve. Aplikace vas automaticky upozorni, pokud je k dispozici
nova aktualizace firmwaru. Pro co nejlepsi zazitek se uZivatelim doporucuje fidit se pokyny k aktualizaci.

& « Pred aktualizaci se ujistéte, Ze je Uroveri nabiti baterie dronu = 30 % a Ze dalkovy ovlada¢ ma alespori dva
sloupce nabiti. Pokud ne, pfed zahajenim aktualizace jej nabijte.

« Zkontrolujte, zda byl odstranén chrani¢ zavésu, a ujistéte se, Ze se v jeho okoli nenachazeji Zadné cizi
predméty.

Béhem aktualizace se ujistéte, Ze je vase mobilni zafizeni pfipojeno k internetu, jinak se stahovani
firmwaru muze nezdafit. Pokud vase stavajici mobilni zafizeni firmware stahnout nemuze, zkuste pouzit
jiné zafizeni nebo operaéni systém.

Béhem aktualizace udrzujte dalkovy ovlada¢ a dron ve vzdalenosti do 1 metru od sebe a mimo dosah
zdrojui ru§eni signalu, jako jsou pocitace a routery.
Béhem aktualizace neobsluhujte dron ani dalkovy ovlada¢ (napf. nevypinejte zafizeni ani

nepfipojujte/odpojujte kabely), pokud k tomu aplikace nedostane pokyn. Béhem celého procesu udrzujte
zatizeni v klidu.

ATOM 2 se sklada ze systému fizeni letu, komunikaéniho systému, systému uréovani polohy, napajeciho systému

a inteligentni baterie. Tato kapitola popisuje funkce v§ech ¢asti dronu.



” 5.1 Umisténi

ATOM 2 vyuziva novou technologii fizeni letu SurgeFly od spole¢nosti Potensic, ktera podporuje

nasledujici dva rezimy polohovani:

Polohovani GNSS:Zajistéte dronu presné polohovani a navigaci; podporujte pfesné vznaseni, inteligentni let

a automaticky navrat.

Pozice vidéni:DokazZe realizovat vysoce presné polohovani v nizké nadmorské vySce na zakladé systému visual
downward vision. Vision positioning Ize realizovat bez signalu GNSS, takze Ize produkt pouZzivat v interiéru. Jak
prepnout: Systém fizeni letu se automaticky prepne podle prostfedi dronu. Pokud jsou signaly GNSS slabé a
systém visual downward vision neni k dispozici, dron se prepne do rezimu Attitude Mode (ATTI). V tomto rezimu
nebude dron schopen udrZovat stabilni vznaseni, coz vyZaduje, aby uZivatel ruéné manévroval s fidicimi pakami,
aby co nejrychleji pfistal na bezpe¢ném misté a predesel tak nehodam.

Béhem sestupu peclivé sledujte polohu, rychlost a nadmorskou vysku dronu, abyste zajistili bezpe¢né pfistani.
Abyste minimalizovali riziko prfechodu do rezimu Attitude Mode a zpUsobeni leteckych nehod, vyhnéte se Iétani

v oblastech se slabym signalem GNSS nebo v uzavienych prostorech.

& « V rezimu vizualni polohy (rezim OPTI) nejsou inteligentni letové rezimy k dispozici a letovy rezim bude
omezen na rezim videa.
« Pokud je signal GNSS slaby nebo zadny signal GNSS neni, nebudete moci dron vratit a aktivovat urcité
funkce, jako je Al Track nebo Al QuickShots.

®- Pred letem si prosim procvicte a osvojte vSechny metody ovladani dronu v bezpe¢ném prostiedi.
Zacateénikum se doporucuje stat elem k zadni ¢asti dronu a drzet dron v dohledu, aby neztratili
prehled o jeho poloze a sméru, coz by mohlo vést k nebezpeci.

» 5.2 Systém zorného pole smérem dolt

ATOM 2 je vybaven systémem Downward Vision umisténym ve spodni ¢asti TOF modul
dronu, ktery se sklada z monokularni kamery a modulu TOF (Time of
Flight). Modul TOF je rozdélen na vysila¢ a pfijimac, které vypocitavaji
presnou nadmorskou vysku dronu vzhledem k zemi méfenim doby, kterou

infracerveny signal potfebuje k cesté z vysilace k pfijimaci po odrazu od
zemé. V kombinaci s monokularni kamerou to umoziiuje vypocet presné

polohy dronu v nizké nadmorské vySce pro vysoce pfesné uréovani polohy.

L, Monokularni kamera
Rozsah pozorovani

Provozni rozsah vysky systému Downward Vision je 0,3 m ~ 10 m. Pfesného polohovani Ize dosahnout v
rozsahu 0,3 m~5m.

Scénare pouziti:

Funkce vizualni lokalizace systému Downward Vision je vhodna pro prostiedi, kde jsou signaly GNSS slabé
nebo nedostupné, ale kde je bohata textura povrchu a dostatec¢né okolni svétlo a relativni nadmorska vyska
dronu je mezi 0,3 m a 5 m. Pokud relativni nadmofrska vyska prekro¢i 5 m, dron se prepne do rezimu Attitude
Mode. Lette prosim opatrné.

Zpusob pouziti:

Systém dolniho vidéni se automaticky aktivuje, kdyZ jsou splnény podminky pro vizualni polohovani. V rezimu
vizualni polohovani bude indikator na ocase dronu pomalu azurové blikat.



&- V rezimu OPTI je maximalni letova vyska 5 m.
« Vizudlni polohovani je pouze pomocna letova funkce, proto vzdy vénujte pozornost zménam v letovém

prostfedi a rezimu polohovani a nespoléhejte se pfili§ na automatické usudky drona. UZivatelé musi
neustale ovladat dalkovy ovladac a byt pfipraveni kdykoli dron ovladat ruéné.

« Systém vidéni nemulze spravné fungovat pfi letu nad nasledujicimi povrchy:

1. Cisté barevny povrch.

2. Povrch se silnym odrazem, napfiklad hladky kovovy povrch.

3. Pruhledny povrch objektu, jako je vodni hladina a sklo.

4. Pohybuijici se textura, jako napfiklad béZici domaci mazli¢ci a jedouci vozidla.

5. Scénare s drastickou zménou svétla; Napfiklad dron leti do venkovniho prostoru se silnym svétlem z

vnitfniho prostoru.

6. Mista se slabym nebo silnym svétlem.

7.Povrch s vysoce opakujici se texturou, jako napfiklad podlahova dlazdice se stejnou texturou a

malym rozmérem a vysoce konzistentnim vzorem prouzku.

« Z bezpecnostnich diivodu prosim pred letem zkontrolujte kameru a transceiverovou trubici TOF a pokud

se na nich nachazeji nedistoty, prach nebo voda, ocistéte je mékkym hadfikem. V pfipadé poskozeni

kamerového systému kontaktujte zakaznickou podporu.

” 5.3 Indikator ocasu dronu

Uvedeni do
provozu/

Vypnuti

Probiha spousténi/vypinani: Zeleny indikator sviti nepretrzité.

Let
postaveni

Polohovani GNSS

Pozicovani vidéni

Rezim postoje

Navrat

Kontrolka blika
pomalu v zelené

Kontrolka blika
pomalu azurové

Kontrolka blika
pomalu v modré

Kontrolka blika
pomalu v ¢ervené

Varovani a
chyba

Dalkovy ovlada¢
nema zadné spojeni

Slaba baterie

Chyba senzoru

Stav nouze

s dronem zarazka vrtule
(odpojeno)

Indikator opakované
Indikator je Kontrolka blika Indikator je kratce se rozsviti Cervené

v plné modré barvé

rychle v ¢ervené

v plné cervené barvé

a pak zUstane vypnuty
po delsi dobu.

Upgrade a
kalibrace

Kalibrace kompasu
(horizontalni)

Kalibrace kompasu
(vertikalni)

Rezim parovani

Rezim vylepsSeni

Indikator stridave
blikd mezi ¢ervenou
a zelena

Indikator stridavé
blikd mezi modre
a zelena

Kontrolka blika
rychle v zelené

Kontrolka blika
rychle v modré




» 5.4 Inteligentni baterie
5.4.1 Funkce

Chytra baterie ATOM 2 je vybavena vysokoenergetickymi ¢lanky a vyuziva pokrog€ily systém spravy baterie.

Podrobné informace jsou uvedeny nize:

Zakladni parametry

Model: DSBT02B

Mnozstvi bunék. |2 série Kapacita baterie 2230 mAh
Napéti pro dokonceni
Jmenovité napéti | 7,7 V nabijeni 8,8V

Rezim nabijeni usB-c/

Paralelni nabijeci rozbocovac

Max. nabijeci proud

USB-C:5V/3A
Paralelni nabijeci rozbo¢ovac: 8 V/2,0
Ax3

Funkce Popis
Vahy
Béhem nabijeni se napéti bateriovych ¢lankd automaticky vyrovnava.
ochrana

Automatické

vybijeni Po Gplném nabiti se baterie zacne automaticky vybijet na 50 % ~ 70 %
ochrana uroven nabiti baterie, kdyZ je zafizeni 5 dni necinné, aby se chranily ¢lanky.
Predrazeni . L, . . . o
Baterie se po Uplném nabiti automaticky pfestane nabijet.
ochrana
Teplota Nabijeni se automaticky zastavi, pokud teplota baterie klesne pod 0 °C.C
ochrana nebo nad 45 let'Caby se zabranilo poSkozeni.

Automaticky limit | Baterie automaticky omezi nabijeci proud, pokud je proud nadmérny.
nabijeci proud je detekovan k ochrané bunék.

Nadmérné vybijeni

Vybijeni se automaticky zastavi, aby se zabranilo nadmérnému vybiti, kdyZz je baterie
nepouziva se za letu. Baterie pfejde do rezimu hibernace a doporucuje se

funkce dron a muZzete si ho prohlédnout v aplikaci.

ochrana nabit baterii.
Zkrat Napajeni se automaticky prerusi, pokud je detekovan zkrat, aby se ochranilo
ochrana dron a baterie.
Stav baterie Systém BMS bude monitorovat stav baterie a v pfipadé poskozeni zobrazi varovani.
monitorovani je detekovan ¢lanek baterie, abyste mohli baterii véas vyménit.
Sdéleni Informace o nabijecich cyklech a zbyvajici trovni baterie jsou pfenaseny do




& « Dlouhodoba necinnost mlze negativné ovlivnit vykon baterie a mlze dokonce zpuUsobit trvalé

poskozeni. Pro zachovani dobrého stavu baterie ji dobijejte pfiblizné kazdé tfi mésice, abyste zajistili
jeji aktivitu.

« Baterii skladujte na chladném a suchém misté mimo dosah déti.

« Bezpecnostni opatfeni pro prostfedi s nizkymi teplotami:
1. Baterie nelze pouzit k letu, pokud je okolni teplota nizsi nez 0 °C.
2. Za nizkych teplot vznasejte se nad dronem, aby se pred letem pfedehrala baterie.
3. Vystupni vykon baterie je v chladném prostifedi omezeny, coz sniZuje odpor vétru, proto létejte opatrné.
4. Vykon se sniZuje v chladném prostfedi a ve vysokych nadmotskych vyskach, proto létejte s opatrnosti.

« Péce o baterii po letu: Po letu nechte baterii pfed nabijenim vychladnout na teplotu vhodnou pro nabijeni
(0 ~40°C).

« Bezpecnost baterie béhem prepravy: Pro zajisténi bezpecné prepravy udrzujte baterii na nizké trovni
nabiti. Pfed pfepravou baterii vybijte pod 30 %.

5.4.2 Instalace a vyjmuti baterie

Instalace: Odstranéni:

Vlozte baterii do pfihradky na baterii a zajistéte Stisknéte sponu baterie a vyjméte baterii z
ji sponou. Po Uplném zasunuti baterie uslySite prihradky na baterii.

cvaknuti.

Ujistéte se, ze jste

vypnuli napajeni Spona je zapnuta Spona neni na svém misté,
produkt predtim pozice, bezpecna coz muze mit za nasledek

vypadnuti baterie béhem
vyjmuti baterie. letu.

5.4.3 Nabijeni

Zplsob nabijeni viz 3.6



5.4.4 Zobrazeni urovné vykonu

Jakmile je baterie vloZena do dronu, kratkym stisknutim tlacitka napajeni zobrazite Uroveri nabiti

inteligentni baterie, jak je znazornéno na obrazku nize:

Tlacitko

Aktualni aroven
vykonu

LED 1

0% ~25%

T LED2

25 % ~30%

30% ~509

LED 3
LED 4

) o000

50 % ~55%

55 % ~75%

75% ~80 %

80 % ~97 %

97 % ~ 100 %

Fe3d
“* Indikator sviti blika

Indikator
nesviti

5.4.5 Pokyny k obsluze inteligentni baterie pfi vysoké/nizké teploté

Kdyz je teplota baterie<5 °C, aplikace zobrazi varovani pfed nizkou teplotou baterie a baterii je tfeba pi

letem predehrat.

Kdyz je teplota baterie>>70 °C, aplikace zobrazi varovani pfed vysokou teplotou baterie a dron nebude moci

létat.

&- Vybijeci kapacita se pfi nizké teploté vyrazné snizi a doba letu se zkrati, coz je normalni.

* Vyhnéte se dlouhodobému provozu pfi nizké teploté, jinak se mize zkratit Zivotnost baterie.

ed



» 5.5 Vrtule

ATOM 2 pouziva nové navrzenou tichou vrtuli druhé generace, ktera zvySuje vykon a zaroveri U¢inné snizuje
hluk béhem otaceni listt. Vrtule se déli na typy s otacenim ve sméru a proti sméru hodinovych rucicek.
Oznacené vrtule pfipevnéte k motorim oznaceného ramene a neoznacené vrtule k motoriim neoznaceného
ramene. Dvé vrtule pfipevnéné ke stejnému motoru by mély byt identickeé.

Vrtule Pokyny k instalaci Schéma instalace

Vyrazny Pfipevnéte oznacené
listy vrtule zapnuté
vrtule

oznacena paze
Neoznacen

y
vrtule

Prilozte neoznacené
listy vrtule zapnuté
neoznacena paze

o

<"« K montazi vrtuli pouzijte $roubovak z baleni.
« PFi vyméné listl vrtule je snaz$i manipulovat s nimi, kdyz

uchopite motor rukou.

/N« Vrtule ATOM 2 nejsou kompatibilni s vrtulemi ATOM/ATOM SE/ATOM LT a v sou€asné dobé jsou podporovany
pouze pro model ATOM 2. Pfi vyméné vrtuli dbejte prosim na to.

« Ujistéte se, ze oznacené vrtule pripevnite k motordm ramene se znakami a neoznacené vrtule k
motordim ramene bez znacek. Jinak dron nebude moci létat.

« Pokud je vrtule poskozend, odstrarite obé vrtule a Srouby z pfisluSného motoru a zlikvidujte je.

Pouzijte dvé vrtule ze stejného baleni. NEMICHEJTE s vrtulemi z jinych baleni.

« Listy vrtule jsou ostré. Zachazejte s nimi opatrné. Béhem prepravy nebo skladovani vrtule
NEMACKEJTE ani NEOHYBEJTE.

« V pfipadé potfeby zakupte vrtule samostatné.

« Abyste predesli zranéni, drzte se dal od rotujicich vrtuli a motort.

« Pokud se béhem letu objevi chvéni nebo ztrata rychlosti, ihned zkontroluijte listy vrtule a pokud jsou vrtule
poskozené nebo deformované, véas je vymérite.

« Ujistéte se, Ze jsou motory bezpecné namontovany a plynule se otadeji. Pokud se néktery z motort
zasekne a nemuze se volné otacet, okamzité s dronem pfistarite. Pokud se s motorem objevi jakykoli
neobvykly zvuk, prestarite s dronem létat a kontaktujte podporu.

« Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule bezpeéné nainstalovany. Zkontrolujte, zda jsou Srouby na
vrtulich utazené.

@- PFi montazi nebo demontazi vrtuli nevkladejte Sroubovak ani
jiné cizi pfedméty do motord, jinak by mohlo dojit k
poskozeni motoru.




» 5.6 Gimbal a kamera
5.6.1 Triosy gimbal

Kamera ATOM 2 je vybavena tfiosym gimbalem. Gimbal umoztiuje nastaveni naklonu od +20° do -90° a
nastaveni stageni a klopeni od +10° do -10°. Uhel naklonu gimbalu Ize nastavit ota&enim otoéného koletka
gimbalu na dalkovém ovladadi. Pokud je letovy reZim nastaven na rezim Video, rozsah nastaveni naklonu
gimbalu je od +20° do -90°; pokud letovy reZim neni nastaven na reZim Video, rozsah nastaveni naklonu
gimbalu je od 0° do -90°.

" Pred zapnutim dronu odstrarite ochranu zavésu. Pfi skladovani nebo pfepravé ochranu zavésu nasadte.

« Pokazdé, kdyz je dron zapnut, Uhel naklonu gimbalu se standardné nastavi na 0° (horizontalni pohled).
Pokud se gimbal otaci, pfepnéte uhel naklonu gimbalu pomoci aplikace Potensic Eve nebo dalkového
ovladace takto:

1. V aplikaci Potensic Eve prejdéte do Nastaveni > Ovladani > Nastaveni gimbalu a vyberte aktualni uhel
naklonu (0°/-90°).

2. Stisknéte jednou tlacitko C1 na dalkovém ovladaéi. Vychozi funkci tlacitka C1 je pfepinani

Uhlu naklonu zavésu (0°/-90°), ktery Ize upravit.

« Pred vzletem se ujistéte, Ze se kolem zavésu nenachazeji zadné cizi predméty a Ze je Cocka Cista.

& « Gimbal se sklada z presnych dilt. KdyZ je dron zapnuty, vyvarujte se nadmérného tlaku na gimbal
(napriklad silnych narazli nebo nasilného krouceni gimbalu). Pokud dojde ke kolizi nebo poskozeni
gimbalu, jeho vykon se muize snizit.

« Udrzujte gimbal v Cistoté a zabrarite vniknuti pisku nebo jinych cizich predmétd, které by mohly snizit

presnost gimbalu nebo zpuUsobit jeho poskozeni.

@- Gimbal je k dronu pfipojen pomoci elastického tlumice narazt, ktery pomaha eliminovat vibrace kamery.
Netahejte za gimbal nasilim. Pokud si véimnete jakéhokoli poskozeni tlumice narazu, neprodlené
kontaktujte zakaznickou podporu.

« Neupravuijte zavés ani na néj nepfipeviiujte Zadné jiné pfredméty, mohlo by dojit k jeho chvéni nebo
poskozeni motoru.

Rezimy gimbalu

Gimbal mGze fungovat ve stabilnim reZimu a rezimu FPV, aby splfioval rizné potfeby nahravani. Rezim

gimbalu si mlzete vybrat v aplikaci Potensic Eve v ¢asti Nastaveni > Ovladani > Nastaveni gimbalu.

« Stabilni rezim:Smér otageni gimbalu zistava vzdy v roving. Uhel naklonu gimbalu Ize nastavit pomoci
otogného kolecka na dalkovém ovladadi. Tento rezim je vhodny pro pofizovani stabilnich zabéra.

+ Rezim FPV:Smér otaceni gimbalu kopiruje zmény polohy dronu. Plynulost otaceni Ize nastavit v aplikaci
Potensic Eve v nabidce Nastaveni > Ovladani > Nastaveni gimbalu > ReZim gimbalu. Uhel naklonu
gimbalu Ize nastavit pomoci levého otoéného kolecka na dalkovém ovladadi. Tento rezim je idealni pro let
z pohledu prvni osoby (FPV) a pofizovani dynamickych zabérd.



Jemné ladéni gimbalu

Kdyz je dron umistén na rovném povrchu a gimbal je mirné naklonény, mizete k jeho korekci pouzit jemné
doladéni.

* Jak provést jemné doladéni gimbalu

1. V aplikaci Potensic Eve prejdéte do Nastaveni > Kalibrace > Jemné doladéni gimbalu a upravte
horizontalni a stacivé uhly gimbalu. Rozsah nastaveni je +10°. Kazdym klepnutim na tlacitko ,+“ nebo ,—
“ se uhel gimbalu upravi o +0,1° nebo —0,1°. Hodnotu Uhlu mizete také zadat pfimo pomoci klavesnice.

2. Horizontalni nastaveni: Klepnutim na ,+“ posunete obrazek doprava a klepnutim na ,—“ posunete obrazek
doleva.

Nastaveni staceni: Klepnutim na ,+ se otocite doprava a klepnutim na ,—* se otocite doleva.
3. Klepnutim na ,Vychozi“ resetujete zavés na vychozi Uhel (oba nastaveny na 0°).

Kalibrace zavésu

Pokud se u gimbalu vyskytnou problémy se spusténim, zkuste jej obnovit pomoci kalibrace gimbalu.
« Kalibraéni postup
1. Prejdéte do aplikace Potensic Eve > Nastaveni > Kalibrace > Kalibrace gimbalu a spustte proces kalibrace.
Otocte dron dnem vzhuru spodni stranou nahoru a umistéte jej na rovny povrch.

2. Po klepnuti na ,Spustit kalibraci* se gimbal za¢ne automaticky kalibrovat. BEhem tohoto procesu se v
kalibraénim rozhrani zobrazi Zivy videozaznam z dronu.

3. Pockejte na dokonéeni ukazatele prabéhu. Jakmile se na obrazovce zobrazi zprava ,Kalibrace Uspésna’,
kalibrace gimbalu je dokoncena.

Gimbal Calibration

urface

the propellers are folded and

confirm that there are no foreign

objects around the gimbal.

Start Calibration

& *Béhem kalibrace s dronem vyrazné nepohybuijte, jinak kalibrace selze.




5.6.2 Kamera

Zakladni parametry

Znacka senzoru SONY

Velikost senzoru 1/2CMOS

Efektivni pixel 48MP

Otvor F1.8

Zorné pole 79,4°

Rozsah ostfeni 4am-~w

Rozsah ISO 100 ~ 6400 (Normalni rezimy snimani) 100 ~ 25600 (Al Noc)

Rozsah zavérky 1/6400 ~ 8 s

Pamét’ Micro SD karta (U3 nebo V30 a vy3si)

Format obrazu JPG/JPG+RAW (DNG)

Velikost obrazku 48MP (8000*6000)

Kodek H.264/H.265

Format videa MP4
4K: 3840%x2160 (16:9) pfi 24/25/30 sn./s

Rozliseni videa 2,7K: 2704x2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520%2704 (9:16) @24/25/30 snimkl za sekundu
FHD: 1920% 1440 (4:3)/1920%x1080 (16:9)/1080%1920 (9:16) pii 24/25/30/50/60 sn./s
Zpomaleny pohyb: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

& « Gimbal se muze pfi létani ve sportovnim rezimu nebo pfi silném vétru tiast. Pro dosazeni optimalni
stabilizace gimbalu se doporucuje |état s dronem v rezimu Video.
« Po del$im nahravani se nedotykejte objektivu, abyste se neopaiili.
« Nenahravajte video, kdyz dron neléta; jinak se spusti ochrana proti prehrati.

@ « Nemifte kamerou na laserové paprsky, napfiklad pfi laserovych show nebo na modul LiDAR v chytrych
autech, abyste predesli poSkozeni snimace kamery.
« Pouzivejte dron v uréeném rozsahu okolni teploty (0 °C az 40 °C), aby byl zaji$tén stabilni provoz kamery.
« Pokud je objektiv znecistény, pouzijte k jeho vycisténi profesionalni nastroje na ¢isténi objektivu,
abyste zabranili jeho poskozeni a ovlivnéni kvality obrazu.

5.6.3 Ukladani fotografii a videi

Videa a fotografie pofizené dronem ATOM 2 budou uloZeny na SD kartu, nikoli v aplikaci Potensic Eve nebo
galerii vaseho telefonu. Pred letem se ujistéte, Ze jste vlozZili SD kartu. Jinak nebude ATOM 2 moci nahravat
videa ani pofizovat fotografie. UZivatelé si mohou prohliZet a stahovat videa a fotografie z SD karty v aplikaci.
Aplikace Potensic Eve. Pro stahovani obsahu ve vysokém rozliSeni z SD karty se doporucuje pouzit funkci
SmartTransfer, ktera nabizi rychlost stahovani az 25 MB/s.

Pozadavky na SD kartu

Format souboru: FAT32, exFAT

Kapacita: 4G ~ 512G

Doporucuje se pouzivat SD kartu se specifikacemi U3/V30 nebo vy$simi. Pouziti SD karty s niz§imi nez
doporu¢enymi specifikacemi mize vést k nedostupnosti nékterych nastaveni nahravani nebo muze
predstavovat riziko preruseni nahravani videa.

& « NEVYJIMEJTE ANI NEVKLADEJTE SD kartu z dronu, kdyZ je zapnuty. Vyjmuti nebo vioZeni SD karty
pfi pofizovani fotografii nebo videi mize vést k poskozeni nebo ztraté dat a dokonce by mohlo SD
kartu pos$kodit.

« Spolec¢nost Potensic nenese zadnou odpovédnost za ztraty zpusobené nespravnym zachazenim s SD
kartou uzivatelem.



« B&hem stahovani videi, fotografii nebo jinych médii mohou preruseni, jako je odpojeni sité nebo porucha
zafizeni, vést k poSkozeni nebo ztraté dat. Pro minimalizaci rizika se doporucuje pouzivat stabilni sitové
pfipojeni a oficialné doporu¢ené metody pfenosu dat (stahovani RC, SmartTransfer nebo kopirovani z
pamétové karty).

» 5.7 Prehravani letovych zaznamu
ATOM 2 podporuje prehravani zaznam letd. UzZivatelé mohou k prehravani zaznam lett pristupovat v
aplikaci Potensic Eve v nabidce Domu > Ja > Zaznamy lett. Kazdy let generuje sadu letovych dat, ktera
zaznamenavaji dobu trvani, vzdalenost, zmény fidici paky a trajektorii letu. UZivatelé mohou klepnutim na
odpovidajici letova data v aplikaci Potensic Eve let pfehrat, coZ jim pomUze zkontrolovat a analyzovat
provedené operace.
Pokud se uzivatelé béhem letu setkaji s jakymikoli abnormalnimi situacemi, mohou kontaktovat zakaznickou
podporu prostfednictvim aplikace Potensic Eve v sekci Doml > J& > Online zékaznicky servis. Pokud je
nutna dal$i analyza, mohou uZivatelé nahrat relevantni letova data, aby pomohli spole¢nosti Potensic
poskytovat pomoc a podporu efektivnéji.

& « Veskera letova data budou uloZena v mobilnim zafizeni uzivatele. S vyjimkou pfipadu, kdy je uzivatelé

aktivné nahraji do cloudu, Potensic k Zadnym z vasich letovych dat nepfistupuje.

» 5.8 Inteligentni pirenos
SmartTransfer umozriuje bezdratové pripojeni dronu k mobilnimu zafizeni pres Wi-Fi (bez pfipojeni dalkového
ovladace). UzZivatelé mohou jednodu$e pouzit aplikaci Potensic Eve ke stahovani fotografii a videi z dronu
rychlosti pfenosu az 25 MB/s, coz stahovani obsahu zrychluje a zjednodu$uje.

V aplikaci Potensic Eve mohou uZivatelé pfistupovat k funkci SmartTransfer klepnutl'mm levém hornim rohu
domu

obrazovce nebo klepn v pravém hornim rohu alba.

Jak pouzivat:

1. Zapnéte dron a ujistéte se, Ze se motory netodi.

2. Povolte Bluetooth a Wi-Fi na svém mobilnim zafizeni a poté otevrete aplikaci Potensic Eve.

3. Na domovské obrazovce klepnéte v levém hornim rohu na Pfipojit k SmartTransfer. Zobrazi se vyskakovaci
okno se seznamem dostupnych modelt dront.

4. Klepnéte na Pfipojit. Po pfipojeni se automaticky dostanete do alba, kde si mlzete vybrat soubory pro

vysokorychlostni stahovani.

- « Pfi prvnim pfipojeni mobilniho zafizeni k dronu stisknéte jednou tla¢itko napajeni dronu pro potvrzeni
- pfipojeni k tomuto zafizeni.
« Pro optimalizaci rychlosti pfenosu se doporuéuje béhem pouzivani natahnout ramena dronu a zajistit, aby
mezi mobilnim zafizenim a dronem nebyly Zadné prekazky, pficemz vzdalenost by méla byt mensi nez 1
m.

&-Smarﬂransfer neni béhem letu k dispozici.
« U nékterych telefonli se systémem Android se doporucuje pfi pouzivani funkce SmartTransfer vypnout

funkci WLAN+ v ¢asti Dalsi nastaveni WLAN v Nastaveni systému. Jinak muze dojit k selhani
pfipojeni a ovlivnit stahovani souboru.

» 5.9 Kalibrace kompasu
5.9.1 Kdy provést kalibraci kompasu

1. Pro prvni pouZiti je nutna kalibrace kompasu.

2. Let dronu vice nez 500 km (310 mil) od mista posledni kalibrace.



< Nekalibrujte kompas v mistech, kde mGze dochazet k magnetickému ruseni, napfiklad v blizkosti magnetickych
usazenin nebo velkych kovovych konstrukci, jako jsou parkovisté, ocelové vyztuzené sklepy, mosty, auta nebo
leSeni.

« Béhem kalibrace neprenasejte v blizkosti letadla predméty obsahujici feromagnetické materialy, jako jsou
mobilni telefony.

« Pfi kalibraci se ujistéte, Ze je dron alespori 1,5 m (4,92 stopy) nad zemi.

« P¥i létani v uzavienych prostorach neni nutné kalibrovat kompas.

5.9.2 Kalibraéni postup

3. Pokud je nutna kalibrace, aplikace Potensic Eve automaticky zobrazi kalibracni rozhrani, klepnéte na ,Spustit
kalibraci a indikator stavu dronu bude stfidavé blikat cervené a zelené.

4. Drzte dron vodorovné a otacejte jim o 360°, dokud aplikace Potensic Eve nezobrazi vertikalni kalibraci a
indikator stavu dronu nebude stfidavé blikat modre a zelené.

5. Drzte dron svisle a otacejte jim o 360° kolem svislé osy, dokud aplikace Potensic Eve neoznami dokonéeni
kalibrace.

Kalibraci kompasu mazete také spustit ruéné v aplikaci Potensic Eve v ¢asti Nastaveni > Kalibrace > Kalibrace

kompasu.

s Calibration

Start Calibration

& « Pokud se v aplikaci Potensic Eve opakované zobrazuje vyzva ,Kalibrace selhala“, zmérite umisténi a zkuste
kalibraci zopakovat.

®- Nekalibrujte kompas, kdyz mate paze zaloZzené.




6. Dalkovy ovlada¢

» 6.1 Piehled

Dalkovy ovlada¢ Potensic PT 1 byl specialné navrzen spole¢nosti Potensic pro ATOM 2. Vyuziva technologii
prenosu videa PixSync 4.0, kterd umozriuje plnou kontrolu a konfiguraci dronu az do maximalni vzdalenosti 10
km v ptimé linii v neru§eném prostredi bez prekazek a ruseni v letové vysce 120 m.

Prostrednictvim aplikace si uZivatelé mohou prohlizet HD zabéry pofizené kamerou dronu v rediném ¢ase na
svych mobilnich zafizenich. PixSync 4.0 vyuziva frekvenéni pasmo 2,4G s dualnimi smérovymi anténami s
vysokym ziskem, coz zaijituje kvalitu pfenosu videa az 1080p pfi 30 fps. Podporuje také plynulé pfepinani

mezi az 8 adaptivnimi kanaly pro zajisténi plynulého a nepferuSovaného pfenosu HD videa.

Dalkovy ovlada¢ ma vestavénou baterii s kapacitou 5200 mAh a je dodavan s vyhrazenym nabijecim portem
USB-C s podporou rychlého nabijeni 18 W. Pfi nabijeni mobilniho zafizeni miZe maximalni vydrz baterie
dalkového ovladace dosahnout az 4 hodin.

» 6.2 Rezim ovladaci paky
V aplikaci Potensic Eve prejdéte do Nastaveni > Ovladani > Nastaveni dalkového ovladace > Rezim ovladaci
packy a nastavte rezim ovladaci packy. Moznosti zahrnuji Rezim 1 (Prava ruka plynu), Rezim 2 (Leva ruka
plynu) a Vlastni, jak je znazornéno nize.

Rezim 1 (prava plynova paka)

Na
Leva packa Prava packa hor
Vpred u
Zpét Dol
@®1b;e : I : Prav
Odbocte doleva doprava Vlevo o
Rezim 2() Leva skrtici klapka)
Leva packa Prava packa .
Nahoru Vpred
Dol Zpét
Odbocte doleva Odbocte dopraya Vlevo Pravo




Zvyk

Uzivatelé si mohou pfizpusobit rezim ovladaci packy podle svych potieb, véetné obraceni sméru packy.

Settings Control Stick Mode

Control

« Vychozi rezim ovladani dalkového ovladace je rezim 2 (leva rukojet’ plynu).

» 6.3 Funkce
6.3.1 Indikator

Jak je znazornéno nize, dalkovy ovladac je vybaven ¢tyfmi bilymi LED indikatory, které indikuji stav baterie a

dal$i stavy.

e+ LED4 X,
S ',(): Indikator sviti
% — LED 3 ~A

"1 LED 2 X
x_ Lep1 )¢ Indikator blika

@ Indikator nesviti

Indikace nabijeni

LED1 | LED2 | LED3 | LED 4 Aktualni uroven nabiti baterie
G|l | e | e 0% ~ 25 %

O © © 25 % ~ 50 %
3 |# | ® 50 % ~ 75 %
| &F 75%~99%
|| 99 % ~ 100 %




Indikace napajeni (pfi pouzivani)

LED1 | LED2 | LED3 | LED 4 Aktualni uroven nabiti baterie
¥ @ ¢ © 0%~10%
L © 10 % ~ 25 %
503 e 25 % ~ 50 %
503 [0) 50 % ~ 75 %
| G ¥ 75 % ~ 100 %

Indikace stavu (pomoci LED 1)

Postaveni LED 1
Pfipojeno Svitivé zelena
Nepfipojeno Plynuld modra
Parovani Rychle blikajici modre
Upgrade Blika Zluté

Kriticky slaba baterie

Svitivé ¢ervena

Kalibrace dalkového ovladace

Svitivé bila

6.3.2 Upozornéni dalkového ovladace

Dalkovy ovlada¢ vydava ruzné vystrazné zvuky v zavislosti na svém stavu nebo rezimu.

Bézné vystrazné zvuky jsou uvedeny v tabulce nize:

Postaveni
Zapnuti/vypnuti 2 pipnuti
Rezim ATTI 4 pipnuti
Dalkovy ovlada¢ spousti funkci, napfiklad navrat do ptvodniho stavu
(RTH). 2 pipnuti
Dalkovy ovlada¢ ukon¢i funkci, napfiklad navrat do pivodniho stavu
(RTH). 1 pipnuti

Probiha navrat do ptvodniho stavu

2 pipnuti (opakovanad)

Pristani

1 pipnuti (opakované)

Pripojeno k mobilnimu zafizeni

1 pipnuti

Nizka droveri nabiti baterie

3 pomalejsi pipnuti (opakovanad)

» Pokud chcete zastavit nepretrzité pipani dalkového ovladace béhem procesu RTH, muzZete pipani zrusit

jednim stisknutim tlacitka napajeni.

« V aplikaci Potensic Eve prejdéte do Nastaveni > Bezpe¢nost > Navrat (RTH) > Tichy navrat. Pokud je tato
moznost povolena, dalkovy ovlada¢ pfi spusténi RTH pipne dvakrat, pouze jednou, a nebude dale pipat.

« Pokud je baterie dalkového ovladace slaba a dron jesté nepfistal, dalkovy ovlada¢ vyda pomaly, nepfetrzity

zvuk pipani. Aktualni pipani mzete také zrusit jednim stisknutim tlacitka napajeni.




6.3.3 Parovani
ATOM 2 a jeho dalkovy ovlada¢ jsou pfedparovany z vyroby a pfipraveny k pouziti ihned po zapnuti. Pokud

z jakéhokoli divodu vyménite dalkovy ovlada¢ nebo dron, budete je muset pred pouzitim znovu sparovat.

Kroky parovani:

Zapnéte dalkovy ovladac¢ a pfipojte jej k mobilnimu zafizeni. Pfejdéte do aplikace Potensic Eve > Nastaveni
> Kalibrace > Znovu sparovat dron, abyste se dostali k rozhrani parovani.

Zapnéte dron stisknutim a podrzenim tlacitka napajeni. Poté rychle dvakrat stisknéte tlacitko napajeni na
dronu. Indikator na zadni strané dronu bude rychle blikat, coz znamena, Ze je v rezimu parovani.

Béhem parovani bude LED dioda 1 na dalkovém ovladadi blikat modfe. Kdyz z dalkového ovladace uslysite
pipnuti, znamena to, Ze parovani probéhlo tispésné. LED dioda 1 na dalkovém ovladaci se zméni z blikani
modfe na trvale zelené a aplikace Potensic Eve zobrazi zpravu ,Pairing Successfull” (Parovani uspésné!).

&- Bé&hem parovani udrzujte dalkovy ovlada¢ a dron ve vzdalenosti do 1 m od sebe a ujistéte se, ze v
blizkosti nedochazi k ruseni sité 2,4G.

« Pokud se parovani nezdafi, zkontrolujte ruseni, ujistéte se, Ze Zadné jiné drony nejsou v rezimu parovani,
a oveéfte, zda dalkovy ovlada¢ neni pfili§ daleko od dronu nebo zda v ném neni Zadna prekazka. Vyreste
tyto problémy a zkuste to znovu.

« B&hem parovani nepohybuijte ani neobsluhujte dalkovy ovlada¢ ani dron.

Pairing Mode

6.3.4 Nouzové zastaveni vrtule uprostied letu

V pfipadé nouze béhem letu, kdy je tfeba dron okamzité zastavit, mizete pouzit funkci nouzového zastaveni
vrtule uprostred letu. Zastaveni motort uprostied letu zpusobi pad dronu. Tuto funkci pouZivejte opatrné.

Jak povolit:

Funkce nouzového zastaveni vrtule je ve vychozim nastaveni vypnuta. Chcete-li ji zapnout, prejdéte do aplikace
Potensic Eve > Nastaveni > Bezpecnost > Pokrocila bezpe¢nostni nastaveni > Nouzové zastaveni vrtule
uprostied letu. Po zapnuti v pfipadé nouze stisknéte a podrzte sou¢asné tlacitko C2 a tlacitko RTH po dobu 2
sekund. Motory se okamzité zastavi. Pfi pouzivani této funkce se ujistéte, Ze je prostor pod dronem volny.




&- Funkce nouzového zastaveni vrtule uprostfed letu je navrzena pro situace, kdy je dron mimo kontrolu
nebo v jinych nouzovych situacich. Okamzitym zastavenim motort tato funkce sniZuje riziko zranéni
osob nebo poskozeni cennych predmétt vrtulemi. Dron se mlze pfi havarii poskodit, proto tuto funkci
pouzivejte opatrné.

» 6.4 Optimalni pfenosova zéna

Uhel antény dalkového ovladage by mél byt véas upraven podle nadmorské vysky a vzdalenosti dronu, aby byl

zajistén optimalni dosah pfenosu.

Béhem letu vzdy drzte anténni rovinu Pokud dron leti pfimo nad dalkovym ovladacem ve
dalkového ovladage namifenou ve sméru vysoké nadmofrské vySce, kvalita komunikace se
dronu, abyste zajistili nejlepsi kvalitu pfenosu znatelné snizi kvli $patnému uhlu antény. Snizte
a delsi letovou vzdalenost. prosim nadmofrskou vysku nebo lette vodorovné na

uréitou vzdalenost, abyste se ujistili, Ze anténa
dalkového ovladace sméfuje pfimo k dronu.

&- Béhem letu nepouzivejte soucasné jina zafizeni s technologii 2,4G, abyste predesli ruseni komunikace
dalkového ovladace.
« Béhem skute¢ného letu muZete pouzit mapu/ukazatel polohy v levém dolnim rohu letového rozhrani
v aplikaci Potensic Eve, ktera pomaha urcit, zda je dalkovy ovlada¢ zarovnan s dronem.

Kdyz se obé ikony dronu A aikona dalkového ovIadaée@zezelené, znamena to, Ze
Dalkovy ovlada¢ je zarovnan s dronem.




» 6.5 Kalibrace dalkového ovladage
6.5.1 Kdy provést kalibraci dalkového ovladace
4. Kdyz se dron automaticky unasi jednim smérem bez jakéhokoli prepinani ovladacich pacek.
5. Kdyz se dron automaticky a nepretrzité otaci do strany.
6. Kdyz jsou ovladaci packy pfilis citlivé nebo jim chybi citlivost.
6.5.2 Kalibra€ni postup

4. Zapnéte dalkovy ovlada¢ a pfipojte se k mobilnimu zafizeni. Otevrete aplikaci Potensic Eve a prejdéte

do Nastaveni > Kalibrace > Kalibrace dalkového ovladace.

o

Ujistéte se, Ze ovladaci packy jsou ve stfedni poloze a pred klepnutim s nimi nemanipulujte pro zahajeni

kalibrace.

o

Klepnéte na ,Spustit kalibraci“ a poté postupuijte podle pokynu na obrazovce a otacejte packami ve vSech
smérech, dokud se v aplikaci Potensic Eve nezobrazi 100 %, a otacejte voli¢em tam a zpét na maximum.

~N

Kdyz aplikace Potensic Eve zobrazi zpravu ,Kalibrace Uspésna“, kalibrace dalkového ovladace je
dokonéena.

Remote Controller Calibration

Ensure that the control sticks are in the
neutral position, and refrain from operating
the remote controller until you tap Start.

Start Calibration

Remote Controller Calibration

Toggle the control sticks in all directions until the on-screen instruction displays 100%
»

Turn both back and forth to
their maximum extent.




7. Aplikace Potensic Eve

» 7.1 Domovskéa obrazovka

¥ SmartTransfer

0

Fly Now

SmartTransfer

Stahujte fotografie a videa z dronu do svého mobilniho zafizeni rychle a pohodiné.

Akademie

Ziskejte pfistup k uzivatelskym pfiru¢kam, vyukovym videim a €asto kladenym otazkam.

Album

Prohlédnéte si galerii dronu i mistni galerii.

Mé
Zobrazte si informace o G¢tu a Udaje o letech; ziskejte pfistup k funkci Najit dron; ziskejte
pristup k online zakaznické podpore, obchodu a aktualizacim komunity; upravte nastaveni,

jako je vymazani mezipaméti, odhlaSeni a smazani uctu.

Lette nyni

Klepnutim vstoupite do rozhrani letu.

Pravodce

Zobrazuje aktudlni stav pfipojeni a ukazuje, jak pfipojit mobilni zafizeni, dalkovy ovlada¢ a dron.



»7.2 Letové rozhrani

< V| In-flight | @ 0° X 30 Reall (100%3148"

& Poor ambient light. Please A D188™ H98™ Vo0 ViO™

DO NOT fly the drone near airports. JPG+RAW EV 0 | @2.3G/8G

(3]

w

(3]

. Zadni:KIepnutl’m se vratite na domovskou obrazovku
. Letovy rezim:V: Rezim videa N: Normalni rezim S: Sportovni rezim

. Stavovy radek systému:Zobrazuje stav letu dronu.

Klepnutim zobrazite panel Rychlé nastaveni, kde si mUzete prohlédnout uzite¢né tipy,
nastavit letové rezimy, nadmotskou vysku pro navrat do plivodniho bodu (RTH), virtualni

plot a zmé&nit bod DOMU.

Uhel zévésu:EZobrazuje aktudlni uhel naklonu zavésu. Klepnutim zobrazite dalsi
informace.

. Stav GNSS:Zobrazuje aktualni silu signalu GNSS a pfipojené satelity. Klepnutim

zobrazite dal$i informace (pocet pfipojenych satelit(i a prfesnost ur¢ovani polohy).

. Sila signalu prenosu videa:MZobrazuje silu signalu video pfenosu mezi dronem a

dalkovym ovlada¢em. Klepnutim zobrazite diagram kanalt RC.

0/.27°%.8"
. Informace o inteligentni baterii: THRES Zobrazuje aktualni Groven nabiti baterie a

zbyvaijici dobu letu. Klepnutim zobrazite dal$i informace (zbyvajici €as do navratu s nizkym
nabitim baterie nebo nuceného pfistani; spotfeba energie).

Nastaveni:ﬂKlepnutl’m zobrazite nebo nastavite parametry pro bezpecnost, ovladani,
kameru, pfenos videa a informace o aplikaci. Dal$i informace naleznete v ¢asti 7.3 Nastaveni.



9. Letova telemetrie: LI G LR CU LR L

D: horizontalni vzdalenost mezi bodem HOME a dronem
relativni nadmorska vyska mezi bodem HOME a dronem

PROTIphorizontalni rychlost dronu

PROTInvertikalni rychlost dronu

4. Rezimy snimani:
Foto: Jednotlivé snimky, Série, Intervalové snimani, BRK a 8K.

ideo: Normalni, Al Noc a Zpomaleny pohyb.

SAPanorama: 180°, vertikalni, Sirokouhly.

5. Digitalni zoom:
Zobrazuje pomeér priblizeni. Klepnutim upravite pomér pfiblizeni. Klepnutim a podrzenim
ikony rozbalite voli¢ pfiblizeni a pretazenim voliCe nahoru a dolt upravite pomér
priblizeni. Pro pfiblizeni nebo oddaleni pouzijte dva prsty na obrazovce.
Fotoaparat podporuje 2x digitalni zoom pfi fotografovani (neni k dispozici v rozliseni 8K)
a az 4x pfi nahravani videa (2x v rozlieni 4K, 3x v rozlieni 2,7K, 4x v rozliSeni 1080p
pii 24/25/30 fps, ale neni k dispozici v rozliseni 1080p pfi 50/60 fps).

5. Tlacitko spouétélzéznamu:@
Klepnutim pofidite fotografii nebo spustite ¢i zastavite nahravani videa.

6. AIbum:E

Klepnutim zobrazite pofizené fotografie a videa.

7. Piepinac rezimu fotoaparatu:

Klepnutim pfepinate mezi automatickyma manuél@reiim. V manualnim rezimu
muiZete nastavit parametry ISO, rychlost zavérky a vyvazeni bilé sledovanim hodnoty
EM.



6. Parametry

stielbyAutomaticky rezim

JPG+RAW | EV 0 | @ 2.3G/8G

Nastavte format fotografie (JPG/JPG+RAW) a pomér stran fotografie
(16:9/9:16/4:3). Upravte EV.
PFepinani zobrazeni mezi zbyvajicim po¢tem fotografii a dostupnou kapacitou aktualni SD karty.

Manualini rezim fotografovani:

E 3200 | B§1/100 | [@4900K

JPG |EM O | @2.3G/8G

Upravte ISO.
Upravte rychlost  zavérky.

Upravte vyvazeni bilé.

Automaticky rezim videa:

1080P 30 | EV +0.3 | @ 00:15:28

Nastavte pomér stran videa/rozliSeni/snimkovou frekvenci a barevny rezim (Standardni/HDR).
4K: 24/25/30 snimk( za sekundu (podporuje 16:9)
2,7K: 24/25/30 snimk( za sekundu (podporuje 4:3/16:9/9:16)
1080p: 24/25/30/50/60 snimku za sekundu (podporuje 4:3/16:9/9:16)
Upravte EV.
PFepinani zobrazeni mezi zbyvajici dobou nahravani videa a dostupnou kapacitou aktualni SD
karty.

Manualni rezim videa:

[ 3200 | E§1/100 | [@4900K

1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28

Upravte ISO.
Upravte rychlost zavérky.
Upravte vyvazeni bilé.

9. Tipy pro bezpecnost letu
Uzivatelé si mohou povolit tipy pro bezpecnost letu v aplikaci Potensic Eve > Bezpec¢nost >
Obecna nastaveni > Tipy pro bezpecnost letu. Po povoleni se tipy souvisejici s letem zobrazi

ve spodni ¢asti rozhrani letu.



10. Indikator mapy/nadmofiské vysky

Klepnutim na pravy horni roh pfepnete na indikator nadmorské vysky.

Klepnéte na levy dolni rohnebo prejetim prstem dol(i mapu minimalizujete

Kdyz rychlost vétru dosahne urovné 3 nebo vyssi,

A Trubec

bude zobrazeno.

A
pRychlost vétru @Délkovy ovladac¢

@HOME Point

Uhel naklonu dronu

Indikator polohy zobrazuje informace o sméru dronu, Uhlu néklonu, sméru dalkového ovladace, bodu

HOME a dalsi.
Ukazatel polohy dokaze v redlném ¢ase zobrazovat Ghel a smér dronu takto:
Legenda
Naklonte se Naklonte se Naklonéni
dopredu: Naklonéni dozadu: doprava: doleva:
linie horizontu se
Naklapéni | linie horizontu naklani linie horizontu linie horizontu
naklani se smérem naklani se smérem naklani se
smér k smérem k nizsi k smérem k
dron hornipolovina polovina postoie. prava strana leva strana
P! P! posto; P

ukazatel polohy

Ruzné barvy indikatoru polohy:

indikator

Legenda

Popis

Zelena barva znaci, Ze dron leti s relativné malym Ghlem naklonu,
vysoce pfesné ovladani gimbalu a optimalni kvalita videa
byt dosazeno.

Zluta barva znadéi, Ze dron leti s relativné velkym uhlem naklonu,
muZze byt ovlivnéna pfesnost ovladani gimbalu a video
kvalita mize byt snizena.

Cervena barva znadi, ze dron leti s velmi velkym Ghlem néaklonu. Pokud
Indikator polohy se b&hem letu Casto rozsviti cervené, dron mtze byt

silny vitr a kvalita videa muze byt ohroZena.
Prosim, vratte se s dronem zpét a co nejdfive s nim pfistarite.




« Kdyz se ikony dronu i dalkového ovladace rozsviti zelené, znamena to, Ze
dalkovy ovlada¢ je namifen k dronu, coz zaru€uje optimalni komunikaéni
signal.

« Po zapnuti dronu a jeho pfechodu do rezimu GNSS se aktualni soufadnice
GNSS aktualizuji jako bod DOMU. Vénujte pozornost vyzvé k aktualizaci bodu
DOMU.

& « Kdyz dron vzlétne v rezZimu OPTI a poté pfejde do rezimu GNSS, bod HOME nemusi byt bodem vzletu.

Vénujte pozornost bezpe¢nosti pfi navratu.

18. Automaticky vzlet
Stisknéte a podrzte libovolné prazdné misto na rozhrani letu a zobrazi se vyskakovaci okno
,Prejetim prstem vzlétnéte".

Objevi se okno. Po prejeti prstem dron automaticky vzlétne a bude se vznaset ve

vysce 1,2 m.

3. Automatické pristani/Navrat do cile:Klepnéte poté prejetim prstu spustte bud
automatické pfistani, nebo navrat do ptivodniho stavu (RTH).

4. Panel s upozornénimi
Zobrazuje abnormalni stav a varovna upozornéni dronu. Klepnutim zobrazite dalSi

informace.

& « Pred letem se ujistéte, Ze je vaSe mobilni zafizeni pIné nabité. | kdyz dalkovy ovlada¢ dokaze

mobilni zafizeni nabit, baterie zafizeni se muze stale vybijet.

« Pfi pouzivani aplikace Potensic Eve jsou vyzadovana mobilni data. Informace o poplatcich za data vam
poskytne vas mobilni operator.

« Nezapomeiite si precist a porozumét pokyniim a varovnym zpravam, které se zobrazuji v aplikaci
Potensic Eve, abyste byli informovani o aktualnim stavu dronu.

< Pokud je vase mobilni zafizeni zastaralé, muZe to oviivnit uZivatelsky komfort aplikace Potensic Eve a
mohlo by to pfedstavovat bezpeénostni riziko. Doporu€uje se mobilni zafizeni vyménit. Potensic nenese
odpovédnost za zadné problémy zplsobené zastaralymi mobilnimi zafizenimi.




» 7.3 Nastaveni

Bezpecnost

Nastaveni letu

*Povolit/zakazat rezim pro zac¢ate¢niky: Pokud je tato funkce povolena, dron bude moci létat pouze uvnitf
vélcového prostoru. prostor o poloméru 30 m a vySce 30 m a létani bude omezeno pouze na rezim Video.
Po instalaci krytt vrtuli nezapomeiite povolit rezim pro zacatecniky.

+Letovy rezim (Video/Normalni/Sport)

Navrat domt (RTH)

«Nastaveni chovani dronu pfi ztraté signalu: Navrat/Pristani/Vzlet.
Navrat: Dron se automaticky vynofi do pfednastavené vysky pro navrat a poté se vrati do bodu DOMU,
kdyz se ztrati signal dalkového ovladace.
Pristani: Dron automaticky pfistane na misté, kdyz se ztrati signal dalkového ovladace.
Vznaseni: Dron se bude vznaset na misté, kdyz se ztrati signal dalkového ovladace.

+Nastavte vysku navratu.

*Povolit/zakazat dynamicky bod HOME: po aktivaci, kdyz je vzdalenost mezi bodem vzletu a
Pokud vzdalenost mezi dronem a bodem vzletu pfekro¢i nastavenou hodnotu (a dron je od mista vzletu
vzdalen vice nez 100 m), budete vyzvani k vybéru, zda chcete jako novy bod DOMU nastavit aktualni polohu
dronu. Pouzivani zafizeni se $patnou presnosti GPS muze ohrozit uZivatelsky komfort. Pokud je pfesnost
uréovani polohy vaseho zafizeni nedostate¢na, doporucujeme bud prejit na lepsi mobilni zafizeni, nebo tuto
funkci vypnout.

*Povolit/zakazat tichy navrat: Po aktivaci dalkovy ovlada¢ jiz nebude pipat, kdyz dron v budoucnu prejde do
rezimu RTH. Chcete-li zastavit aktualni pipani, jednoduse jednou stisknéte tlagitko napajeni na dalkovém
ovladadi.

Virtualni plot
Nastavte maximalni letovou vy$ku a vzdalenost dronu.

Obecna nastaveni

+Nastavte mérny systém (metricky nebo imperidlni) a povolte/zakaZzte tipy pro bezpeénost letu.

*Povolit/zakazat vzlet jednou rukou: Po aktivaci mohou uZivatelé spustit dron jednou rukou. V rezimu 1 (pravy
plyn) stisknéte tlaCitko C2 a soucasné na 2 sekundy zatahnéte pravou ovladaci paku pro odemé&eni motora.
Pro vzlet nejprve uvolnéte ovladaci paku; jinak nejprve uvolnéte tlacitko C2, abyste zastavili otaceni vrtuli. V
rezimu 2 (levy plyn) stisknéte tlacitko C1 a souc¢asné na 2 sekundy zatahnéte levou ovladaci paku pro
odemceni motoru. Pro vzlet nejprve uvolnéte ovladaci paku; jinak nejprve uvolnéte tlacitko C1, abyste
zastavili ota€eni vrtuli. Rezim vlastni ovladaci paky nepodporuje vzlet jednou rukou.

Pokrocila bezpe€nostni nastaveni

*Povoleni/zakazani nouzového zastaveni vrtule uprostfed letu: po aktivaci muZete stisknout a podrzet tlagitko
C2 a Soucasné stisknéte tlacitka RTH po dobu 2 sekund, abyste zastavili motory pouze v nouzové situaci.
Poznamka: Zastaveni motorti béhem letu zplisobi pad dronu. Ujistéte se, Ze je prostor pod dronem volny a
otevieny.

VVzdalené ID:Prosim, zapiste pfislusné tdaje pozadované sluzbou UAS Remote ID v souladu s mistnimi
zakony a predpisy.

Informace o baterii:zobrazit informace o baterii, jako je teplota, proud, napéti a poget cykld.



Kalibrace

Provadéjte kalibraci kompasu, kalibraci gimbalu, jemné doladéni gimbalu, kalibraci dalkového ovladace a opravy

parovani dronu.

Rizeni

Nastaveni ovladaci packy: nastaveni rezimu ovladaci packy (Rezim 1/Rezim 2/Vlastni),

prostudovani pokynu k dalkovému ovladaéi, konfigurace pfizpusobitelnych tlacitek a tprava
citlivosti ovladacich pacek.

*Rezim ovladaci paky: pfepinani reziml ovladaci paky, véetné rezimu 1 (prava ruka pro plyn), rezimu 2 (leva
ruka pro plyn) skrtici klapka) a Vlastni.

*Projdéte si pokyny k dalkovému ovladaci a nakonfigurujte pfizpusobitelna tlacitka.

«Citlivost ovladaci paky: umozriuje uzivatelim nastavit citlivost ovladaci paky pro rtzné letové rezimy,
coz umozriuje samostatné Upravy citlivosti ovliadani béhem stoupani/klesani, rotace a pohybu dronu.
Nastaveni gimbalu: nastaveni maximalni rychlosti naklapéni gimbalu, zména Ghlu naklapéni gimbalu
(0°/-90°), uprava plynulosti otaceni a nastaveni rezimu gimbalu (Stabilni/FPV rezim).

Fotoaparat

Nastaveni fotoaparatu:

*Nastaveni vyvazeni bilé, mfizky, barev, segmentalniho zaznamu a formatu kédovani.

+Obnovit nastaveni fotoaparatu: klepnutim resetujete parametry fotoaparatu na vychozi nastaveni v ruénim
rezimu. Obnovit v automatickém rezimu neni k dispozici.

*Povolit/zakazat aplikaci globalnich parametrii: po povoleni se pouZiji obecné parametry snimani
nastavené v Manualni rezim fotoaparatu bude pouzit ve vSech rezimech snimani.

Nastaveni SD karty:zobrazit UloZi§té SD karty, naformatovat SD kartu a resetovat €islo nazvu souboru.

DalSi nastaveni:

+Povolit/zakazat automatické centrovani cile: po zapnuti se cil automaticky vycentruje na obrazovce. kdyz je
uzaméen/a.

*Povolit/zakazat rezim odmlZovani, titulky k videu a soufadnice GNSS v metadatech fotografie.

Prenos videa

Povolit/zakazat Efektivni format prenosu videa: po povoleni muze zlepsit kvalitu prenosu videa, ale nékteré
modely telefoni nemusi podporovat zobrazeni video kanalu. Pokud po povoleni nedochazi k pfenosu videa,

tuto moznost prosim deaktivuijte.

Prohlédnéte si mapu kanalli video pfenosu a zjistéte silu ruseni prostiedim. Systém automaticky vybere kanal s
nejmensim ruSenim a zvoli tak optimalni kanal pro aktualni podminky.

o

Zobrazuje informace, jako je model zafizeni, firmware a verze aplikace.



Tato kapitola predstavuje bezpec¢né letové postupy a pozadavky.
»8.1 Pozadavky na letové prostiedi

01. Nelétejte za nepfiznivych povétrnostnich podminek, jako je silny vitr, dést, snih, kroupy nebo husta miha.

6. Pro let si vyberte otevienou plochu bez vysokych budov. Konstrukce s vyraznou ocelovou vyztuzi mohou
rusit kompas a blokovat signaly GNSS, coz vede ke Spatnému nebo nelispésnému uréovani polohy. Pfed
pokraovanim v letu se ujistéte, Ze uslysite hlasovou vyzvu ,HOME point updated” (Bod HOME
aktualizovan). Pokud letite v blizkosti vysokych budov, muze byt presnost bodu HOME ohrozena, proto
peclivé sledujte polohu dronu a ruéné ovladejte pfistani, jakmile se blizi k bodu HOME.

8. Béhem letu se ujistéte, Ze dron zustava v dosahu viditelnosti (VLOS), aby hory nebo stromy neblokovaly
signal GNSS. V pfipadé letd za hranici viditelnosti (BVLOS) se ujistéte, Ze je dron v dobrém stavu, Ze
mate potiebnou pilotni kvalifikaci a Ze let splfiuje mistni zakony a predpisy.

6. Nelette dal od prekazek, davt, vodnich ploch, letist, dalnic, stanic rychlodrah a méstskych oblasti,
pokud jste neziskali pfislu§na povoleni nebo schvaleni v souladu s mistnimi zakony a pfedpisy.

19. Vyhnéte se létani v blizkosti vedeni vysokého napéti, komunikacnich zakladnovych stanic nebo
vysilacich vézi, abyste zabranili ruSeni signalu dalkového ovladace.

3. P¥iletu nad 3000 m (9842 stop) budte opatrni, protoZe vykon baterie a pohonného systému se mize v
dusledku vlivt prostiedi snizit. Neprekradujte stanovenou nadmoiskou vysku (2000 m/6562 stop, pokud
jsou nainstalovany kryty vrtuli).

5. Brzdna draha se prodluzuje s nadmofrskou vySkou. Pro bezpeény let ve vysokohorskych
oblastech zajistéte dostate¢nou brzdnou drahu.

08. V polarnich oblastech nemutze dron pouzivat GNSS pro ur¢ovani polohy. Lette prosim opatrné.

4. Létejte pouze v dobre osvétleném prostredi s Cistymi povrchy a minimalnim osInénim. Pouze ve dne.

5. Vyhnéte se Iétani v blizkosti hejn ptaku.

6. P¥i vzletu z pohybujicich se povrchu (jako jsou auta nebo lodé) budte opatrni. Nevzlétejte z jednolitych
nebo vysoce reflexnich povrchl (napf. stfrechy aut, monochromatické dlazdice, sklo).

7. Pro vzlet zvolte rovny, tvrdy povrch. Vyhnéte se $térkovym nebo kfovinatym oblastem. Nadmérné
vibrace pred odeméenim motorti mohou zabranit vzletu.

8. P¥ivzletu z pousté nebo pisecné plaze budte opatrni, abyste zabranili vniknuti prachu do dronu.

9. Nepouzivejte dron v hoflavém nebo vybusném prostredi.

10. Abyste predesli nebezpedi, vyhnéte se |étani v extrémné chladnych nebo horkych podminkach.

11. Dron, dalkovy ovlada¢, chytrou baterii, nabijeci kabel a nabijeci hub pouZivejte pouze v suchém
prostredi.

12. Nepouzivejte dron, dalkovy ovlada¢, chytrou baterii, nabijeci kabel ani nabijeci hub v nebezpe¢nych
podminkach, jako jsou mista nehod, pozary, vybuchy, zaplavy, tsunami, laviny, sesuvy pudy,
zemétieseni, prasné prostiedi nebo pise¢né boure. BEhem provozu se vyhnéte kontaktu se solnou mlhou
a plisnémi.



»8.2 Predletovy kontrolni seznam

Pred letem je nutné provést nasledujici kontroly:
3. Ujistéte se, Ze byl odstranén popruh vrtule a ochrana zavésu.
4. Ovéfte, zda jsou chytra baterie, dalkovy ovlada¢ a mobilni zafizeni dostate¢né nabité.

5. Ujistéte se, Ze jsou inteligentni baterie a vrtule spravné nainstalovany. Zkontrolujte, zda vrtule a
Srouby nejsou deformované nebo uvolnéné.

o

. Ovétte, zda jsou predni a zadni ramena dronu pIné nataZzena.

~

Po zapnuti zkontrolujte, zda kamera a gimbal funguji spravné a zda se motory spravné otaceji.

©

Zkontrolujte, zda jsou na dalkovém ovladaci spravné nainstalovany ovladaci packy a mobilni zafizeni, a

ujistéte se, Ze je anténa dalkového ovladace spravné rozlozena. Ovérfte, zda vSechna tlacitka funguji

normalné a zda aplikace Potensic Eve funguje spravné. Dale zkontrolujte veskery firmware, abyste se

ujistili, ze byl aktualizovan na nejnové;jsi verzi.

9. Ujistéte se, Ze je SD karta vloZzena a objektiv fotoaparatu je Cisty.

10. Vzdy pouzivejte originalni pfislu§enstvi. PouZiti neoriginalnich dili mtze ohrozit bezpec¢nost dronu.

11. Zkontrolujte mistni pocasi, abyste se ujistili, Ze je vhodné pro létani. Ujistéte se, Ze je letové
prostredi oteviené a bez ruseni.

12. Zapnéte dron na otevieném a rovném povrchu. Pfed vzletem pockejte, az dron prejde do rezimu GNSS,
a vénujte pozornost poloze bodu HOME.

13. Ujistéte se, Ze chovani dronu pfi ztraté signalu bylo pfednastaveno v aplikaci Potensic Eve a Ze je v

souladu s mistnimi zakony a predpisy nastavena navratova vyska, maximalni letova vyska a

maximalni letova vzdalenost.

» 8.3 Geograficka zéna

Aby byla zajisténa bezpecnost letu a dodrZzovani mistnich zakonl a predpist, ATOM 2 ve vychozim nastaveni
zobrazuje GEO zény. Tato funkce omezi nebo zakaze provoz dronu v urcitych oblastech, jako jsou omezené
zény a nadmorské vysky, a zajisti tak, aby uzivatelé mohli dron ovladat bezpec¢né a legalné.

Pred letem si prosim zkontrolujte informace o mistni GEO z6né v aplikaci Potensic Eve v rozhrani mapy.
GEO zény se déli na dva typy: zony s omezenym vstupem a vyskové zény.

Omezené zény: V omezenych zénach je pfisné zakazano vzlétat nebo do oblasti vstupovat jakymkoli
dronem. Pokud dron neumysiné vstoupi do omezené zdny v dusledku extrémniho poc&asi, poruchy
systému nebo jinych nekontrolovatelnych faktort, systém po detekci dronu v omezené z6né zahdji
automatické nouzové pristani. Toto nouzové pfistani nelze zrusit, ale béhem procesu pfistani muzete
upravit pfistavaci polohu dronu pomoci ovladacich pacek, abyste zajistili bezpe¢né pfistani.

« VySkové zony: V vyskovych zénach musi byt nadmorska vyska dronu pfisné kontrolovana pod
stanovenym limitem pro danou oblast (s nadmorskou vyskou bodu vzletu jako nulovou zakladni linii).
Dron nesmi pfi vstupu do vyskové zdny prekrocit limit nadmoiské vysky. Dron muZe do vyskové zény
vstoupit, pokud zlstane pod maximalni povolenou nadmofrskou vyskou.

« Spole¢nost Potensic bude dynamicky aktualizovat data o GEO z6né na zakladé mistnich zakonu a
predpist a také vlastnich posouzeni rizik, aby uZivatelim pomohla pouzivat dron bezpecnéji a legalnéji.

« Upozoriiujeme, Ze spoleénost Potensic nemuze zaruit absolutni platnost, Gplnost ani pfesnost udajii o
GEO z6né; tyto udaje jsou poskytovany pouze pro informativni ucely.




» 8.4 Pripojeni
Pro pfipojeni mobilniho zafizeni, dalkového ovladace a dronu postupujte podle nasleduijicich kroku:
7. Postupujte podle postupu v kapitole 4.2 a zapnéte dalkovy ovladac.
8. Postupuijte podle postupt v kapitole 4.1 a zapnéte dron.
9. Spustte aplikaci Potensic Eve a zkontrolujte stav pfipojeni. KdyZ se zobrazi domovska obrazovka
0@ , znamena to, Ze mobilni zafizeni, dalkovy ovladaé a dron byly Gisp&3né pfipojeny.

10. Klepnéte RN pro vstup do letového rozhrani.

. Doporucuje se klepnout na ,Pravodce” béhem prvniho pouziti pro zobrazeni a sledovani animovanych
pokynu.

» 8.5 Letovy rezim
ATOM 2 podporuje nasledujici letové rezimy, které Ize pfepinat pomoci aplikace Potensic Eve.
Rezim videa
Rychlost stoupani: 2 m/s, rychlost klesani: 2 m/s, rychlost letu: 6 m/s
Dron se pfi prvnim pouziti automaticky pfepne do rezimu pro zac¢atecniky. Rychlost letu bude omezena na
stejnou hodnotu jako v rezimu videa, abyste se mohli seznamit s ovladanim dronu.
Normalni rezim
Rychlost stoupani: 4 m/s, rychlost klesani: 3 m/s, rychlost letu: 10 m/s
Po zvladnuti dostatecnych letovych dovednosti muZete rezim pro zacatecniky ukoncit a dron se ve
vychozim nastaveni pfepne do normalniho rezimu.
Sportovni rezim
Rychlost stoupani: 5 m/s, rychlost klesani: 4 m/s, rychlost letu: 16 m/s
Pro letecké snimkovani se doporucuje rezim Video. Pokud chcete zaZit rychly let, doporuéuje se rezim Sport.
Ve sportovnim rezimu |étejte opatrné, protoZe se vyrazné zvySuje odezva dronu, coZ znamena, Ze i maly pohyb

ovladaci paky na dalkovém ovladaci zplsobi, Ze se dron posune na velkou vzdalenost.

& « Pro zajisténi bezpecnosti letu je sportovni rezim k dispozici pouze tehdy, kdyz je Urover nabiti baterie
vysSi nez 30 % a letova vyska je vétSi nez 8 m. Pokud béhem letu ve sportovnim rezimu klesne Groveri
nabiti baterie pod 30 % nebo je letova vyska nizsi nez 4 m, dron sportovni rezim automaticky ukongi.

« Bé&hem letu budte ostraziti a udrzujte dostate€ny manévrovaci prostor, protoZze odezva dronu se ve
sportovnim rezimu vyrazné zvysuje.
« Maximalni rychlost a brzdna draha dronu se ve sportovnim reZimu vyrazné zvysuiji. Pro zajisténi
bezpecnosti je za bezvétfi vyzadovana minimalni brzdna draha 30 m (100 stop).
« P¥i létani ve sportovnim rezimu nebo pfi silném vétru se mlze gimbal tfast, coz je normaini.
« Maximalni rychlost se maze ligit v rozmezi +1 m/s. Ridte se prosim skutegnymi zkugenostmi.

» 8.6 Rezim pro zaéateéniky

PFi prvnim pouziti dronu se vychozi nastaveni pfepne do rezimu pro zac¢ate¢niky. V rezimu pro zacatecniky:

13. Letova vzdalenost a nadmorska vyska jsou omezeny na 0 m ~ 30 m.

14. Letovy rezim je omezen na rezim videa.

15. Zacate¢nikum se doporucuje zacit v rezimu pro zacatecniky, aby se s dronem seznamili a naudili se ho
ovladat.

o. Po ukonéeni rezimu pro zacate¢niky mohou uzivatelé upravovat parametry, jako je nadmorska vyska
pro navrat do ptvodniho bodu (RTH), letovy rezim, nadmoiska vyska letu a letova vzdalenost.




» 8.7 Vzlet/Pfistani/Vznaseni
8.7.1 Ruéni vzlet/pristani
Vzlet
Krok 1: Spust’te motory
Pro spusténi motortl pouZijte kombinaci ovladacich pacek. Zatlaéenim obou pacek do spodniho vnitfniho

nebo vnéjsiho rohu v zavislosti na rezimu ovladaci packy spustte motory. Jakmile se motory zacnou otacet,
uvolnéte obé packy soucasné.

Yo @) - )

Vievo Pravo Vievo Pravo
ovladaci paka ovladaci paka ovladaci paka ovladaci paka

Krok 2: Stisknéte paku ovladani plynu pro rozjezd
Jemné zatlacte paku ovladani plynu nahoru, jak je znazornéno na obrazku, paku uvolnéte, jakmile se dron

vznese nad zem, a dron se bude vznaset.

Paka ovladani plynu

Pristani
Tahnéte za paku ovladani plynu, dokud dron nedopadne na zem. Uvolnéte paku ovladani plynu, jakmile se

motory pfestanou tocit.

« Pro zajisténi bezpecnosti letu se vyhnéte Iétani v blizkosti letist, dalnic, viakovych nadrazi, stozart
elektrického vedeni nebo husté osidlenych oblasti a snazte se Iétat v ramci viditelnosti.

« Zagate¢nikiim se doporuduje vzdy stat nebo chodit ¢elem k zadni ¢asti dronu, coz pomaha sledovat
letovy stav dronu a reagovat na nouzové situace, coz zvySuje bezpecnost béhem nacviku.

« Pfi vzletu vZzdy umistéte dron na stabilni a pevny povrch. Vzlet a pfistani z ruky nebo z dlané neni
podporovano.

« Vyhnéte se vzletu s nizkym stavem baterie, protoZe lety s nizkym stavem baterie mohou zkrétit jeji
Zivotnost. Pokud musite vzlétnout vynucené, postupujte opatrné a akceptujte veskera potencialni
rizika.

« Pokud je dron velmi blizko zemé, proudéni vzduchu muze branit stabilnimu vznaseni. Ujistéte se, ze
vys$ka dronu pfesahuje 0,5 m.

« V pfipadé nouzového pfistani, kdy se dron automaticky nezablokuje, stisknéte na 3 sekundy plyn az na
doraz, abyste dron nasilné zablokovali.

8.7.2 Automaticky vzlet/pristani

Automaticky vzlet

Stisknéte a podrzte libovolné prazdné misto v letovém rozhrani aplikace Potensic Eve a kliknéte na ,Prejetim
prstem vzlétnout".

Objevi se vyskakovaci okno. Po prejeti prstem., dron automaticky vzlétne a bude se vznaset ve vysce
1,2m.

Swipe to Take off »»




Automatické pristani

7
Klepnéte v letovém rozhrani aplikace Potensic Eve se zobrazi vyskakovaci okno ,Vyberte zptsob
pristani“. Prejetim prstu doleva spustte automatické pfistani a prejetim prstem doprava spustte navrat do
puvodniho stavu (RTH).

Select the landing method

Ensure th
ok

Pokud se dron nachazi do 20 m od bodu DOMU a klepnete na zobrazi se vyskakovaci okno ,Vyberte
zpUlsob pristani“. Pokud prejedete prstem doleva, dron okamzité pfistane. Pokud pfejedete prstem doprava, dron
zahdji navrat do pavodniho stavu (RTH) s minimalni navratovou vyskou 5 m. Dron automaticky pfistane, pokud
po 10 sekundach neprovedete Zadnou akci. BEhem tohoto procesu dbejte prosim na bezpeénost.

Select the landing method

8.7.3 Vzlet jednou rukou

V aplikaci Potensic Eve prejdéte do Nastaveni > Bezpe¢nost > Obecna nastaveni a zapnéte/vypnéte funkci

Vzlet jednou rukou. Po zapnuti mohou uZivatelé odemknout motory a vzlétnout s dronem jednou rukou.

Pokud je rezim ovladaci paky nastaven na rezim Pokud je rezim ovladaci paky nastaven na rezim
1 (pravy plyn), stisknéte tlacitko C2 a sou¢asné 2 (levy plyn), stisknéte tlacitko C1 a soucasné po
po dobu 2 sekund zatadhnéte pravou ovladaci dobu 2 sekund zatahnéte levou ovladaci paku
paku dolt pro odeméeni motoru. Pro vzlet dold pro odeméeni motor(. Pro vzlet nejprve
nejprve uvolnéte ovladaci paku; jinak nejprve uvolnéte ovladaci paku; jinak nejprve uvolnéte
uvolnéte tlacitko C2 pro zastaveni otaceni vrtuli. tlacitko C1 pro zastaveni otaceni vrtuli.

=+ Vzlet jednou rukou neni k dispozici, pokud je reZzim ovladaci paky nastaven na Vlastni.




» 8.8 Navrat domti (RTH)
8.8.1 Bézny vynos
Pravidelné pfiznani se sklada ze tifi kroku, a to takto:

8. Vystup:Dron stoupne do pfednastavené navratové vysky (tento krok se preskoc€i, pokud je vyska
dronu jiz vy$$i nez navratova vyska).
9. Vodorovny let:Dron udrzZuje pfimy let v pfednastavené vySce smérem k bodu HOME.

10. Pristani:Jakmile dron dosahne bodu HOME, automaticky pfistane a zastavi motory.

Navrat domud (RTH) Dron musi byt v rezimu GNSS.—.

'ska vyska navratu = Vase nastaveni

*0

Zpatecni vystup

=
g
-l

Pokud je vyska dronu =
Pristani navratova vyska, zacnéte
>20 metr

Jak zahdjit RTH

Navrat do puvodniho stavu jednim tlacitkem:Stisknéte a podrzte tlacitko RTH na délkoxg)vladaéi po dobu
1 s nebo klepnéte na v aplikaci

oteviete nabidku a poté prejetim prstem doprava spustte navrat.
Automatické navrat do puvodniho stavu:Pokud je bud baterie dronu nizka, dojde ke ztraté signalu
mezi dronem a dalkovym ovlada¢em nebo se u dronu vyskytnou jiné abnormality, spusti se

automaticky navrat do ptvodniho stavu (RTH).

Q. Pokud se v okoli nachazeji pfekazky a navrat neni vhodny, doporucuje se ponechat dron ve vzduchu nebo s

dronem pfistat po ztraté signalu v Nastaveni, aby se prede$lo kolizi s pfekazkami béhem navratu do
puvodniho stavu (RTH).

Jak ukonéit RTH

Metoda 1: Klepr..vlevo od aplikace pro ukonéeni navratu do ptvodniho stavu (RTH).
Metoda 2: Stisknéte jednou tlacitko navratu na dalkovém ovladaci pro ukonéeni rezimu RTH.

Pozadavky na navrat do domova
Dron musi vzlétnout v rezimu GNSS a Gsp&$né zaznamenat bod DOMU.
Pokud dron vzlétne v rezimu OPTI a béhem letu pfepne do rezimu GNSS, nebude se moci vratit do bodu
vzletu.
Vénuijte prosim pozornost umisténi bodu DOMU na mapé a pokyntim v aplikaci Potensic Eve.



« Pro zaiji$téni bezpecnosti zpatecniho letu nastavte v aplikaci vhodnou vy$ku pro navrat podle
letovych podminek.

« B&hem navratu mohou uzivatelé stale upravovat letovou vysku pfepinanim paky ovladani plynu. « Kdyz se
dron nachazi do 20 m od bodu DOMU a je zahajen navrat do ptivodniho bodu (RTH), zobrazi se v aplikaci

vyskakovaci okno, ve kterém si uzivatel mize vybrat mezi pfistanim a navratem. Pokud je vybran navrat, je
navratova vyska 5 m. Dron automaticky pfistane, pokud po 10 sekundach neprovedete Zadnou akci.
vénujte pozornost bezpecnosti letd.

* Vysoké budovy nebo prekazky mohou blokovat pifenosovy signal a zplsobit ztratu signalu. Nelétejte za
budovy za hranici navratové vysky, jinak by dron mohl béhem navratu narazit do prekazek a havarovat.
Pokud dron prejde do rezimu ATTI kvuli selhani GNSS nebo ruseni signalu GNSS, nebude se moci vratit.
Béhem navratu se muze vyskytnout silny protivitr. Vhodné sniZeni letové vysky muize pomoci sniZit
spotfebu energie. Pokud je vykon nedostateény, dron provede nouzové pfistani na misté. Vénujte prosim
pozornost pokyntim v aplikaci Potensic Eve. Nezahajujte navrat, pokud jsou nad vami piekazky, jako jsou
vysoké stromy, jinak by dron mohl béhem stoupani havarovat.

& « Vénujte prosim pozornost bezpec&nosti pfi navratu, protoze ATOM 2 nepodporuje vyhybani se prekazkam a
muzZe se zhroutit pfi srdZce s prekazkami béhem navratové trasy.

11. Pokud dron béhem procesu navratu do puvodniho bodu (RTH) ztrati spojeni a signal GNSS je
naru$en v disledku ruseni nebo jinych faktori prostiedi, dron ukonéi navrat a automaticky prejde do
rezimu uréovani polohy (ATTI). V tomto okamziku se mohou vyskytnout problémy, jako je ztrata polohy
nebo drift. V levém hornim rohu letového rozhrani se zobrazi stav letu ,ATTI" spolu s varovnym signalem.
Okamzité prevezméte rucni ovladani. Pokud dojde ke ztraté signalu video pfenosu, dron bude nepretrzité
vyhledavat signaly dalkového ovladace a GNSS.

D:Jakmile je signal GNSS obnoven, dron se pfemisti a automaticky se vrati do bodu DOMU.
E:Pokud nelze obnovit signaly dalkového ovladace a GNSS a baterie je pfili§ slaba, dron automaticky
spusti funkci nouzového pfistani pfi nizkém nabiti baterie.

12. Pokud je dron nastaven na navrat pfi ztraté signalu a signal dalkového ovladace se béhem letu
ztrati, dron se automaticky pfepne do rezimu RTH. Po pferu$eni pfenosu videa se dron a dalkovy ovlada¢
budou neustale pokouset o opétovné spojeni. Jakmile se pfenos dalkového ovladace a videa obnovi,

mUzete dron znovu ziskat kontrolu nad dronem.




8.8.2 Sestupny navrat
Jak aktivovat

Pokud je po 10 sekundach kurzu RTH letova vyska vétsi nez 150 m a letova délka vétsi nez 300 m, aplikace
zobrazi zpravu s zadosti o potvrzeni, zda chcete zahgjit sestupny navrat. Po potvrzeni dron zahdji sestupny
navrat (dron bude klesat ze své vysky a pfiblizi se k bodu HOME). Kdyz jeho vyska klesne na 120 m, dron se
prepne na bézny navrat a udrzi si aktualni vy$ku, dokud nedosahne bodu HOME, a automaticky pfistane.

Jak ukongit

Klep.'"ivlevo od rozhrani aplikace nebo podrzte paku ovladani plynu stisknutou nahoru po dobu 2 sekund

pro ukonéeni sestupného navratu. Dron se pfepne na bézny navrat a udrzi si aktualni vysku.

() 5. P¥i silném vétru muze sestupny navrat usetfit energii a zarucit uspésnéjsi navrat.
6. Pokud se dron béhem sestupného navratu odpoji od dalkového ovladace, pfepne se na bézny navrat.

&- Tento produkt nema funkci vyhybani se prekazkam. Béhem navratu vénujte prosim pozornost
bezpecnosti letu.

7. Tato funkce je dostupna pouze v zemich nebo regionech, kde je dronu legalné povoleno létat nad nimi.
120 metra

A Nadmoiska vyska/m

120 m

&= >>>300 m Vzdalenost letu/m



» 8.9 Inteligentni letovy rezim

8.9.1 Rychlé zabéry s umélou inteligenci

Mezi rezimy snimani s Al QuickShots patfi Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral, Boomerang a
Dolly Zoom.

Zavedeni Dron zaznamenava cil podle zvoleného reZimu snimani a automaticky generuje kratké
video. UzZivatelé si mohou video prohlédnout v nizkém rozliSeni v albu a po stazeni si
prohlédnout verzi ve vysokém rozliSeni.

9. Spustte dron a vzlétnéte.
10. V rezimu nahravani videa vyberte pfetazenim objekt v letovém rozhrani aplikace
Potensic Eve. Dole se zobrazi vyskakovaci okno, klepnéte na Al QuickShots.
3. Vyberte rezim snimani a nastavte parametry. Klepnétel a dron zac¢ne
zaznam.
V' Al QuickShots
Jak na to
Aktivovat
. Kle vpravo od rozhrani letu ukondcite rezim uickShots.
1. Klep p d rozhi letu ukonéit Al QuickShot
Jak ukonéit 2. Prepnete libovolnou ovladaci paku nebo jednou stisknéte tlacitko RTH na dalkovém
ovladadi pro
Ukoncete rezim Al QuickShots.
Rezim Popis Nastavitelny parametr
Dron leti pozpatku a
stoupa s uzaméenou kamerou Navrat do vychoziho bodu Vzdalenost
Odtazeni k danému tématu. P PR
po dokonceni nahravani?
Dron stoupa vertikalné s Relativni
kamera sméfujici dolt nadmoiska
S Ano vyska
Raketa u predmétu.
Dron leti pozpatku X
X PR N < —~ 2 Zpét
horlz?ntélﬁg a'zaroven se zvySuje ?\A/ Zadny vzdalenost
Dolly Zoom pomeér digitalniho zoomu.
Vysvétleni E Dron krouzi kolem
predmét pocinaje aktualnim etu
Kruh pozice. (po sméru hodinovych
rucic¢ek/proti sméru hodinovych
rucicek)
Dron stoupa a spiralovité se to¢i Podet
Ve sméru
kolem predmétu. hodinovych rucicek| 1, (vyberte
K
s . od 1do 3)
Dron léta kolem objektu . .
po ovalné cesté, stoupajici smérem Pr°t_' smeru
nahoru hodinovych ruéicek
odléta ze svého vychoziho bodu
Bumerang do nejzazsi vzdalenosti a
klesa, kdyz leti dozadu.




< +Poz

adavky na aktivaci Al QuickShots:

7. Dron musi byt ve vzduchu a v rezimu GNSS.

8. Musi byt vioZzena SD karta s dostupnym ulozistém.

9. Baterie musi byt dostate¢né nabita.

10.

Dron nesmi byt v automatickém letovém rezimu (napf. navrat do pavodniho letu, pfistani atd.).

A- Pou

zivejte funkci Al QuickShots v otevienych, neruSenych prostorach a vzdy si davejte pozor na lidi,

zvitata, budovy nebo jiné prekazky v draze letu.
« Pokud nejste obeznameni s letovou drahou Al QuickShots, zaénéte s kratSimi letovymi vzdalenostmi.

“Vp

Fipadé nouze budte pripraveni pfepnout jakoukoli ovladaci paku, abyste zastavili funkci Al QuickShots,

nacez se dron bude vznaSet na misté.

« Vénujte pozornost objektiim v okoli dronu a pouzivejte ruéni ovladani, abyste se vyhnuli kolizim

nebo ruseni signalu.

« Nepouzivejte Al QuickShots v blizkosti budov nebo v oblastech s prekazkami signalu GNSS, protoze by to

mohlo zpUsobit nestabilitu letové drahy dronu.

- Pii

pouzivani Al QuickShots vzdy dodrzujte mistni zakony a predpisy na ochranu osobnich udaju.

« Funkce QuickShots neni k dispozici v nasleduijicich situacich:

20.
21.
22.
23.
24.
25.

Dron neni ve vzduchu.

Signal GNSS je slaby.

Neni vioZzena SD karta nebo je SD karta pIna.
Urovefi nabiti baterie je nizka.

Letova vyska je nedostatecna.

Dron dosahl virtualniho plotu.

*NEPOUZIVEJTE Al QuickShots v z&4dné z nasledujicich situaci, kdy systém Downward Vision nemusi

fungovat spravné:

Pokud je objekt delsi dobu zakryty v zorném poli nebo se nachazi mimo zorné pole dronu.
Kdyz je objekt od dronu vzdalen vice nez 50 m.

Kdyz objekt splyne s okolnim prostfedim barvou nebo vzorem.

Kdyz je subjekt ve vzduchu.

Kdyz se objekt pohybuje vysokou rychlosti.

V extrémné tmavém nebo pfili§ jasném prostredi.

4. Funkce Al QuickShots nepodporuje nataceni ve formatu 1080p pfi 60/50 snimcich za sekundu.

5. Uhel naklonu gimbalu nelze nastavit, pokud je objekt zablokovan v rezimu Al QuickShots.




8.9.2 Sledovani pomoci umélé inteligence

Sledovani s umélou inteligenci zahrnuje rezimy Paralelni, Spotlight a Sledovani. Dron poleti
automaticky na zakladé

rezim sledovani vybrany uzivatelem a subjektem. UZivatelé si mohou zvolit, zda se ma
automatickyZavedeniSpustte nahravani pfi aktivaci Al Track. Po aktivaci se video automaticky vygeneruje.

po dokonceni Al Track. Video si mizete prohlédnout v nizkém rozli$eni v albu a po stazeni si

hlédnout-verzi ve ,enl{n’m rozliSeni

6. Spustte dron a vzlétnéte.
7.V rezimu nahravani videa pretahnéte a vyberte objekt v letovém rozhrani aplikace Potensic Eve.
Dole se zobrazi vyskakovaci okno s vychozim rezimem Al Track-Spotlight.

8. Vyberte rezim snimani a nastavte parametry. Klepnéte na a dron zac¢ne sledovat.

VAl Track ) 5 i I+ (0% 3148

Jak na to
Aktivovat

1080P 30 | EM + 00:15:28

A Klepné@ vlevo od rozhrani letu ukongite rezim sledovani Al.
Jak ukongéit | 2 Stiskn&te jednou tlacitko RTH na dalkovém ovladaci pro ukon&eni rezimu Al

Track.
Nastaviteln
Resi Poni Podporovano y
ezim opis Predméty Parametr
Dron neléta automaticky, ale
Fotoaparat ziistava zaostieny na objektu.
Ruéni pohyb pomoci ovladacich pacek
dron: - Stacionarni objekty
- Pfepnutim paky plynu upravte - Pohybujici se objekty
r nadmorské vysky od objektu. (pouze vozidia

- Pfepnutim packy vysky tonu upravte
vzdalenost od objektu.

- Pfepnéte otoénou packu pro zakrouzkovani

objektu.

- Pfepnutim oto¢né paky upravte ram.

lodé a lidé)
Vyberte, zda

automaticky
zahajit
nahravani
pfi aktivaci

Dron bude udrzovat paralelni trajektorii

Vysvétleni s objektem, leticim vedle néj.

Umoznit

Zakazat

- Pohybujici se objekty

Paralelni
| (pouze vozidla,
i \ lodé a lidé)
A
\.1.; Dron bude automaticky nasledovat
cil.
Nasle

dovat



« Sledovani Al neni k dispozici, kdyZ dron neni ve vzduchu.

« Béhem rezimu Parallel a Follow nebudou oto¢ny ovlada¢ zavésu a ovladaci kolecko kamery reagovat na

Z&dné vstupy.

« Pokud se objekt ztrati, dron se bude vznaset na misté.

« Pokud se objekt pfiblizi k dronu, bude se vznaset, misto aby letél dozadu.

« Uhel naklonu zavésu musi byt mezi -75° a -25°, aby funkce Al Track zamkla cil.

« Letova vyska pro Al Track musi prekrocit 4 m.

« Maximalni podporovana rychlost pro Al Track je 8 m/s.

« Pfi pouzivani sledovani s umélou inteligenci se doporucuje, aby subjekt zrychloval nebo zpomaloval
postupné, s primérnou rychlosti pohybu nepresahujici 4 m/s, aby byla zaji$téna stabilita sledovani.

& « Pouzivejte funkci Al Track v otevieném, neruSeném prostiedi a vzdy sledujte prekazky, jako jsou
lidé, zvifata nebo budovy podél drahy letu.
« Nepouzivejte Al Track v blizkosti budov nebo v oblastech, kde mohou byt signaly GNSS blokovany,
protoZe by to mohlo vést k nestabilnim letovym trajektoriim nebo neo&ekavanym situacim.
« V rezimech Parallel nebo Follow jakykoli pohyb ovladacich pacek dalkového ovladace zplsobi, Ze dron
opusti rezim Al Track a bude se vzna$et na misté.
« Pfi pouzivani funkce Al Track vzdy dodrzujte mistni zakony a pfedpisy na ochranu osobnich udaju.
« V nasledujicich scénafich pouzivejte funkci Al Track opatrné:
13. Kdyz se objekt pohybuje po nerovném povrchu (napf. svahu).
14. Kdyz objekt béhem pohybu prochazi vyznamnymi zménami tvaru.
15. Pokud je objekt delsi dobu zakryty nebo mimo dohled.
16. Kdyz se objekt pohybuje vysokou rychlosti.
17. Kdyz se objekt barvou nebo vzorem velmi podoba okolnimu prostfedi.
18. Ve velmi tmavém nebo pfili§ jasném prostredi.
« Doporucené vzdalenosti trati Al:
Pro lidsky cil je doporu€ena horizontalni vzdalenost 5 m ~ 10 m s nadmorskou vySkou 4 m ~ 10 m.
Pro vozidla nebo lodé je doporu¢ena horizontalni vzdalenost 20 ~ 50 m s nadmotskou vyskou 10 m ~ 50 m.
« Pfekroceni téchto rozsaht miize snizit miru Uspésnosti rozpoznani cile.

8.9.3 Tempomat

Funkce tempomatu umoziiuje dronu zablokovat aktualni vstup z ovladaci paky dalkového ovladace, kdyz to
podminky dovoli, a automaticky letét rychlosti odpovidajici aktualnimu vstupu z ovladaci paky. Bez nutnosti
neustalého pohybu ovladacimi pakami se lety na dlouhé vzdalenosti stavaji snazsimi. Funkce tempomatu také
podporuje zaclenéni vstupli z ovladaci paky (paka pro klopeni a klopeni), coz umoziiuje kreativnéjsi letové
drahy.

Pouzivani tempomatu

Nastaveni tlacitka tempomatu: Ve vychozim nastaveni stisknéte dvakrat tlacitko C2 na dalkovém

ovladaci
Pouzivani Cruise | zapnout, vypnout nebo aktualizovat tempomat. UZivatelé si mohou tlacitko tempomatu pfizptsobit v
Rizeni Aplikaci Potensic Eve spustite v Nastaveni > Ovladani > Nastaveni dalkového ovladace > Tlacgitko
PrizpGsobeni.
Vstupte do E:hem letu pohybem paky fizeni sklonu nebo klopeni a naslednym dvojitym stisknutim tlacitka C2
E’I?be’ dalkovy ovlada¢ (nebo tlaéitko vlastniho tempomatu, pokud jste ho prekonfigurovali), dron
Rizeni aktivuje tempomat a poletuje aktualni rychlosti odpovidajici vstupu z Fidici paky.
Pokud béhem tempomatu znovu prepnete ovladaci packy, dron bude zahrnovat
Aktualizace novy vstup z paky do jeho letu. Pokud se v tomto okamZiku znovu stiskne tlagitko vlastniho
plavby tempomatu,
Rizeni Tempomat bude aktualizovan a dron bude pokracovat v letu novou cestovni rychlosti.

na zakladé integrovanych vstupu z ovladacich pacek.

1. Stisknéte tlacitko tempomatu bez pouziti ovladaci paky;
Vyjezd z plavby | 2. Stisknéte tlacitko RTH na dalkovém ovladaci;
3.
. Klepnét
Rizeni e na levé strané letového rozhrani.
* Po ukonceni tempomatu se dron bude vznaset na misté.
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« Béhem tempomatu Ize ovladat paku plynu a otocnou paku v redlném case, ale vstupy z paky plynu a
otoéné paky nelze integrovat do tempomatu, coZz znamend, ze nadmorska vySka a smér nejsou pro
tempomat podporovany.

« Tempomat Ize aktivovat béhem letu s dronem v normalnim rezimu, reZimu videa nebo sportovnim rezimu.

&-Tempomat nelze aktivovat bez pouziti ovladaci paky.
« Dron se nemUze zapnout nebo vypnout z tempomatu v nasledujicich situacich:

14.
15.
16.
17.
18.

Zadny signal GNSS;

Uroven nabiti baterie dronu je <10 %;

Spusti se natlak na vybitou baterii;

Spojeni mezi dronem a dalkovym ovladacem je pferuseno;

Dron se nachazi v blizkosti virtualniho plotu nebo hranic GEO zény.




_______________9.Dodatek

9.1 Specifikace a parametry

Trubec
Model DSDR23A
>> Vzletova hmotnost; 2459
SlozZeny: 88 x 143 x 58 mm
Rozméry RozloZeny (s vrtulemi): 300 x 252 x 58 mm
Rozlozeny (bez vrtuli): 210 x 152 x 58 mm
Diagonalni rozmér 219 mm
Maximalni rychlost letu (sportovni
rezim) Vystup: 5 m/s  Klesani: 4 m/s Horizontalni: 16 m/s
Maximalni odolnost proti rychlosti
vétru 10,7 m/s (Groveri 5)
Maximalni letova vyska 120 m (podléha mistnim predpistim)
Maximalni vyska vzletu 4000 m
Maximalni doba vznaseniy 29 minut
Maximalni doba letug 32 minut
Provozni teplota 0°Caz40°C
GNSS GPS+GLONASS+Galileot+BeiDou

Vertikalni: £0,1 m (s polohovanim vizualni kamery)
Rozsah presnosti vznaseni +0,5 m (s polohovanim GNSS)

(bezvétfi nebo vétrno) Horizontalné: +0,3 m (s polohovanim vizualni kamery)
+1,5 m (s polohovanim GNSS)

Neni
Uzite¢né zatizeniy podporovano

Prenos videa / Wi-Fi / Bluetooth

Provozni frekvence 2,400 ~ 2,4835 GHz

Vykon vysilace (EIRP) FCC:<24dBm  CE/SRRC: <20 dBm
1080p pii 30
snimcich za

Kvalita zivého nahledu sekundu

Latences 120 ms

Maximalni pfenosova bitova

rychlost 6 Mb/s

Maximalni prenosova vzdalenostr 10 km

Antény Dualni antény

Wi-Fi protokol 802.11 a/b/g/n/ac

Provozni frekvence Wi-Fi 2,4 GHz: <17 dBm (FCC/CE/SRRC)

a vykon vysilace (EIRP) 5 GHz: <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maximalni rychlost stahovani pres

Wi-Fi Wi-Fi 5 a 5 GHz: 25 MB/s

Protokol Bluetooth Bluetooth 4.0/4.2

Provozni frekvence Bluetooth 2,400 ~ 2,4835 GHz

Vykon Bluetooth vysilace (EIRP) <8 dBm

Anténa pro Wi-Fi a Bluetooth Jedna anténa




Fotoaparat

Obrazovy snimaé

1/2palcovy CMOS, efektivni pixely: 48 MP

Zorné pole: 79,4°

Cocka Ekvivalentni ohniskova vzdalenost: =26 mm
Clona: /1,8
Zaostfeni: 4 m az ~
Rozsah ISO Normalni video rezim: 100 ~ 6400 Al No¢ni rezim: 100 ~ 25600

Rychlost zavérky

1/6400s ~8s

Maximalni velikost obrazku

8000x6000 (4:3)

Maximalni vertikalni velikost
obrazku

1520%2704 (9:16)

Rezimy statickych fotografii

Jeden snimek JPG: 12MP a 48MP

Jeden snimek JPG+RAW: 12MP

BRK: 3/5 snimku (12MP+JPG)

Sériové snimani: az 7 snimku (12MP+JPG)

Intervalové snimani: 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30 s (12MP+JPG)
Panorama: Sirokouhly, 180°, Vertikalni

Format obrazku

JPG/JPG+RAW(DNG)

RozliSeni videa

4K: 3840x2160 (16:9) pfi 24/25/30 sn./s
2,7K: 2704x2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520x2704
(9:16) pfi 24/25/30 sn./s

Full HD: 1920x1440 (4:3)/1920x1080 (16:9)/1080x1920
(9:16) pfi 24/25/30/50/60 sn./s

Zpomaleny pohyb: 1920%1080 (16:9)@2/3/4/5x

Format videa

MP4 (H.264/H.265)

Maximalni bitrate videa

100 Mb/s

Skladovani

Karta microSD (s ratingem U3 nebo V30 nebo vys$s$im)

Podporovany souborovy
systém

FAT32 (32 GB) exFAT (>32 GB)

Barevny rezim

HDR

Rezim odmlzovani

Ano

Digitalni zoom

4K: 1-2x, 2,7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Rychlé snimky s umélou
inteligenci

Qdtahovaci, spirala, raketa, kruh, bumerang a zoom panenky

Sledovani umélé inteligence

Ano

Systém dolniho vidéni

Presny dosah vznasenis

0,3m~5m

Nedostupné situace

. Monochromatické povrchy, jako je Cisté ¢erna nebo &isté bila.

N~

Povrchy se silnymi odrazy, jako napfiklad hladké kovové povrchy.
Pruhledné povrchy pfedmétd, jako je voda nebo sklo.

Povrchy pohybujicich se objektu, jako jsou pobihajici domaci mazlicci, trava
nafouknuta silnym vétrem,

nebo nad davem lidi.

Scény s dramatickymi zménami osvétleni, napfiklad nahly vzlet z interiéru
na jasné venkovni svétlo.

Prostfedi, ktera jsou velmi tmava nebo velmi svétla.

I

el

o

N o

stejny design.
8. Povrchy s vysoce rovhomérnymi pruhy.

Povrchy s velmi opakujicimi se texturami nebo vzory, jako napfiklad malé dlazdice s




Gimbal

Naklon: -125° az

Mechanicky rozsah +45° Naklanéni: +45° Pan: +30°
Naklon: -90° az

Ovladatelny rozsah +20° Naklanéni: +35°

Maximalni rychlost ovladani

(naklon) 100°/s

Rozsah thlovych vibracig +0,01°

Dalkovy ovladaé

Model

DSRC23A

Typ baterie

Lithium-iontova baterie

Kapacita baterie

18,72 Wh (5200 mAh)

Nabijeci port

USB-C s podporou rychlého nabijeni PD az 18 W

Provozni teplota

0°Caz40°C

Podporované mobilni zafizeni
Typ portu

Lightning, USB-C, Micro-USB
* Pouziti mobilniho zafizeni s portem Micro-USB vyzaduje
Standardni konektor Micro-USB, ktery se prodava samostatné.

Maximalni provozni dobarig

4 hodiny

Systém prenosu videa

PixSync 4.0

Maximalni podporovany pocet
mobilnich zafizeni

Velikost zarizeni

D: 170 mm $: 100 mm V: 12,5 mm
* U mobilnich zafizeni s vyénivajicimi zadnimi fotoaparaty je maximalni
podporovana tloustka je 18 mm.

Nejrychlejsi doba nabijeni

2 hodiny (s rychlonabijec¢kou PD 18W)

Inteligentni baterie

Model DSBT02B
Kapacita 2230 mAh
Energie 17,18 Wh
Hmotnost 84g
Jmenovité napéti 7,7V

Typ Li-Po 2S
Provozni teplota 0°Caz40°C

Zpusob nabijeni

1. USB-C (max. 5 V/3 A)
2. Paralelni nabijeci rozbo¢ova¢ (podporuje sou¢asné nabijeni 3
baterie s vykonem 18 W)

Nabijeci teplota

0°Caz40°C

Nejrychlejsi doba nabijeni

1,3 hodiny (s paralelnim nabijecim centrem)




11. Standardni hmotnost dronu (véetné letové baterie, vrtuli a karty microSD). Skute¢na hmotnost produktu se
muze lisit v dusledku rozdilt v materidlech $arze a vnéjSich faktorti. Registrace neni v nékterych zemich a
regionech vyZzadovana. Pfed letem si vZdy ovérfte a striktné dodrzujte mistni zakony a predpisy.

1

N

.Maximalni doba vznaseni se méfi pfi okolni teploté pfiblizné 25 °C v laboratornim prostredi, ve vysce
vznaseni 1,5 m, pfepnutém do rezimu nahravani videa 1080p/24 fps (bez nahravani videa béhem letu) a
ve vznaseni od 100% nabiti baterie do 0 %. Konkrétni vysledky se mohou li§it v zavislosti na vné&jsSim
prostiedi, zptsobu provozu a verzi firmwaru. Pfesné vysledky naleznete ve skute¢nych zkusenostech.

13. Maximalni doba letu se méfi pfi okolni teploté pfiblizné 25 °C.°CV bezvétfi, pfi letu vpfed konstantni
rychlosti 5 m/s, pfepnut do rezimu nahravani videa 1080p/24 fps (bez nahravani videa béhem letu) ze
100% nabiti baterie do 0%. Konkrétni vysledky se mohou lisit v zavislosti na vnéjsim prosttedi, zplisobu
provozu a verzi firmwaru. Pfesné vysledky naleznete ve skute¢nych zkusenostech.

14. ZvySeni hmotnosti dronu mize ovlivnit pohon letu. Nemontujte dal$i uzite¢né zatiZeni ani pfislusenstvi od
tretich stran, abyste predesli nedostate¢nému pohonu.

15. Tato data pochazeji z laboratornich méfeni a konkrétni vysledky se mohou lisit v zavislosti na skute¢ném
scénafi pouziti a mobilnim zafizeni.

16. Primérna pfenosova rychlost videa je 5 Mb/s, pficemz $picky dosahuji az 6 Mb/s. Konkrétni vysledky
se mohou lisit v zavislosti na skute¢nych podminkach prostfedi, jako je ruseni a vzdalenost.

17.MéFeno v neruSeném venkovnim prostfedi bez ru§eni v nadmorské vySce 120 m s anténou dalkového
ovlada¢e namifenou k dronu. Vy$e uvedena data ukazuji nejvétsi komunikaéni dosah pro jednosmérné lety
bez navratu v normalnim rezimu. Béhem letu vzdy vénujte pozornost pokyntim RTH v aplikaci Potensic Eve.

18. IdedIni podminky pro dosazZeni tohoto nadmofrského rozsahu zahrnuji dostatek svétla, povrch terénu z

difuzné reflexniho materialu s bohatou texturou a odrazivosti vy$§i nez 20 % (napfiklad cementovy povrch

atd.).

19. Méfeno pfi standardni okolni teploté (0 °C - 40 °C) v bezvétfi, s dronem nastavenym na normalni rezim.
20. Méfeno v interiéru bez zjevného ruSeni, kdyz se dron nachazi do 10 m od dalkového ovladace a od 100%

nabiti baterie do 0%.



»9.2 Kontrolni seznam po letu

8. Nezapomerite provést vizualni kontrolu, zda jsou dron, dalkovy ovlada¢, zavésna kamera, baterie a vrtule
v dobrém stavu. Pokud si vS§imnete jakéhokoli poskozeni, kontaktujte zakaznickou podporu.
9. Ujistéte se, Ze objektiv kamery a senzory systému vidéni jsou Cisté.

10. Pred prepravou se ujistéte, Ze je dron spravné uskladnén.

»9.3 Pokyny pro udrzbu

Abyste predesli vaznému zranéni déti a zvifat, dodrzujte nasleduijici pravidla:

11. Malé ¢asti, jako jsou kabely a popruhy, jsou nebezpeéné pfi poziti. Uchovavejte vSechny ¢asti mimo
dosah déti a zvitat.

12. Chytrou baterii a dalkovy ovlada¢ skladujte na chladném a suchém misté mimo dosah pfimého
slune¢niho zareni, aby se vestavéna LiPo baterie neprehfala. Doporu¢ena skladovaci teplota: mezi 22
°C'Ca 28 °C (71 °F a 82 °F) pro skladovani del$i nez tfi mésice. Nikdy neskladujte v prostfedi mimo teplotni
rozsah -10 °C az 45 °C (14 °F az 113 °F).

13. NEDOVOLTE, aby se kamera dostala do kontaktu s vodou nebo jinymi kapalinami, ani aby nebyla do
nich ponofena. Pokud navlhne, otfete ji dosucha mékkym savym hadfikem. Zapnuti dronu, ktery spadl do
vody, miize zpusobit trvalé poskozeni jeho sougasti. K &isténi ani idrzbé kamery NEPOUZIVEJTE latky
obsahujici alkohol, benzen, fedidla ani jiné hoflavé latky. NESKLADUJTE kameru ve vihkych nebo prasnych

prostorach.

14. Po kazdé havarii nebo vazném narazu zkontrolujte kazdou soucast dronu. V pfipadé jakychkoli
problému nebo dotazli kontaktujte podporu Potensic.

15. Pravidelné kontrolujte indikatory stavu baterie, abyste vidéli aktualni stav baterie a celkovou
Zivotnost baterie. Baterie je dimenzovana na 250 cykli. Nedoporuduje se ji poté dale pouzivat.

16. Dron prepravujte se slozenymi rameny, kdyz je vypnuty.

17. Dalkovy ovlada¢ prepravujte se slozenymi anténami, kdyz je vypnuty.

18. Baterie se po dlouhodobém skladovani pfepne do rezimu spanku. Pro ukonéeni rezimu spanku baterii
nabijte.

19. Dron, dalkovy ovladac¢, baterii a nabijec¢ku skladujte v suchém prostfedi.

20. Pfed provadénim servisu dronu (napf. ¢isténim nebo pfipeviiovanim a odnimanim vrtuli) vyjméte baterii.
Ujistéte se, Ze dron a vrtule jsou Cisté, a to odstranénim necistot a prachu meékkym hadfikem. Necistéte dron
mokrym hadfikem ani nepouzivejte Cistici prostfedky s obsahem alkoholu. Kapaliny mohou proniknout do
krytu dronu, coz muze zpUsobit zkrat a znicit elektroniku.

21. Pfed vyménou nebo kontrolou vrtuli nezapomerite vypnout baterii.



» 9.4 Reseni problémt

13. Pro¢ nelze baterii pouzit pfed prvnim letem?
Pred prvnim pouZitim je nutné baterii aktivovat nabitim.

14. Zadna funkce
Zkontrolujte, zda se chytra baterie a dalkovy ovlada¢ aktivuji nabijenim. Pokud problém pretrvava,
kontaktujte zékaznickou podporu.

15. Problémy se zapinanim a spousténim

Zkontrolujte, zda je baterie nabitd. Pokud ano, kontaktujte zakaznickou podporu, pokud nelze zafizeni
normalné nastartovat.

16. Problémy s aktualizaci SW
Pro aktualizaci firmwaru postupujte podle pokynu v uzivatelské prirucce. Pokud se aktualizace firmwaru
nezdafi, restartujte vSechna zafizeni a zkuste to znovu. Pokud problém pretrvava, kontaktujte zakaznickou
podporu.

17. Problémy s vypinanim a
vypinanim Kontaktujte zakaznickou
podporu.

18. Jak odhalit neopatrné zachazeni nebo skladovani v
nebezpecénych podminkach Kontaktujte zakaznickou podporu.



»9.5 Rizika a varovani

Kdyz dron po zapnuti detekuje riziko, na Potensic Eve se zobrazi varovani.
Vénuijte pozornost nize uvedenému seznamu situaci.

7. Pokud stav dronu neni vhodny pro vzlet.

8. Pokud kompas dochazi k ruSeni a je tfeba jej kalibrovat.

9. Po zobrazeni vyzvy postupujte podle pokyn( na obrazovce.

»9.6 Likvidace

)¢

—

P¥i likvidaci dronu a dalkového ovladace dodrzujte mistni predpisy tykajici se elektronickych zafizeni.
Likvidace baterii

Baterie zlikvidujte v ur€enych recyklaénich nadobach az po Uplném vybiti. NEVYHAZUJTE baterie do béZnych
kontejner( na odpad. Prisné dodrzujte mistni predpisy tykajici se likvidace a recyklace baterii.

Pokud baterii po nadmérném vybiti nelze zapnout, ihned ji zlikvidujte.

Pokud nelze chytrou baterii zcela vybit, obratte se na profesionalni spole¢nost pro likvidaci/recyklaci baterii,

ktera vam poskytne dal$i pomoc.

»Certifikace 9.7 CO
ATOM 2 (DSDR23A) spliuje pozadavky certifikace CO.

Model: DSDR23A

Trida bezpilotnich letadel: CO0

Maximalni vzletova hmotnost (MTOM): | 245 g

Maximalni otacky vrtule: 16800 ot./min

Prohlaseni o maximalni vzletové délce (MTOM)
MTOM letounu ATOM 2 (model DSDR23A), v¢etné inteligentni baterie, vrtuli a karty microSD, je 245 g, aby
splfioval poZadavky CO.

Uzivatelé musi dodrZovat nize uvedené pokyny, aby spinili poZzadavky na maximalni vzletovou hmotnost (MTOM)
pro kazdy model:

8. NEPRIDAVEJTE na dron Zadné uZite¢né zatizeni kromé polozek uvedenych v &asti Seznam poloZek
véetné kvalifikovaného pfislusenstvi.

9. NEPOUZIVEJTE zadné nekvalifikované nahradni dily, jako napfiklad baterie nebo vrtule Smart Fight atd.

10. Dron NEMENTE dodate&né vybavovat.

Seznam polozek, véetné kvalifikovaného prislusenstvi

Pro CO
polozka Cislo modelu Rozméry Hmotnost
Vrtul DSDR23A-PPS 1194 63,8 mm 0,65 g (kazdy ki
rue ) (Pramér x Stoupani zavitu) 65 g (kazdy kus)
Inteligentni baterie DSBT02B 83,6 x 42,5 x 34,6 mm Priblizné 84 g
Karta microSD* Neni k dispozici 15%11x1,0 mm Priblizné 0,3 g

* Neni soucasti originalniho baleni.



Seznam nahradnich dila

Pro CO
11. Vrtule ATOM 2
12. Chytra baterie ATOM 2

Varovani dalkového ovladace

Model: DSRC23A

Pokud je dalkovy ovlada¢ odpojen od dronu, aplikace Potensic Eve zobrazi na obrazovce upozornéni a dron

provede pfednastavené chovani pfi ztraté signalu dalkového ovladace. Dalkovy ovlada¢ se automaticky vypne

po 20 minutach necinnosti.

11.Zabrarite ruseni mezi dalkovym ovladacem a jinymi bezdratovymi zafizenimi. Ujistéte se, Ze jste vypnuli Wi-
Fi na mobilnich zafizenich v blizkosti. Pokud dojde k ruseni, co nejdfive s dronem pfistarite.

12.NEPOUZIVEJTE dron, pokud jsou svételné podminky pfili§ jasné nebo pfili§ tmavé, a to i pfi sledovani
letu pomoci mobilniho telefonu. UZivatelé jsou zodpovédni za spravné nastaveni jasu displeje pfi
pouzivani monitoru na pfimém slune¢nim svétle béhem letu.

13. Pokud dojde k neocekavané operaci, uvolnéte ovladaci paky nebo stisknéte tlacitko Navrat domt
(RTH).

Seznam bezpecnostnich opatreni
NiZe je uveden seznam mechanickych a provoznich opatfeni pro ATOM 2:

26. V nouzovych situacich Ize vrtule zastavit provedenim kombinovaného povelu na pace fizeni.
Podrobné informace naleznete v kapitole 6.3.4 Nouzové zastaveni vrtule uprostred letu.

27. Funkce Navrat domt (RTH). Podrobné informace naleznete v kapitole 8.8 Navrat domt (RTH).

28. Systém zorného pole sméfujici dolii. Podrobné informace naleznete v ¢asti 5.2 Systém zorného pole
sméfujici dolu.

29. Funkce GEO zdéna omezi nebo zakaze letovy provoz v urcitych oblastech, jako jsou omezené zény,

vyskové zoény atd., aby bylo zajisténo, Ze uzZivatelé mohou dron bezpecné a legalné ovladat. Podrobné
informace naleznete v ¢asti 8.3 GEO z6na.

Oznameni EASA

Pred pouzitim si nezapomerite precist dokument s informacemi o dronech, ktery je sou¢asti baleni.
Dalsi informace o sledovatelnosti naleznete na nize uvedeném odkazu.
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Puvodni navod
Tuto pfiru¢ku poskytuje spole¢nost Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd a jeji obsah se mize zménit.
Adresa: Mistnost 1901, budova Jingizhigu, Tangling Road, okres Nanshan, Sen-éen, Cina.

9.8 Kategorie rizik a jejich posouzeni

o

. Pro vzlet si prosim zvolte oteviené a ni¢im neruSené prostfedi, mimo davy, pfekazky a vodni plochy.
Béhem letu udrzujte vizualni linii vyhledu a vyhybejte se preletim nad davy.
. Maximalni letova vy$ka dronu je 120 m. DodrZujte prosim pfisné mistni zakony a predpisy.
. Dron nepodporuije instalaci pfislu§enstvi tfetich stran ani dodate¢ného zatiZeni, aby se zabranilo ovlivnéni
vykonu dronu.
. Pred letem se ujistéte, Ze je baterie spravné vlioZena do dronu a Ze je pojistka baterie bezpe¢né zajisténa.
10. Pred letem zadejte prosim pfislu§né informace v aplikaci Potensic Eve > Nastaveni > Bezpe¢nost >
Vzdalena identifikace v souladu s mistnimi predpisy a ujistéte se, Ze je funkce Vzdalena identifikace
povolena.
11. Pred vzletem se ujistéte, Ze jsou Udaje o bezpecnosti letu aktualizovany na nejnovéjsi verzi.
12. Software v systému dronu prosel pfisnou bezpecnostni certifikaci a vyuziva pokrocilé Sifrovaci a anti-
tamper mechanismy. Stahovani videi, fotografii a aktualizaci firmwaru je vysoce zabezpeceno.
13. Nepouzivejte tento vyrobek v silnych magnetickych polich nebo v blizkosti velkych kovovych
pfedmétu, jako jsou kovové doly, parkovisté, velké budovy z Zelezobetonu, kabely vysokého napéti atd.
14. Tento produkt nerozebirejte ani neupravujte. Vzdy pouZivejte oficialné doporu¢ené originalni
prislusenstvi. Pouziti neoriginalniho pfisluSenstvi muze predstavovat bezpecénostni riziko pro bezpeény
provoz dronu.

© ~

©



Kategorie rizik a jejich posouzeni

(Skore 1-5, uroven = pravdépodobnost x zavaznost, 1-4 nizké riziko, 5-10 sttedni riziko, 12-25 vysoké

riziko)
Pravdépod |Zavaznos |
Rizika obnost t | Uroven Zmirnéni Robustnost
Prekro¢eni maximalni vzletové Prohlaseni o vzletové a pristavaci sile
hmotnosti 1 2 2 (MTOM) Stiedni
DodrZujte bezpe¢nou vzdalenost P > 4 Pridejte do manualu varovani; Stredni
z davl souvisejicich s misi minimalizovat dobu letu nad davy lidi
Pridejte do manualu varovani;
je tfeba mit predletovy kontrolni
Lette nad davy lidi 1 4 4 seznam Stredni
potvrzeno
Dopliite do manualu varovani;
BVLOS béhem letu 2 2 4 ujistit se, Ze letova plocha je volna Stiedni
jakeékoli prekazky pred letem.
Dopliit kyny d alu;
Prekrogit vy&ku 120 m opiie potyny domanua; - )
A 1 3 3 pred aktivaci limitu nadmorské vysky Vysoka
limit b&hem letu létani nebo vestavény limit
nadmorské vysky
Xn& & Pridat popis zakazu
Noste nebezpe¢né predméty oL
b&hem letu 1 4 4 naklad s nebezpe¢nymi predméty; Stfedn!
pridat do manualu varovani
Pridat popis kontroly vSech
Predméty padajici z dlv\.yjsou upevnet:ny pred \'/zlretem; o
d bahem let 1 3 3 pridat do manualu varovani Stredni
ron behem letu zakazat noSeni pfedmétu nachylnych
k
pad uprostied letu
Pridejte na vyrobek stitek s
Pilot je mladsi 16 let 1 2 2 varovanim Stredni
balik
Pridejte na vyrobek stitek s
Pilot nfem’ s tim obeznamen 5 2 4 varf)va’nim Nizka
manual balik
Pridat pokyny k povoleni RID
Vzdalené ID neni povoleno 2 2 4 vysilani pfed vzletem, nebo Stredni
jeho vychozim nastavenim.
Nepodafrilo se aktualizovat udaje o
bezpecnosti letu, o .
0% méa za nasledek 16tani do Pridat pokyny k aktualizaci letu
omezeného 1 3 3 bezpec¢nostni udaje pred vzletem Stfedn!
Zény
Rizika bgr!em "Yme’“’ dat, Pridejte popis protokol
(stahovani videi, fotografii, . .
N 1 2 2 pro prenos dat s vysokou Vysoka
aktualizace softwaru) mezi . o s -
P . aroveni zabezpec€eni v manualu.
UAS a externi zafizeni
Pridejte popis protokol
- N pro aktualizaci softwaru s .
Rizika béhem softwaru 1 1 1 omezeny piistup nebo vzdalené Vysoka
lengent bezpilotni let aktualizace
vylepsent pro bezpilotni letouny s vysokou Urovni zabezpec&eni v
manual.
Rizika pouzivani dronu v Pridejte varovani pred pouzitim .
mista se silnym magnetickym 2 2 4 vyrobek v silnych magnetickych Vysoka
polem polich.
Pridat varovani pfed demontazi
NeV\egaInl up.rz.avy drontl P P 4 nebo uprav?u produ'ktu s vyjimkou Vysoka
coz vede k riziku poruchy pro oficialné doporucené
prislusenstvi v navodu k obsluze.
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9.9 Informaéni oznameni pro pilota dronu

) 4

Tento dron je letadlo. Vztahuji se na néj predpisy leteckého prava.
Jako pilot dronu jste zodpovédni za jeho bezpeény provoz.

Nez zacnete létat, musite jako pilot dronu

ujistéte se, Ze je majitel dronu registrovan u svého narodniho Ufadu (pokud jiz neni registrovan)
Ujistéte se, Ze je na dronu zobrazeno registracni €islo maijitele

prectéte si a dodrZujte pokyny vyrobce

: E Zkontrolujte, jak se zaregistrovat a kam muzete létat:
www.easa.europa.eu/drones/NAA

Prestupky

jsou trestné
podle zakona.

CEMU SE VYHNOUT

Ujistéte se, Ze jste dostatecné pojisténi m Nelétejte nad velkou skupinou lidi

omezeni v oblasti, kam chcete letét _y’y\“’_ Nelétejte vySe nez 120 m nad zemi
S 1

—=~Nelétejte v blizkosti letadel a letist. = < sheliporty nebo
rﬂ\l’s a, kde probiha zachranna akce

== pokradujici

Méjte dron neustéle na dohled

()
ho4

@ Zkontrolujte bezletové zény a pfipadna
[Z

!

==  Dodrzujte bezpe€nou vzdalenost mezi

Iet:dlo dron a lidé, zvitata a dalsi Telfe= o Nezasahuijte do soukromi ostatnich lidi
Pokud se v&$ dron Géastni nehody, ktera ma Nenahravat imysiné ani nezvefejiiovat fotografie,
za nasledek vazné nebo smrtelné zranéni ?7“‘193 nebo zvukove nahravky lidi bez jejich
- osoby nebo ktera postihuje pilotované povoleni
letadlo, okamzité informujte svij narodni — =
letecky ufad. 520, Nepouzivejte dron k pfepravé nebezpecného zbozi ani
y
e k
=% Provozujte svij dron v mezich kapkovy material
L. definovanych v pokynech vyrobce.

550, Neupravujte svij dron. Povoleno je pouze nahravani
?)Efs softwaru doporuéeného vyrobcem dronu.

Pokud mate jakékoli dotazy nebo navrhy k tomuto dokumentu, kontaktujte prosim spole¢nost Potensic
zaslanim zpravy na adresu support@potensic.com .

Potensicje ochranna znamka spole¢nosti Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Autorska prava © 2025 Potensic



Zmény nebo Upravy, které nejsou vyslovné schvaleny stranou odpovédnou za shodu s predpisy, mohou vést k
zru$eni opravnéni uzivatele k provozovani zafizeni.

Toto zafizeni splfiuje ¢ast 15 pravidel FCC. Provoz podléha nasledujicim dvéma podminkam:

9. Toto zafizeni nesmi zplisobovat $kodlivé ruseni a

10. Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli pfijaté ruseni, véetné ruseni, které mize zpUsobit nezadouci provoz.
Poznamka: Toto zafizeni bylo testovano a shledano v souladu s limity pro digitalni zafizeni tfidy B podle ¢asti 15
pravidel FCC. Tyto limity jsou navrzeny tak, aby poskytovaly pfiméfenou ochranu pfed $kodlivym rusenim v
obytnych instalacich. Toto zafizeni generuje, vyuziva a mlze vyzarovat radiofrekvenéni energii a pokud neni
instalovano a pouzivano v souladu s pokyny, muZe zpusobovat $kodlivé ruseni radiové komunikace. Neexistuje
véak zadna zaruka, ze k ruseni v konkrétni instalaci nedojde. Pokud toto zafizeni zpusobuje $kodlivé ruseni
rozhlasového nebo televizniho pfijmu, coz Ize zZjistit vypnutim a zapnutim zafizeni, uZivatel se doporucuje pokusit se
ru$eni odstranit jednim nebo vice z nasledujicich opatfeni:

— Zmérite orientaci nebo umisténi pfijimaci antény.

— ZvétSete vzdalenost mezi zafizenim a pfijimacem.

— Zapojte zafizeni do zasuvky na jiném okruhu, nez ke kterému je pfipojen pfijimac.

— Pozadejte o pomoc prodejce nebo zkuSeného technika pro radia/televize.

Toto zafizeni splfiuje limity expozice zafeni FCC stanovené pro nekontrolované prostiedi. Toto zafizeni by mélo byt
instalovano a provozovano s minimalni vzdalenosti 20 cm mezi zafi¢em a vasim télem. Tento vysila¢ nesmi byt
umistén ani provozovan ve spojeni s zadnou jinou anténou nebo vysilacem.

Prohlaseni IC:

Toto zafizeni obsahuje vysila&(e)/pfijimac(e) osvobozené od licence, které splfiuji normy Innovation, Science and
Licenéni RSS osvobozené od Ekonomického rozvoje Kanady. Provoz podiéha nasledujicim dvéma podminkam:
19. Toto zafizeni nemusi zpUsobovat ruseni.

20. Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli ruseni, véetné ruseni, které mize zpUsobit nezadouci provoz zafizeni.
L'émetteur/récepteur osvobozeny od licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR
d'Innovation, Sciences et Développement économique Canada aplikovatelné aux appareils radio osvobozeni od
licence. Vykofistovani je autorisée aux deux suivantes:

19. L' appareil ne doit pas produire de brouillage;

20. L' appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d' en
compromettre le fonctionnement.

Prohlaseni ISED o vystaveni radiovym frekvencim:

Zatizeni bylo vyhodnoceno z hlediska spInéni obecnych pozadavkl na vystaveni radiovym vinam. Zafizeni Ize
pouzivat v mobilnich podminkach. Minimalni odstup je 20 cm.

ISED Déclaration d'exposition aux radiofrequences:

L'appareil a été évalué pour répondre aux exigences générales en matiére d'exposition aux RF. L'appareil peut
étre utilisé dans des des conditions d'exposition mobiles. Minimalni vzdalenost od sebe je 20 cm. Provoz tohoto
zafizeni je omezen pouze na vnitfni pouziti. (5150-5350 MHz)

Le fonctionnement de cet appareil est limité a une utilisation en interier unique. (5150-5250 MHz)

Pro Kanadu: Frekvenéni stabilita vSech pfenosovych frekvenci U-NII-1 a U-NII-3 splfiuje poZadavky RSS-Gen,
vydani 5, oddil 6.11, a vyrobce uvadi, Ze jejich prenosy zlstavaji v pasmech U-NII-1 a U-NII-3.

Pour le Canada: Stabilita kmito¢tu viech pfenosovych kmitoéta U-NII-1, U-NII-3 odpovidajici pozadavktim normy
CNR-Gen, vydani 5, oddil 6.11, a vyrobce deklarovanych pasem NI-NI-leurs Nl-les-3 U-I-3 UND.



NEBEZPECivhodné pouze pro osoby

starsi 16 let

NVAROVANI

Varovani: Vyrobek by méli pouzivat pouze dospéli a déti starsi 16 let. U déti mladSich 16 let je vyzadovan dohled dospélé osoby.

Poznamka: Dieses Produkt ist fiir die Erwachsene und die Kinder ab 16 Jahren. Die Kinder unter 16 Jahren missen von Erwachsenen
beaufsichtigt werden.

Avertissement: Ce produit est destiné aux adultes et aux enfants de plus de 16 ans. Les enfants de moins de 16 ans doivent étre surveillés par des
adultes.

Avvertimento: Questo prodotto & destinato all'uso per i adulti e bambini di eta superiore ai 16 anni. | bambini di eta inferiore ai 16 anni devono
essere sorvegliati da un adulto.

Advertencia: Este producto es para adultos y nifios Mayores de 16 afios. Los nifios menores de 16 let deben Servisados por adultos.
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Tested according b intemational standards ZEME PUVODU: CINA Mot for chltdron undor 3
Oaall siLAIIAL
Potensic ATOM 2 Drone/ k4T % Délkovy ovladaé Potensic PT 1/ 8# %
Model/%! 5 : DSDR23A Model/%! 5: DSRC23A
FCC ID: 2BK8B-DSDR23A FCC ID: 2BK8B-DSRC23A
ID integrovaného obvodu: 32661-

ID integrovaného obvodu: 32661-DSDR23A DSRC23A

6-?3. 210-240287 (—ri. 210-240290

E-CrossStu GmbH. 69 Mainzer Landstrasse, Frankfurt nad Mohanem, 60329, Hessen, Némecko (
E-crossstu@web.de ) +49 069332967674

YH Consulting Limited. C/O YH Consulting Limited Kancelar 147, Centurion House, London
Road, Surrey, TW18 4AX ( H2YHUK@gmail.com ) +44 07514-677868

Vyrobce: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Adresa: Mistnost 1901, budova Jingizhigu, Tangling Road, okres Nanshan, Sen-éen, Cina
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Distributor: Sunnysoft s.r.o0.
Kovanecka 2390/1a
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www.sunnysoft.cz





